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BOLUM-1 = PLC PROGRAMLARININ ACIKLANMASI

LADDERWORKS

SOFTSERVO FIRMASININ URETTIGI PLC YAZILIMINA VERDIGI ISIMDIR. PLC LERIN ORTAK DiLi OLAN LADDER
(MERDIVEN) DIAGRAMINI ANIMSATACAK SEKILDE “LADDERWORKS=MERDIVEN ISLEMLERI OLARAK

SOYLENMEKTEDIR.

GERGEK ZAMANLI PLC MODULU BINARY FORMATLI OLARAK ES ZAMANLI OLARAK CALISIR. 5 uS TARAMA HIZI iLE

GIRIS VE CIKISLARI ISLETIR

LADDERWORKS KONSOLU é;gl

PLC MERDIVEN DIAGRAMINI
YARATMAK,DUZELTMEK,GOSTERMEK,HATA AYIKLAMAK
VE MAKINA DILINE UYARLAMAK ICIN KULLANILAN BiR
WIN32 UYGULAMASIDIR.

YALNIZ BASINA CALISAN BIR PROGRAMDIR.PLC DEKI
W YONERGE LISTESINDEKI SATIR PROGRAMLARININ
PLC KONTROL EKRANI Fd et DUZELTiLMESi VE BINARY KODUNA DONUSTURULMESI
ICIN KULLANILIR.
’F" MERDIVEN DIAGRAMLARININ ISLEYISINI GORMEK ICIN
4; ;é\ggkh I;AYDA PLC TESHIS g KgLLANILIR. B |
SINYAL ADRESLERININ (F,G,X,VEYA Y) ES ZAMANLI BIT
PLC BIT GOSTERIMI ! GOSTERIMI iICIN KULLANILIR.
T YAZILAN PLC SATIR PROGRAMINDAKI HATALART
BLC ZAMAN KARTI T AYIKLAMAK IGIN BIT LERIN DURUMUNUN TARIHGESINT
GORMEK ICIN KULLANILIR.

LADDERWORKS PLC DOSYA YAPISI

@ Deskiop

u:i My Documents

= j My Computer
(S| ocal Disk (C:)

= [ Program Files
B I SoftServo
[CiLadderworks

z LadderWorksConsole.exe

(%) swoi.di
@s»‘-}plc%.mdb
(%) swrlcDildi
= ) swhLC
I Document
[E) Plc_x_Table. txt
r.;j Plc_¥_Table.txt
I Ladder
SoftServo_M.hin
SoftServo_M.div
SoftServo_M.fig
m SoftServo_M.lad
SoftServo_M.Ist
B SoftServo_M.mod
Il Service
ﬁinstsrx—'.exe
%] swricDlldi
SwPIcDILlib
ﬁS';-.'Pchink.exe
s
sy
sy
sy
[ utility
A
e <0 PLC_CONTROL.exe
FdsvrLc_Dracnose.exe
(s
[£] Readme_SWPLC. txt
SWPLC. thi
@ ]SwWPLC_M.reg

plclink_service_install.bat
wplclink_service_install_global.bat
vpldink_service_remove.bat
wpldink_service_remove_global. bat

wPLC_BIT_PATTERM.exe

APLC_TIME_CHART.exe




LADDERWORKS KONSOLU

LADDER DIAGRAM PROGRAMIDIR. o N
PLC MERDIVEN DIAGRAMINI OLUSTURUR. OLUSTURULMUS PROGRAMI DUZELTIR. HATA AYIKLAR. DIGER DOSYALARA
GEVIRIR. VE MAKINA DILINE UYARLAMAK 1GIN KULLANILIR.

MASA USTUNDE IKON HALINDE BULUNUR. é;gl KLIKLENDIGINDE ASAGIDAKI GORUNTU OLUSUR.

Ladder:1 -

File Edit Wiew Online Help

O =& & =] & A -O-I E X LY / '[: :]' '[8]' Function -
1 2 3 4 5 6 T 8 9
@ Instruction List Yiews
£ Reqister &ddress M: 00- * * + + + * + + +
01 + + + + + + + + +

PLC KONTROL EKRANI

YALNIZ BASINA CALISAN BIR PROGRAMDIR.PLC DEKI YONERGE LISTESINDEKI SATIR PROGRAMLARININ
DUZELTILMESI VE BINARY KODUNA DONUSTURULMEST ICIN KULLANILIR. C:\SWPLC\UTILITY ALTINDA BULUNAN
PROGRAMLARDAN BIRISIDIR.
= [ swrLC
) Document
() Ladder
() Service
) Utility . .
. _ __________-r PLC BIT GOSTERIMI
WllsvpLc_prT_paTTERM.exe
jed v PLC_CONTROL.€X8  — e p| C KONTROL EKRANI
BsvrLc_DracnosE exe — _
FEl swPLC_TIME_CHART.exe PLC TESHIS
[Z) Readme_SWPLC. txt T pLC ZAMANKARTI
= sweLc. th
@ SwPLC_M.reg

]
BU DORT PROGRAMI MASA USTUNE KISAYOL OLARAK ATAYIN. MASA USTUNDE IKON KLIKLEDIGINiZDE
ASAGIDAKT PROGRAM GORUNUR.

*2 PLC control screen

- PLC Slan

‘ ‘ Compile

D table ‘ Table setting ‘

‘ K edit ‘

T edit ‘ C edit ‘




PLC TESHIS (DIAGNOSTIC)

CNC KONTROL AGILDIGI ZAMAN GALISAN BIR PROGRAMDIR. o
MERDIVEN DIAGRAMLARININ ISLEYISINI GORMEK IGIN KULLANILIR. SADECE GORUP iZLEMEK AMACINDADIR.

I)-gl
[
MASA USTUNDE IKONA KLIKLEDIGINiZDE ASAGIDAKI PROGRAM GORUNUR.

@ PLC diagnose - SoftServoPLC =10l =]
Display  Module selection Search
Hanllheel =
F-5ton Energency | |
HI_Z3TP Stop ¥R
=
¥n.o GE.4
Trterlock
L -~ *IT
1 ——
.o Ge.o
—_—
0.0 £130.0
G130.1
6130.2
6130.3
G130, 4 >

PLC BIT GOSTERIMI

SINYAL ADRESLERININ iFIGIX,VEYA Y) ES ZAMANLI BIT GOSTERIMI ICIN KULLANILIR.

MASA USTUNDE IKON KLIKLEDIGINiZDE ASAGIDAKI PROGRAM GORUNUR.

BitPattern

{372 | 00000000 | [F272 [ 00000011
[ra76 | 0ooooooo | [£373 | 00000000
[e374 [ 00000000 | [F374 | 00000000 |
[f371 Jot1100111 | JF376 | 00000000 |
[e371 | 00001100 | |

PLC ZAMAN KARTI

YAZILAN PLC SATIR PROGRAMINDAKI HATALARI AYIKLAMAK ICIN BIT LERIN DURUMUNUN TARIHCESINI GORMEK
ICIN KULLANILIR.

MASA USTUNDE IKONA@ KLIKLEDIGINIZDE ASAGIDAKI PROGRAM GORUNUR.




BOLUM-2 = SOFTSERVO PLC PROGRAMI NASIL CALISIYOR ?

PLC DE SATIR PROGRAMLAMA

YONERGE LiST_ESiNDE (IL) PLC KODU KULLANILARAK TEXT OLARAK YAZILAN SATIR PROGRAMIDIR.
SATIRLAR HALINDE YAZILAN BU PROGRAM DAHA SONRA DONUSTURULUR.

*.LAD DOSYASI

HERHANGI BIR TEXT PROGRAMINDA PROGRAMINIZI
OLUSTURABILIRSINZ,
ORNEGIN NOTEPAD.

BU PROGRAMI *.LAD UZANTISIYLA KAYDETMELISINiZ.
VARSAYILAN *,LAD DOSYASI SiZE ORNEK OLARAK
VERILMISTIR. UZERINDE DEGISIKLIKLER YAPARAK KENDI
PROGRAMINIZ OLUSTURABILIRSINIZ.

BIR *.LAD DOSYASI " %@3 " ILE BASLAMALI VE “%" ILE
BITMELIDIR.

AGIKLAMA YAZMAK IGIN SATIR BASINA *,” VEYA “//"
KOYMAK GEREKLIDIR.

BE3

i

WET
WET
RD

WRT
WERT

E-5top using HandWheel E-Stop input

" Handwheel axis selection

Xl.1
X0.3
G41.0
518.0
Xl.2
X0.3
G41.1

caa 9
TLD . L

Xl.4
G41.2

g .
Tl .

f Handwheel multiple

X1.0
51%.4
X1.1

~4G C
LS e

*,MOD DOSYASI

BU BIR TEXT DOSYASIDIR.

* LAD DOSYASININ DONUSTURULDUGUNDE REFERANS
ALINDIGINI GOSTERIR.

ICERIGI YANDAKI GIBIDIR.




DOSYA YAPISINA GENEL BAKIS

YAZI

N
) 1 ADRES TABLOSU
MODUL TANIMLAMA  SATIR PROGRANM (CASWPLC) SWPLC bl )
DOSYASI ("MOD)  DOSYASI(".LAD) ' :
PLC KONTROL
Sl PLC TABLO
AYAR EKRANI

T TABLO AYAR
—_—

1a | ca BUTONU
Elz EE
A Z|5
:E - E‘h
S 2 = =
= =
>
=
=
=
=T,
-
W
— E her hir adres i¢in
=— % fornatlar,semboller
= = = = =1 ve yorumlar
— — — — B bildlirir.
- - — =%
- - - v I
$EKIL BILGI DONUSUM BILGI MODUL TABLOSU LADDER
DOSYASI{“.FG} pOSYASI (*IST) (".DNV) ISLETIM DOSYASI
{".BIM}
PLC GOSTERIMI baslangicta
oku ¥ v
=) » PC SISTEM
L E-a) cofl PLC MOTORU < KAYIDI
58 4 Bit
3 = | hilgisi
—




MERDIVEN iSLEMLERi KONSOLU

-] @ F 4+ oC = v ¢ T teem -
= % & 8 u >
i |
KAYDET ADRES TABLOSU
o wplca7.mdb)
MERDIVEN DIAGRAM (SwpleaT mab)
DOSYAS] {“.LDV} ry
MHEMONIC KODA 'I;E‘u"iFl
BINARY KOD OLUSTUR
PLC KONTROL
EKRANI

)

PLC TABLO ‘
AYAR EKRANI i LI!_Tﬁill'?'ID[II-ESSYASI HODIL SATIR KL BiLGI DONUSUM BILGI
SLET PROGRAM  nosvasi(“FIG) DOSYASI(*IST)
{*.BIN) TANIMLAMA  DOSYASI

DOSYASI(*.MOD) (".LAD)

her hir adres igin Bit

haslangrcta
fornatlar,semboller bilgisi okﬁ "
we yorumlan
bildirir.
PC SISTEM " PLCMOTORU

F Y

KAYIDI




YAZI DILIYLE BIR PLC PROGRAM YAZMA VE ISLEYISI

1- BIR TEXT PROGRAMI ILE KENDI PLC PROGRAMINIZI YAZIN.
B MURAT,_M.lad - Not Defteri
Doswya Dlzen Bigim  GOrdndm  Yardim
B3
f/f/f/f/f/f/f/f/f/f/f/f/f/f/f/f/f/f/f/f/f/f/f/f/f/f/f/f/f/f/f/f/:gj

/ Internal Relay Usage Tab

ﬁ////f/f/f//f/ f/f/f/f/////f/f/f/f/f/f/f/f///f/f/f/f/f///fﬁ///ﬁ

M codes finish

A4 R1 M30 rewind cycle restart s
A4 R2 spindle brake A
A/ R3~RE Decode M codes (M3~M230 v
e RlO Oper‘atur‘ s pane] buttons relay s

operator's panel buttons rising

AR A
//f/f/////f/////f/f///f/f/////f///f/f/f/f/f/f/f/f/f/f/f/f/f/f/f/f/
f’f‘f’ff’z‘f’f‘f’f‘f’z‘f’z‘f’f‘f’z‘f’z‘f’f‘f’ff’z‘f’f‘f’f‘f’z‘f’z‘ff‘fz‘fz‘ff‘fﬂ‘fﬁ‘fﬂ‘fﬂ‘fﬁ‘fﬁ‘fﬂ‘fﬁ‘fﬁ‘fﬂ‘fﬂ‘ﬁ

imer Usa

f/f/f/f/f/f/f/f/f/f/f/f/f/‘f///‘f///‘f/f/‘f/f/’f/f/’f/f/’f/f/’f/ﬂf/f/fﬁ/

A5 M30 rewind cycle restart del s

A TMR2 Spmd'le output enahble de'la s
le stop brake off d

AT ry
f/f/f/f/f/f/f/f/f/f/f/f/f/f/f/f/f/f/f/f/f/ /f/f/f/f/f/f/f/f/f/f/f/
A4 ISLEYISI ANLAMAK ICIN VAPTIM

A4 E-Stop using Handwheel E-Stop nput
RD =0, 0
WwRT GH.4

A7 Interlocks
RD RO. O
OR.MNOT RO.OQ

2- BU PROGRAMI BILGISAYARINIZDA BELIRLEYECEGINIZ BIiR KLASOR ALTINDA UZANTISI *.LAD OLARAK KAYDEDIN.
ORNEGIN : MURAT_M.LAD

Farkh Kaydet Elgl
Konum: | 3 LADDER_MURAT “ O F -
% En Son Kullandiklanm
! Masalistii
- ) Belgelerim
EnSon -_J Bilgizayanmn
Kullandiklanmm e “erel Disk [C:]
= 1) SwPLC
[ 1) Ladder
Masalistii - _
b DVD-RAM Siiricisi D:)
: 1) Pavlagilan Belgeler
_,J 1) Belgelerim
&) A Baidlantlanm
Belgelerim
Bilgizayanmn
._f'l Dosya adh [MURAT_t lad v e |
Ag Baglantlanm | Kapt ik | Tiim Dosyalar [V | [ iptal ]

Kodiams: [ansi v K apdet |

A

2- MERDIVEN ISLEM KONSOL PROGRAMINI CALISTIRIN. é'gl
3- ICI BOS PROGRAM EKRANDA GORUNUR.

Ladder:1 -

File Edit Wwiew Online Help

0D = g & ¢ 4+ o4 C x x W '|8]' Function =
1 2 3 4 5 6 7 8 9
G Instruction List View
Q0 + + + + + + + + +

o] Reqgister Address M: o

lmm




4- ONCEDEN YAZDIGINIZ MURAT_M.LAD PROGRAMINI KONSOLUN IGINE ALMAK IGIN ASAGIDAKI YOLU TAKiP
EDIN.

Ladder:1 -
— -
GEN Edit View online Help A PE . A R

= Chrl+h Konune |23 LADDER_MURAT | £k B3 Konum: |5 LADDER_MURAT | o @&
Cpen... CrkQ | 5] MURA@ LI [ murat_w.ad
Close () Belgelerim

4 Bilgisayarm
Save Chrl+s < Yersi Disk ()
Save As... I3 SwPLC

|5 Ladder
Impark Mnemonic Code [=3LADDER_MURAT:
Export Mnemonic Code i DVD-RAM Stiricisu [D:]
Generake Binary Code D Pavlasian Belgeler
() Belgelerim —
Print... Chrl+F Detabd B AF Baglantlarnm Bergaed MURAT_b.Iad
b Dosyaliiii [Mnemonic Code %] = iptal Dospaltiiii  [Mnemonic Code () = iptal
Exit [ Sal okunur ag ™ Salt okunur ag -'I:"-'; |
I R atel L I 7 y

5- ONCEDEN YAZDIGINIZ TEXT PROGRAMI EKRANDA GRAFiK OLARAK AiAGIDAKi GIBI GORUNUR.
Ladder:1 -

File Edit “iew Online Help

0O & HE =] Vi JF -O-I l: = Y /7 '[::]' '[8]' Function -
1 2 3 4 5 6 T 8 9
Q Instruction List Yiew HW_EStop *ESP
B I
o] Register Address Mz o _x(|)I0 G8.4
T
o1- i}
R0O.0 G8.0
0z- - + + + + + +
R0O.0 G130.0
03- + + + + + + +
G130.1
04- + + + + + + +
G130.2
05- + + + + + + +
G130.3

Farkh Kaydet

X

6- BU PROGRAMI DONUSTUREBILMEK ICIN MNEMONIC KODA CEVIRMEK ZORUNDAYIZ.
Ladder:1 - ;
FIEM Edit  Wiew Online  Help — |L§LADDEF|_MUF|AT j oF B

Mew Chrl+M
Qpen... ChrH0
Close

Save Chrl+5

Save As... i

Impart Mnemonic Code
Expart Mnemonic Code

Generate Binary Code
Print...
Print Sekup...

CtrP

Exit

Dosya ad: |MUHAT_M|

K.apit tiirli:

|F'LEI Module File [*.mad]

el | k.apdet |

Iul
7- MNEMONIC PROGRAMI,PLC YE DONUSTURMEK ICIN PLC KONTROL PROGRAMINI CALISTIRIN.

8- EKRANA YANDAKI GORUNTU GELIR.

4

A

¥ PLC control screen

PLC s

‘ Compile

D table ‘ Table setting ‘
‘ K edit ‘
T edit ‘ C edit ‘




9- MURAT_M.MOD OLARAK KAYDETTIGIMiZ MNEMONIC KODU PLC PROGRAMI OLARAK DONUSTURMEK IGIN

ASAGIDAKI SIRAYI TAKIP EDIN.

PLC ladder, compilier screen f'5_<|

Module definite file name

|C:'1,SwPLC'l,Ladder‘l,S oftServo_M.m Refer

Compile

Executive type binary file making 0% T 100%
Managing file name
Figure arrangement file making 0% T 100%
Managing file name
Division executive table making 025 _ 100%
Compile execute Cancel |

Refer

U

10- MNEMONIC KODUN YAZILI OLDUGU KLASORU BULUP PROGRAMI SECIN.

Select module definition file

Korum: | (23 LADDER_MURAT

s e ® ek E-

[l MR AT M. mod

D

EnSon
Kullandiklanm

I azaiistl

/]

B elgelerim

5

Bilgizayanm

Dozpa ad: |MUF|AT_M .mod

A |

43 Baglantilanm  Dosya tiri |M0dule defirition file[*. mad]

™ Salt okunur ag

Lef Lo

iptal

& ]

11--SECTIGINIZ MNEMONIC PROGRAM EKRANDA GORUNUR.

PLC ladder compilier screen

3

Module definite file name

Executive type binary file making

Managing file name

Figure arrangement file making

Managing file name

Division executive table making

Compile execute

|C:'-.SwPLC\Laddf:r'-.LADDEFI_MUHA

Refer

0ge [T 100%
0ge [T 100%

0%e [T 100%

‘ Cancel ‘

10- SECILEN MNEMONIC PROGRAMI DONUSTURUN.

Compile execute ‘

10




11- ISLEM GERCEKLESTIRILIRKEN, DONUSUMU GERCEKLESEN PROGRAMLAR YESIL RENKLI SERITLERLE GOSTERILIR.

JE

Module definite file name 1C:'-.SwPLC\Ladder‘-,SuﬂServu_M.m Refer
Executive type binary file making 0% |100%
Managing file name CAswPLCiLaddenSoftservo_M.lad
Figure arrangement file making 0% |100%
Managing file name CASwPLCiLaddenSoftservo_M.lad
Division executive table making 0% |100%
Compile execute ‘ Cancel ‘

12- EKRANA ISLEMIN BASARILDIGINI GOSTEREN UYARI YAZISI GELIR.

Compile finish  [X]

L]
- | ) Compile success,

13- KUTULARINA KLIKLEYEREK “compile finish” ve PLC ladder compilier screen” kutularini kapatin.

14- CNC KONTROL SISTEMI ACILDIGINDA TEXT OLARAK YAZDIGINIZ MURAT_M.LAD PROGRAMI DONUSTURULMUS
HALIYLE ARKA PLANDA KENDILIGINDEN PLC PROGRAMI OLARAK E$ ZAMANLI ISLEMEYE BASLAYACAKTIR.

15- PLC PROGRAMININ ISLEDIiGINi PLC KONTROL EKRANINDAKI GORUNTUDEN ANLAYABILIRiZ.

“ PLC control screen

PLC stop

16- PLC PROGRAMININ ISLEYISINI DURDURMAK IGIN TUSUNA BASIN= -

PLC start ET‘_I:%:I
17- PLC PROGRAMINI ISLETMEK ICIN TUSUNA BASIN =

11




LADDER DILIYLE BiR PLC PROGRAM YAZMA VE ISLEYISi

1- MERDIVEN ISLEM KONSOL PROGRAMINI GALISTIRIN. é;gl

2- ICI BOS PROGRAM EKRANDA GORUNUR.

Ladder:1 -

File Edt Yiew Online Help

D & | 8 ¢ 4+ o C x x| ~» TITZ  Funcon| -]
1 2 3 4 5 6 7 8 9
Q Instructkion List Yiew
i8] Register Address Me 0o * * * * * * * * *
01- + + + + + + + + +
3- ONCEDEN YAZILMIS BIR LADDER PROGRAMINI ACMAK ISTERSENIZ;
Ladder:1 -
FIEN Edit  Wiew CnLine Help
Mew Chrl+M
Open...
Close
Save Chrl+S
Save Bs..,

Impart Mremaonic Code

Expart Mnemanic Code
zenerate Binary Code

Prink. .. Chrl+P
Prink Setup. ..

Exit

4- VEYA YENI BIR PROGRAMI KENDINiZ OLUSTURUN. BUNUN IGIN LADDER PROGRAMLAMA DILINI KULLANIN.

] ke
. —| I—O— L saTR
] ’

ENERJI HATTI ——————— P

| ———— g

GiRiS

5- LADDER PROGRAMINIZI YENI BIR AD VEREREK KAYDEDIN.

3

Farkh Kaydet

Kanum: | () LADDER_MURAT

x|« & ef E-

X ruraT_m.ldv

Drozya adrn

MUBAT b4 Id

F.ayt tuirii;

Ladderifiew Files [* Idv]

ﬂ iptal

12



6- LADDER PROGRAMINIZI BINARY (IKiLi TABAN) KODA CEVIRIN. (IKiLI TABAN)
MURAT_M.Ildv:1 -
Edit

Farkh Kaydet

- " Farkh Kaydet
‘igw  OnLine  Help

=

2%

®= of E-

Korum: | £ LADDER_MURAT = &k B3~ Konum: | £ LADDER_MURAT

Tlew Chrl+h ERT

: asalstl
Qpen.., 0 L, (L) Belgelerim
Close ¢ Bilgisayanm
Save CHrl+5 e erel Disk [C2)
Save As..

Import Mnemonic Code
Export Mnemonic Code [ Pavlasian Belgeler

g 1 I3 Belgelerim
Prik... Chrl+P %4 45 Baglantilanm - pe—— —
) : D3pa adi _M.bin ayde! |
Print Setup... Dosyaadt  [SaitServoPLT 7
Exit Kawt i |PLE Module File [ bin] j iptal Kat tidrii |P|_c Module File [ bin] j ptal
’ )

7 OLUiTURDUéUNUZ LADDER PROGRAM GRAFIK OLARAK AiAéIDAKi GIBI GORUNUR.
Ladder:1 -

File Edit ¥iew Online Help

0D & E S | 7 4k -O-I C A / '[::]' '[8]' Function’—L|
5 6

1 2 3 4 T 8 9
G Instruction Lisk Wigw HW_EStop “ESP
5 I
B pogister Address e [0 oo o=
“IT
o1 1+—k
RO.0 G8.0
0z- == + + + + + + ——
RO.0 G130.0
03- + + + + + + +
G130.1
04- N n N . . A .
G130.2
05- + . + . + + .
G130.3

13




BOLUM-3 = PLC ALARMI YAZILMASI

GIRIS

ALARM MESAJLARINI CNC EKRANINA BASABILIRSINIZ. BU ISLEM 2 ADIMDA GERCEKLESTIRILIR.
1- “AlarmMsg.dat DOSYASINI DUZENLEYIN VE ISINIZE UYGUN DEGISTIRIN.
2-  PLC PROGRAMINIZI DUZENLEYIN.

BIR ADET AlarmMsg.dat “C:\PROGRAMFILES\SOFTSERVO\APPLICATION\ini” KLASORUNUN ICINDE VARSAYILAN
OLARAK VARDIR. BU DOSYAYI NOTEPAD iLE ACABILIRSINIZ

=Y
File Edit Format View Help
W00 Sample alarm message 0 =

A0l Sample alarm message 1
AQ02 sample alarm message 2
A799 sample alarm message 799

H

AO0 ALARM NUMARASINI ISARET EDER. “SAMPLE ALARM MESSAGE 0” MESAJI BU ALARM AKTiF OLDUGUNDA CNC
EKRANINDA GORUNECEK MESAJ DIR.

A ADRESINDE 100 BYTE VARDIR. (A00-A99) HER BIR BYTE 8 ADET ALARM IHTIVA EDER. DOLAYISIYLA TOPLAM 800
ALARM OLABILIR. ( A00.0-A99.7)

PLC PROGRAMINIZDAKI BIR SATIRDA “WRT A00.0” YAZIN. BU MESAJ DOSYASINDA “000” MESAJINA KARSILIK GELIR.

PLC F'RDGHA_.MINDAHi AlarmMsqg.dat DOSYASINDAKI
A ADRESLERI ALARM NUMARALARI
ADD.0  (AD.0) AODD  (A0D)
ADD.1 (AD.1) ADD1  (AD1)
AD0.2 (AD.2) ADD2 (A02)
ADD.3  (AD.3) ADD3  (AD3)
ADD.4 (AD4) ADD4  (AD4)
AD0.5 (AD.5) ADD5  (AD4)
ADD.E (AD.6) ADDE  (ADS)
AD0.7 (AD.T) ADD7  (AOT)
ADT.0 (A1.0) ADDE  (A0S)
ADT.1 (AL1) ADD9  (A09)
A99.7 AT99

NOT: “A21.0” VE “A021.0” AYNIDIR. _ _
WRT A00.0 SATIRI ASAGIDAKI ALARMI AKTiF EDECEKTIR.

14




ALARM YAZMA ORNEGI

AlarmMsg.dat DOSYASINI ASAGIDAKI GIBI DEGISTIRIN. KAYDEDIN.

[ AlarmMsg.dat - Not Defteri g@@

Dosya Dizen  Bicim  Gordndm  Yardim

ADD ® EKSENI HAREKET EDIYOR| O
A0l sample alarm message 1
A02 sample alarm message 2
ATSG Sample alarm message 799

3 b

PLC PROGRAMINIZA ASAGIDAKI GRAFIGI EKLEYIN.

T5- + + + + + +
MV1
76- 1—dli
F102.0
77~ + + + + + +
F102.0 = 1 X EKSENI HAREKET EDIYOR. _
A00.0 =1 A00 ALARMI ( X EKSENI HAREKET EDIYOR 0 )

PROGRAMI KAYDEDIN. VE BINARY KODA CEVIRIN.

CNC YI ACIN. VE X EKSENINI HAREKET ETTIRIN.

Soft Servo
S-140M H
e Machine Pos Program Pos
0000:00:12 X .
SPINDLE (mm) 0042 733 -01 1 4 267
(r%m) L . ) ) ) ) , ) ) ) ] ) ) ] , ) ) ] SCREEN
FEEDRATE [ S-140M Alarm g&
{mm/min) LOCKS
- Lo R
OVERRIDE @
100.0 (%) ) ) PLOT
LOCKS X EKSENI HAREKET EDIYOR 0 =
EDIT
v
SPINDLE
STATUS T
| Stopped | JOG  |OPERATION
X:= Y:=  XFeedrate (mmjmin) ZFeedrate (mm/min} BFeedrate {mm/min)
Zo A= | S| fooe 4 | o flooo | o
B:= S:= 0 3000 0 3000 0 3000
I)-I(OLE Y:o YFeedrate (mm/min) AFeedrate (mm/min) RESET
Z:o Ao | 000 [ ol fooo < > Zls
B:= 0 3000 0 3000
MAIN
B B s & b o = B
X FPwWD X BWD Y FWD Y BWD Z FWD Z BWD SWITCH AXES MORE JOG SPD - JOG SPD +

E[=[1
E=[3
E[=]3

__RESET | TUSUNA BASILDIGINDA ALARM EKRANDAN SiLiNiR.




BOLUM-4 = PLC LADDER PROGRAMININ KULLANILMASI

PROGRAMA GENEL BAKIS

MASA USTUNDE IKON HALINDE BULUNUR. é'gl KLIKLENDIGINDE ASAGIDAKI GORUNTU OLUSUR.

ANA TAKIM CANTASI

Fle Edit View Onlne Help
D & B | ¢ S| & 4+ o{C x x|, WTZ  Funcion E
' W 1 2 = & & f F-----8 A TR A
Q Instruchon List e - * + + + 4 + + + F] +
e Regster Acdress Map
K1- + T T T 1 + + o 4 +
¥z - * + + - - -+ -+ - -
. & i 3 F g i i 3 5 n
¥4 L i i i & 1 4 4
5 - + + + 4 - + -+ - -
K06- + + T T a i + 4 4 +
K7 - + + -+ b
_t
3 0y 30
ADRESLEMELER
BIR PLC ADRESI ASAGIDAKI GIBI TANIMLANIR.
R 2022
SINYAL HARFi —— BIT NO (0-7)
ADRES NO
SINYAL HARFi SINYALIN AGIKLANMASI
X MAKINADAN PLC YE GELEN SiNYAL (GiRiS)
Y PLC DEN MAKINAYA GIDEN SiNYAL (CIKIS)
F CNC DEN PLC YE GIDEN SiNYAL
G PLC DEN CNC YE GIDEN SINYAL
R iCSEL ROLE
A ALARM MESAJ
(i SAYICI
K KALICIROLE
D BiLGi TABLOSU
T DEGISKEN ZAMAN
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LADDER DIAGRAMDA KULLANILAN SEKILLER

SEKIL ACIKLAMA
"_ RD (OKU = GIRIS)
=" RD.NOT (OKUMA =GIRIS)
:-_-: WRT (YAZ=CIKIS)
: D WRT (YAZMA=CIKIS)
1 T AND (VE)
R (VEYA
— OR (VEYA)
[ I FONKSIYON
i— SOLDAN DIKEY CizGi
SAGDAN YATAY CizGi
_— YATAY CizGI
‘ DIKEY CizGI
SEKIL ACIKLAMASI
SEMBOL ADI
| | ¥ ETIKETi DUZEL TMEK iCiH BURAY A iKi KEZ KLIKLEYiN
| | ¥ ADRESI DUZEL TMEK iCil BURAYA iKi KEZ KLIKLEYiN
SEMBOL ADRESH

ANA TAKIM CANTASI

7 4 o

TAKIMLAR: I 4 A A
CizGi
GIRIS

CIKIS

YORUM

x x| s W
A A

SiL
SEC

DEGIL

VEYA
VEYA

17




CI1zGI TAKIMININ KULLANIMI

g

CIzGI TAKIMI YATAY VE DIKEY OLARAK BIRLESTIRME ICIN KULLANILIR.
i

4
+ i +

TAKIMI SECIN VE EKRANDA ISTEDIGINiZ NOKTAYA KLIKLEYIN.

+ )

IKINCI NOKTAYA KLIKLEYIN.

GIRIS TAKIMININ KULLANIMI

TAKIMINI SECIN VE ISTEDIGINiZ YERE KLIKLEYIN. SOLT ALT KOSEYE KLIKLEYIN VE AGCILAN YERE ETIKET
ADINI GIRIN. ORNEGIN X2.1

oo- + + +
01- & & +
|
02- + + +
03- + + +

YAZDIKTAN SONRA “ENTER” o
ONCEDEN VERILEN ETIKET EKRANDA GORUNUR.

00- + + +
TEST

01- 1 & & +
X2

02- + + +

03- + + +

CIKIS TAKIMININ KULLANILMASI

o

CIKIS TAKIMININ KULLANIMI GIRiS KULLANIMININ AYNISIDIR.

18



YORUM TAKIMININ KULLANILMASI

YORUM TAKIMI BOS BIR SATIRDA KULLANILABILIR.

! TAKIMINI ISTEDIGINIZ SATIR BASINA GETIRIP KLIKLEYIN.
IMLEC ACILDIGINI GORECEKSINIZ. YORUMUNUZU YAZIN.

HW_2 HS11B
08- I ; -
X0.2 G41.1
HW_3 HS1B
[03- —— + —_—
X0.3 G18.1

10- 1 Bu bir yorumdur. |

1 1_ | & + -+ +
ENTER ILE ONAYLAYIN

SILME TAKIMININ KULLANILMASI

b4

SILME TAKIMINI SECIN. SILMEK ISTEDIGINiz ELEMANIN UZERINE GELIN VE KLIKLEYIN.
SILDiGINizi GERi ALMAK ICIN EDIT MENUSUNDEN ~ Lnda crl+2 | VEYA CONTROL+Z TUSLAYIN.

SECIM,KOPYA VE YAPISTIRMA TAKIMLARI

~ TAKIMIYLA KOMPONENTI SECIN. (SECIM TAKIMI YORUM,YATAY VE DIKEY CiZGILERI SECEMEZ.)
SECIMDEN SONRA FARENIN SAG TUSU ILE EKRANA YENI BIR MENU GETIRIN.
Linda Cirl+2

Ingert Row Before
Intert Row After  Cirl4]

Delete Row Cirl4D
Copy Cirl+C
Paste Tl +P
Cut

Disable device

Fnd... Ctrl+F

v Szlection Mode

BURADAN KOPYA  TAKIMINI SECERSENiZ. SECTIGINiZ KOMPONENT KOPYALANIR. ASLINDA BU ANA TAKIM
CANTASINDADA VARDIR.

FEY

KES J

KOPYALA

19




DEGIiL TAKIMININ KULLANIMI

/

DEGIL TAKIMINI SECIN. BIR KOMPONENTIN ( ORNEGIN; = UZERINE GELIP KLIKLEYIN. SECTIGINiz

KOMPONENT TERSINE DONUSUR —He-

VEYA TAKIMININ KULLANIMI (GIRIS ICIN)

\
T

TAKIMIYLA ONCE KONTAGI SEGIN. ==

VEYA TAKIMINI SEGIN VE KLIKLEYIN.

__"__

VEYA TAKIMININ KULLANIMI (CIKIS ICIN)

X

TAKIMIYLA ONCE KONTAGI SECIN. =€~
g VEYA TAKIMINI SECIN VE KLIKLEYIN.

——
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FONKSIYON BLOKLARININ KULLANIMI

BIR QOK MATEMATIK ISLEMI YAPMAK UZERE OLUSTURULMUS FONKSTYONLAR VARDIR.
FUNCTION BOLUMUNE KLIKLEDIGINIZDE ASAGIYA DOGRU DUSEN BiR MENU OLUSUR.

Function l—j

B ] ann A

ADDE

. |COD

CoDB

COIN

. |COM
COME

COMP

COMPB

TleTh

CTRC

DCNY

* |DCNVE

DEC

DECE

* D v

ISTEDIGINIZ FONKSIYONU SEGIN. EKRANA KLIKLEDIGINiZDE SEGTIGINiz FONKSIYONA GORE OLUSAN OZELLIK

TABLOSU EKRANA GELIR.

@ ACT

TMR & +

‘ Timer Number j |
Cancel

GIRILEN PARAMETRE YANLIS iSE EKRANA ASAGIDAKINE BENZER BiR UYARI MESAJI GELIR.

Signal Address Error !

Error=007:Input [7] for "Signal Address’is incorrect. Address for this parameter are ADK XY FG A

r-

+ + + + +

BU CIZGIYE iKi KEZ
KLIKLEYiN "
+ g ACT e T @

5000

DUZELTME YAPMAK ICIN
BOS SATIR GIRME UYGULAMASI
Flz View Cnlne  Help
Undo Crl+2
B icotionieee |
[ntert Row After  Crl+D
7 Delete Raw cul+D
q
£
Digable device
— cul+F
BOS SATIR GIRMEK ICIN Selection Mode

INSERT ROW BEFORE = FARENiN BULUNDUUCVSU ELEMANDAN ONCEYE SATIR GiR
INSERT ROW AFTER = FARENIN BULUNDUGU ELEMANDAN SONRAYA SATIR GIR
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EKRAN OZELLIKLERI

LADDER GORUNTUSU —]

YAZI GORUNTUSH — |

ADRES GORINTiISUH —

Ladder:1 -
Fle Edt View Online Help
0D & H

Ladder:1 -

Fie Edit View Online Hep

O & H

-"@ Ladder View
Rl % Instruction List View 0-
Ed L8] Register Address Map

@
E]

[®

& & 4+ C x % ¢ WY Foncion|

& Ladder view

Y instructon List View

B pecicter Addrece Map

‘—PLC Sequence Code Generated by Ladderworks 1.0.0.0
:—Capy Right [c] 2004 by SoftServa System Inc.

Ll

1377 Main Street
Waltham, MAD2451, USA
:Phone: (781)891-9556
LFax: [781]891-3853
Lwww. softserve.com
e-mailtinfo@softservo.com

2@3
RD 0.0
'WRT G8.4

RD R0.0

OR.NOT RO.O

'WRT GB8.0

'WRT G130.0

'WRT G130.1

'WRT G130.2

'WRT G130.3 |

Far Help, pressFL

Fi| |

Fle Ect Vew Osne Hep

b & H

) ncter view
B srsruzion List vew
o 0o o ioter AddressMap

x: 1y: 153

& ¢ 4 o C X x / TITIZ|  Functon| B
Address [ Lakel | Description ~ =
1 v Auto Mode
80 Wl
®UE SEARCH -

300 TESTING 2 Added for festing
X3z ww
w30 TEST
x29.7 PLS_B Positiee Limit switch Axis 3
296 MLS_E Magative Limit swilch Axis 8
X295 HS_& Harne Switch Auis 8
=93 LS 7 Positrve Limi switch dsis 7
*292 NLS_7 Negative Link rwitch s 7
297 HS 7 Home Suitch Atis 7
H87 FL5_E Positrve Limit switch dsis 5
K2k NLS 6 Negative Lint twiich ki 6
parack ] H5 6 Hame Switch Auis B
HI8.3 PLS_S Positie Limit switch Axis 3
2.2 NLS_S Negetive Limit swilch &xis 5
201 HS5_ S Harne Switch Auis §
=24 -
22 TEST
®21 TEST
®a7 X Positrve Limt swich s 4
E!] LS ¢ Negative Lini wilch & 4
X35 Hs 4 Home Switch Atis 4 .
ER! @43 Prcioin i chitch dis 1 B 5l
€ ] B
< | o

BU TABLOYA GIRMEK ISTEDIGINIZ BIR ELEMAN VARSA, FAREYI GIRMEK TSTEYECEGIN

Insert
TUSLA KLIKLEYIN *ve L Delete

INSERT: EKRANA GELEN PENCEREYI DOLDURUN.

DELETE: GOSTERDIGINiZ SATIR SiLINiR.

New Address El
Acdiess
Prefi:

|
l—
Bit Olkset l—
l—
l—

Landl:

Dzzenption:

LIk Cance| |

Z SATIRA GETIRIN VE SAG
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ON-LINE MODE

Help

Restart
l
: SECIN.

LADDER KONSOLU UZERINDEN PLC Yi TAKIP ETMEK MUMKUNDUR. BUNUN IGIN
EKRAN ASAGIDAKI GIBI GORUNUR.

Elz Edt Wew Orine Hep

0O & & 4 aa|§|§"-||--o-lc x x s WA

Ik

@ Lacdet Wigw TEST i =l
H - — ¥ T n
L Tstruction Lt view e HET {0 WA WAz RATD.A
LB Regiter Adcregs Map e, I L O
HEE ®xT ®E0 wEA fcid FEA00.Z
TEST e J
e PR o " -
H1E 7 wan w2 Wil R100.2
TEST W
- . — .
HEE W2T . 3 W32 FAD0.4
TEET RLLL)
e ——— — *
HEE WET W50 Py Ly FADDLS
TEST Linid
e ] —— +
HIE iy wa.n w2 e F1ooe
TEET Wy
L 1L .
HEE W2 A0 3 W3z FADDLT
TEST i
[rE- = = 1k
ZE 2T w20 P w3z RI01.0
TEST oree
R —— + ik
M2 w2 T w20 w2 waz 1011
=
—— yamm "
I ﬂ—l
i BAT v 0 | M | i

ON-LINE MODDA ISTEDIGINiZ ELEMANI PASIF HALE GETIRIP ISLEYISINE ENGEL OLABILIRSINiZ.

Flz view Onlne Help
C [JF::I Row Befare o
[ e oo
: copy L
S, Cirl+F
BUNUN ICIN ONCE ELEMANI SECIN. DAHA SONRA MENUDEN PASIF HALE GETIRIN. —
PASIF HALE
GETIRILIiS
ELEMAHN

| addezr:1

File Edit Wiew Onlire Help

D & H|% =|s |24 ofC x x|~ '[::I']g]’ Funcion[ <]

T Ladier view | lw 1 ] 3 1 5 B 7 KD a 7] ] 1~
- @ btuction Li . J-E‘"" = . 4 ;
LD pecisier pdd | _| Y ) 624

"
01- e A e ¥ T ¥ o + + +
| (1] i
oz = + + - + + = * + +
) GiI00




PLC BIT GOSTERIMI

PLC BILGISINI BINARY OLARAK GOSTERMEK UZERE KULLANILIR.

MASA USTUNE KOYDUGUNUZ IKONA KLIKLEYIN ) _
BOS PENCERELERE GORMEK ISTEDIGINIZ BYTE I YAZIN VE START. EKRANA TUM BYTE BINARY OLARAK GELIR.

BitPattern

[£372 | 00000000 | [f372 | 00000011
[f376 | 00000000 | [F373 | 00000000

[e374 | 00000000 | [f374 | 00000000 |
[fa71 [o01100111 | [F375 | 00000000 |

[e371 | 00001100 | |
|

L |
I
I
I

|x1 2 11101110

ORNEGIN KUTULARDAN BIiRINE X12 YAZIP START DERSENizZ

ANLAMI SUDUR:
11101110

Ll B B AN
2.3

/|

GORUNTUSU OLUSUR.

x12.7 x12.6 x12.5 x12.4 x12.2  x12.1 x12.0

PLC BITLERINI ZAMANA BAGLI OLARAK GOSTERMEK.

HATA AYIKLAMADA COK KULLANISLI OLAN BiR PROGRAMDIR.

MASA USTUNE KOYDUGUNUZ IKONA KLIKLEYIN. 7=

-DURUMUNU GORMEK ISTEDIGINiZ BITI KUYUYA YAZIN.

-SAG TARAFTAN MILISANIYE CINSINDEN ORNEKLEME ZAMANINI SEGIN.
-START BUTONUNA BASARAK BITIN DURUMUNU GORUN.

-STOP ISLEMI DURDURUR.

-CLEAR EKRANI YENILER.
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BOLUM-5 = PLC PROGRAMLAMA DILI

MANTIK ISLEM SONUCLARININ, SONUC TARIHCE GOZESINE KAYDEDILMESI

SATIR PROGRAMI SONUGLARI ACIL OLARAK LIFO ( LAST-IN,FIRST-OUT / SONUNCUNUN ICINE,BIRINCININ DISINA)
YIGIN GOZESINE DEPOLANIR. BU GOZE 1 BIT + 8 BIT = 9 BIT IHTIVA EDER.

YIGIN GOZESI (REGISTER) VAR OLAH iSLETIM
GECICi DEGERLER DEPOLAHNIR) DEGER

- = T f_Aﬁ
ST8|ST7|S5T6|STS|ST4|ST3|ST2|ST1||STO

*_
.

A SV N B WL B S
N A B NS S N

BIR ITEKLEME KOMUTU (ORNEGIN RD.STK ) ISLETILDIGINDE , VAR OLAN ISLETIM DEGERI ST1 ICINE DEPOLANIR.
VE DIGER DEGERLER SEKILDE OLDUGU GIBI SOLA KAYAR. BIR POP KOMUTU ( ORNEGIN AND.STK ) ISLETILDIGINDE

DEGERLER SAGDAN SOLA KAYAR. VE YIGININ TEPESINDEKI DEGER (ST1) VAR OLAN ISLETIM GEVRESINE HAREKET
ETTIRILIR. HER BIR KOMUTUN OZELLIGE IGIN BU EL KITABINDA GEREKLI BOLUMLERE BAKIN.

TEMEL PLC KOMUTLARI

NO | KOMUT FONKSIYON

1 |RD SINYAL DEGERINI OKUR VE STO ICINEKOYAR

2 | RD.NOT TERS GEVIRILMIS SINYAL DEGERINI OKUR VE STO ICINE KOYAR

3 [ WRT SONUCU ( STO DEGERI) BELIRLENEN ADRES ICINE CIKARTIR,

4 | WRT.NOT | TERS CEVIRILMIS SONUCU ( STO DEGERI) BELIRLENEN ADRES ICINE CIKARTIR,

5 | AND MANTIKSAL AND (VE) . BELIRLENEN SINYAL ILE MEVCUT DEGER ARASINDA AND ISLEMI
YAPAR.

6 | AND.NOT | TERS GEVIRILMiS BELIRLENEN SINYAL iLE MEVCUT DEGER ARASINDA AND SLEMI YAPAR.

7 | OR MANTIKSAL OR (VEYA). BELIRLENEN SINYAL ILE MEVCUT DEGER ARASINDA AND ISLEMI
YAPAR.

8 | OR.NOT TERS CEVIRILMiS BELIRLENEN SINYAL ILE MEVCUT DEGER ARASINDA OR iSLEMI YAPAR.

9 |RD.STK GOZE IGERIGINI BIR BIT SOLA KAYDIRIR VE SINYAL DEGERINI STO ICINE KOYAR

10 | RD.NOT.STK | RD.STK GIBIDIR. CEVRILMIS SINYALI STO ICINE DEPOLAR. -

11 | AND.STK | STO VE ST1 I AND LER VE ST1 IGINE KAYDEDER. DAHA SONRA TUM BITLERI BIR SAGA
KAYDIRIR.

12 | OR.STK STO VE ST1 i OR LAR VE ST1 ICINE KAYDEDER. DAHA SONRA TUM BITLERI BIiR SAGA
KAYDIRIR.
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RD KOMUTUNUN ACIKLAMASI

FORMATI

( ADRESi )
RD O 0O00O.0
Q000 Q@
ADRES HO BIT HO
ISLEVI BU KOMUT BELIRTILEN ADRESTEKI SINYAL DEGERINI OKUR VE STO BiTI ICINE KOYAR.
KULLANIML | op —1 | iLE BASLADIGINDA KULLANILIR,
SINYAL RD KOMUTU ILE OKUNAN SINYAL BIR CIKIS ICIN KULLANILIR.
ORNEK A B C )
| | |- T
= W,
X101 X20 21 R200.0
D G
-
K51 R5.4 RZ00.1
E
.-f'f-‘-f
Y52
F
Y53
. KODLAMA SAYFASI TARIHCE GOZESI SONUCU
YAZI ISLEM
ADIM ADRES  BiT
NO KOMUT NO No | ACIKLAMA ST2 ST1 STO
1 RD X10 .1 A
2 AND X2 .0 A-B
3 AND.NOT R2 .1 A-B-C
4 WRT R200 .0 W1 CIKIS A-B-C
5 RD X5 .1 D
6 OR.NOT Y5 .2 D+E
7 OR Y5 .3 D+EsF
8 AND RS .4 (D+E+F)-G
g WRT R200 .1 W2 CIKIS (D+E+F)-G
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RD.NOT KOMUTUNUN ACIKLAMASI

FORMATI .
( ADRESi )
RDNOT @0 O O, QL
ADRES HO BIT HO
ISLEVI BU KOMUT BELIRTILEN ADRESTEKI TERSINE GEVIRILMIS SINYAL DEGERINI OKUR VE STO BITI
ICINE KOYAR.
KULLANIMI
_ KOD —/|’ﬁ ILE BASLADIGINDA KULLANILIR.
SINYAL RD.NOT KOMUTU ILE OKUNAN SINYAL BIR CIKIS ICIN KULLANILIR.
ORNEK A B C
e
L ’__.-ff g/‘, g/‘, I: "u"'\"-']\l L
11 F22  F33 DT
D G
/i_
1 " . | | [WEW 1
5.1 R10.5 RT6 2
E
L .-d___f'ff -
4.2
F
Y10.7
: KODLAMA SAYFASI TARIHCE GOZESi SONUCU
YAZI ISLEM
ADIM ADRES  BiT
NO KOMUT NO no | AGIKLAMA ST2 ST1 STO
1 RD.NOT R1 .1 A
2 | AND.NOT F2 .2 A-B
3 | AND.NOT F3 .3 A-B-C
4 WRT R210 .1 W1 out A-B-T
5 RD.NOT G5 .1 )
3 OR.NOT X4 .2 D+E
7 OR Y10 .7 D+E+F
8 AND R10 .5 (D+E+F)-G
g WRT R210 .2 W2 out (D+E+F1+G




WRT KOMUTUNUN ACIKLAMASI

FORMATI ( ADRESi )
WRT Q0 00, Q
e
ADRES NO BIT HO
ISLEVI BU KOMUT MANTIKSAL ISLEMIN SONUCUNU YAZAR. STO BITI IGINDEKI SONUG TARIHGEYi
BELIRLENEN ADRESE KAYDEDER.
KULLANIMI ORNEKLERT INCELEYIN. .
SINYAL SONUCLARI BiR VEYA DAHA FAZLA ADRESE CIKABILIRSINiZ.
ORNEK D F
R220.1 G2.2 ViT 1
x4.2 Y14 6
_ KODLAMA SAYFASI TARIHGE GOZESI SONUCU
YAZI ISLEM _
ADIM ADRES  BiT
NO KOMUT NO no | ACIKLAMA ST2 ST1 STO
1 RD R220 1 D
2 OR X4 .2 D+E
3 AND G2 .2 (D+E)-F
4 WRT Y11 .1 W3 out (D+E)-F
5 WRT Y14 .6 W4 out (D+E)-F
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WRT.NOT KOMUTUNUN ACIKLAMASI

FORMATI |: .ﬂ.DRESi ]|
WRTNOT ©Q O O O,.
o
ADRES HO BIT NO
ISLEVI BU KOMUT MANTIKSAL ISLEMIN SONUCUNUN TERSINI YAZAR. STO BITI ICINDEKI SONUC
TARIHCEYI BELIRLENEN ADRESE KAYDEDER.
KULLANIMI ORNEKLERI INCELEYIN. -
SINYAL SONUCLARI BIR VEYA DAHA FAZLA ADRESE CIKABILIRSINIZ.
ORNEK D =
-—  —a ™ .'f":'lil'é\'— -
| | o/
R220.1 G2.2 Yi11
E WE]’__NOT
— )
x4.2 Yid 6
. KODLAMA SAYFASI TARIHCE GOZESI SONUCU
YAZI ISLEM
ADIM ADRES  BIT
NO KOMUT NO No | ACIKLAMA ST2 ST1 STO
1 RD R220 .1 D
2 OR X4 .2 D+E
3 AND G2 .2 (D+E)+F
4 WRT Y11 .1 W3 out (D+E}-F
5 WRT.NOT Y14 .6 W4 out TD+E)-F
AND KOMUTUNUN ACIKLAMASI
FORMATI { ADRESi )
AND OO 0,.
Q000,-Q
ADRES HO BIT HO
ISLEVI BU KOMUT BELIRTILEN SINYAL DEGERI ILE MEVCUT DEGER ARASINDA MANTIKSAL AND (VE)
ISLEMI YAPAR.
ORNEK ONCEKI ORNEKLERE BAKIN
AND.NOT KOMUTUNUN ACIKLAMASI
FORMATI ( ADRESI )
ANDNOT © O © O,.
e _
ADRES HO BIT HO
ISLEVI BU KOMUT BELIRTILEN TERS CEVRILMIS SINYAL DEGERI ILE MEVCUT DEGER ARASINDA
MANTIKSAL AND.NOT (VE DEGIL) ISLEMI YAPAR.
ORNEK ONCEKI ORNEKLERE BAKIN
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OR KOMUTUNUN ACIKLAMASI

FORMATI { ADRESI )
OR o0 0,.
Q0099
ADRES HO BIT HO
ISLEVI BU KOMUT BELIRTILEN SINYAL DEGERI ILE MEVCUT DEGER ARASINDA MANTIKSAL OR (VEYA)
ISLEMI YAPAR.
ORNEK ONCEKI ORNEKLERE BAKIN
OR.NOT KOMUTUNUN ACIKLAMASI
FORMATI |:: ADHESi ]|
OR.MNOT Q O O 0O,.
e _
ADRES HO BIT HO
ISLEVI BU KOMUT BELIRTILEN TERS CEVRILMIS SINYAL DEGERI ILE MEVCUT DEGER ARASINDA
MANTIKSAL OR.NOT (VEYA DEGIL) ISLEMI YAPAR.
ORNEK ONCEKI ORNEKLERE BAKIN
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RD.STK KOMUTUNUN ACIKLAMASI

FORMATI ( ADREsi )
RDSTKQ © O O,.
e
ADRES HO BIT HO
ISLEVI BU KOMUT HESABI YIGIN UZERINE ITEKLER. HER BiR BITI BIR BIT SOLA KAYDIRIR VE SINYAL
DEGERINI BELIRTILEN ADRES iLE BIRLIKTE STO BITININ ICINE KOYAR
KULLANIMI kob — F— iLE BASLADIGINDA KULLANILIR,
ORNEK A C
- |lr.";l|.|'|'I 1\\' L
X1:1 Y12 Y\TE{.
B D
X1.3 Y14
E F
R2.1 R3.5
. KODLAMA SAYFASI TARIHCE GOZESI SONUCU
YAZI ISLEM
ADIM ADRES  BIT
NO KOMUT NO No | AGIKLAMA ST2 ST1 STO
1 RD X1 .1 A
2 AND Y1 .2 A.C
3 RD.STK X1 .3 AsC B
4 AND Y1 .4 AsC B-D
5 OR.STK A+C+B-D
A-C+
6 RD.STK R2 .1 S E
A c A-C+
7 AND R3 .5 5-D E-F
A+C+B+D+
8 OR.STK EeF
N A+C+B-D+
g WRT Y15 .0 E-F
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RD.NOT.STK KOMUTUNUN ACIKLAMASI

FORMATI

{ ADRESI )
RDNOTSTK @ O O O,. i
= _
ADRES HO BIT HO
ISLEVI BU KOMUT HESABI YIGIN UZERINE ITEKLER. HER BIR BITI BIR BIT SOLA KAYDIRIR VE TERSINE
CEVRILMIS SINYAL DEGERINI BELIRTILEN ADRES ILE BIRLIKTE STO BITININ ICINE KOYAR
KULLANIMI
KOD ﬂ’ﬁ ILE BASLADIGINDA KULLANILIR.
ORNEK A B E F .
SR S S ) W
: Ry
X1.0 X1.1 ¥1.2 Y13 YiE 7
cC D G H
| Y Y N Wy .
R1.4 R1.5 X1.6 ¥Y1.7
_ KODLAMA SAYFASI TARIHCE GOZES| SONUCU
YAZI ISLEM _
o komur | e BT ackiama || sT2 | ST STO
1 RD X1 .0 A A
2 | AND.NOT X1 .1 5 A-B
3 |RD.NOTSTK R1 .4 C A-B c
4 | AND.NOT R1 .5 D A-B c-D
5 | ORSTK A-B+C-D
6 | RDSTK Y1 .2 E AsB= E
C-D
7 AND Y1 .3 F A-Be E-F
C-D
8 RD.STK X1 .6 G A-B+ E-F G
C:D
. A+B+ _
9 | ANDNOT Y1 .7 H Y E-F 6N
C-D
. A-B+ _
10 | ORSTK I R T
C-D
11 | AND.STK (A-B+C-D)
(E-F+G-H
12 WRT Y15 .7 W1 out (A-B+C-D)
-(E-F+G-H
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AND.STK KOMUTUNUN ACIKLAMASI

FORMATI

( ADRESI )
AND.STK Q O O O,.
e : _
ADRES HO BIT HO
ISLEVI BU KOMU'I_' ST_O ILE UST1 ARASINDA MANTIKSAL AND (VE) iSLEMi YAPARVE ST1 ICiNE KOYAR. VE
BITLERI BIR BIT SAGA KAYDIRARAK SONUCU STO ICINE KOYAR.
ORNEK ONCEKI ORNEKLERE BAKIN
OR.STK KOMUTUNUN ACIKLAMASI
FORMATI ( ADRESi )
OR.STK Q O O 0,.
Y _
ADRES HO BIT HO
ISLEVI BU KOMUT STO ILE ST1 ARASINDA MANTIKSAL OR (VEYA) ISLEMI YAPAR VE ST1 iCiNE KOYAR. VE

BITLERI BIR BIT SAGA KAYDIRARAK SONUCU STO iCINE KOYAR.

ORNEK

ONCEKI ORNEKLERE BAKIN
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PLC FONKSIYON KOMUTLARI

ISLEMLER GUGLESTIKGE YARDIMCI OLABILECEK FONKSIYONLARA IHTIYAG DUYULUR.

NO KOMUT ACIKLAMA
LADDER FORMAT | KOD FORMAT

1 | TMR TMR ZAMANLAYICI

2 | TMRB SUB 24 STATIK ZAMANLAYICI

3 | TMRC SUB 54 ZAMANLAYICI

4 | DEC DEC KOD ¢OzUcU

5 | DECB SUB 25 BINARY KOD ¢OzUCU

6 |CIR SUB 5 SAYICI

7 | CTRC SUB 55 SAYICI

8 | ROT SUB 6 DONER KONTROL

9 | ROTB SUB 26 BINARY DONER KONTROL

10 | COD SUB 7 KOD TRANSFORMASYON

11 | CODB SUB 27 BINARY KOD TRANSFORMASYON
12 | DCNV SUB 14 BILGI CEVIRICI

13 | DCNVB SUB 31 GENISLETILMIS BILGI CEVIRICI
14 | MOVE SUB 8 MASKELI BILGI TRANSFERI

15 MOVOR SUB 28 Bit-Wise Sum Data Transfer
16 | SFT SUB 33 KAYIT KAYDIRMA

17 | IMP SUB 10 ATLA

18 | JMPE SUB 30 ATLAMA IPTAL

19 | COM SUB 9 ORTAK HAT KONTROLU

20 | COME SUB 29 ORTAK HAT KONTROLU IPTAL
21 | PARI SUB 11 PARITY KONTROL

22 | COMP SUB 15 MUKAYESE

23 | COMPB SUB 32 BINARY MUKAYESE

24 | COIN SUB 16 ESITLIK KONTROLU

25 | DSCH SUB 17 VERI ARAMA

26 | DSCHB SUB 34 BINARY VERI ARAMA

27 | XMOV SUB 18 INDEX DUZELTME VERI TRANSFERI
28 | XMOVB SUB 35 BINARY INDEX DUZELTME VERI TRANSFERI
29 | ADD SUB 19 TOPLAMA

30 | ADDB SUB 36 BINARY TOPLAMA

31 | SUB SUB 30 CIKARTMA

32 | SUBB SUB 37 BINARY CIKARTMA

33 | MUL SUB 21 CARPMA

34 | MULB SUB 38 BINARY CARPMA

35 | DIV SUB 22 BOLME

36 | DIVB SUB 39 BINARY BOLME

37 | NUME SUB 23 SABIT

38 | NUMEB SUB 40 BINARY SABIT
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FONKSIYON KOMUT FORMATI

FONKSIYON KOMUTLARI ROLELERLE TARIF EDILEMEZ DOLAYISIYLA FARKLI BIR FORMATTA YAZILIR.

BU FORMAT KONTROL DEGERLERI, KOMUTLAR,PARAMETRELER, ADRES W1 , VE ADRESLER R9000-R9005
(FONKSIYONEL KOMUT KAYIDI) KOMPOZISYONUDUR.
FONKSIYONEL KOMUTLARDA SONUC TARIHGE KAYIDI KULLANIR.

PARANTEZ iCINDEKI SAY1, KONTROL
DEGERLERI iGINDE SONUG TARIHGE KAYIDININ

BELIRLER.

BULUNDUGU BOLGEDE DEPOLAMABILECEGINI

ORNEGIN (3) SONUG TARIHCE KAYIDI ST3
BITiNi BELIRLER. {(FAKAT BU BOLGE SADECE
KOMUT AKTIF EDILDIKTEN SONRA UYGULANIR.}

KONTROL DEGERLERI
PARAMETRELER
-~ N ™y e
A B .- =,
| (3]
LO L1 NOTLAR:
C D " .. -
l // {2} % % % % - " OO0 PARAMETRESI 1 BYTE' | GOSTERIR.
B = | 2| = . . .
R2.4 R31 é % % % % _(ﬂ\ -"0000,0" PARAMETRESI 1 BIT' 1 GOSTERIR.
RST RN _ o o
{1} —S|m |m|m| M R10.1 -"0" PARAMETRESI BIR POZITIF SAY1 GOSTERIR. (0-9)
* -t -k “HE -t .
- Pad ol —
RE T -"00" PARAMETRESI BIR POZITIF SAY1 GOSTERIR. (0-99)
ACT
4 (@)
R7.1
7 685 4 3 2 10
Ra000
Ra001
Rao02
RS003
RS004
R9005
KODLAMA SAYFASI TARIHCE GOZESI SONUCU
FOM komur | RDFES BT acka ama sT3 | st2 | sT1 | sTo
1 RD R1.0 A A
2 AND R1.1 B A-B
3 RD.STK R2 .4 C A-B C
4 | ANDNOT R3 .1 D A8 | .5
5 RD.STK R5.7 RST AB | .5 | RST
6 RD.STK R7 .1 ACT A-B | c.p | RST ACT
7 suB (8] Command A+B c.D RST ACT
8 0000 Param | A+B c.D RST ACT
9 0000 Param 2 A+B c.-D RST ACT
10 0000 Param 3 A-B | c.p | RST ACT
11 0000 Param 4 A+B c.D RST ACT
12 WRT R10 .1 W1 Out A-B | c.p | RsT Wi




ISLEM BILGISI — BINARY (IKILI TABANDA) KODLANMIS DESIMAL SAYI VEYA BINARY FORMAT

-M,S,T VE B KODLARININ HABERLESME FORMATI BINARY DiR.

-CPU ISLEMLERI BINARY FORMATINDADIR.

-BINARY FORMAT BUYUK SAYILARDA ISLEM YAPMA IMKANI VERIR.

1 BYTE=-128~+128 , 2 BYTE=-32,768 ~+32,768 4BYTE= -99,999,999 ~+ 99,999,999

BU NEDENLERLE BINARY BiLGI KULLANMAK UYGUNDUR.

BCD FORMAT BILGISI

BCD SAYI SISTEMI DESIMAL SAYILARI BCD YE CEVIRIR.
1234 DESIMAL SAYISINI BCD SAYI SISTEMINE CEVIRELIM.

BiNLER YUZLER OMLAR BiRLER R250
HANESI HANESI HANESI HANESI 0011011010
1 2 3 4 ' 3 . 4 ’
0001 0010 0011 0100 7y 6 5 4 3 2 1 0
L. A b A
h X R257 o |lolo|1]|lolol1]0
YUKSEK BITLER DUSUK BITLER
R251 DE DEPOLUDUR R250 DE DEPOLUDUR ' 1 /! 2 /
BINARY FORMAT BIiLGiSI

1 Byte Data { 128 ~+127 )

i 6 5 4 3 2 1 0
R200 | 4 [ 98| 95| 24| 23| 22| 21| 2°
Loy " 0: Positive

Symbol { 1: Negative

2 Byte Data (-32.768 ~ +32.767)

i 6 &5 4 3 2 1 0
R200 T | 98 [ 95| 94| 03|02 91| 0

R201 + 2'4 2'3 2'2 2'1 2'2' 29 25

0: Positive
- 1: Negative

4 Byte Data (-99.999.939 - +39,995 999)

= Symbol

/76 &5 4 3 2 1 0D

- — +1
R200 2. 26 2:1 24 23 22 21 2; 0 0 0 0 1 ': ]

R201 2'5 2'4 2'3 2'2 2'1 2'2' 29 28

R202 223 | 922 21| 920 | 918 [ 918| 91T | 51E

R203 | 4 | 930| 928| 928 | 927 | 528|925 | 524 Ot aa]1] |12

—_-e 0: Positive P
5"mml{'I:Megﬂ.ti'\-‘e 1]ojojojojojo]|1 |20




BINARY SAYIYI SON HANESINDEKI 1 VE 0 OLMASI DURUMUNDA SAYI POZITIF VEYA NEGATIF OLUR.
=+ 16

1

@ 0 0 é 00 0 @) (+17)
1=. 16 1

b 11 @ 111 @ (-18)

SAYI POZITIF ISE SAYININ DEGERINI “1” HANESINE KARSI GELEN DESIMAL SAYILARIN TOPLAMI BELIRLER.
SAYI NEGATIF ISE SAYININ DEGERINI “0” HANESINE KARSI GELEN DESIMAL SAYILARIN TOPLAMINA 1

EKLEDIGINIZDE GIKAN SAYI BELIiRLER.
IKI BINARY SAYI ARASINDA ISLEM YAPALIM
1=. 16
\G) 11 @ 1 1 1 1 {SONUC=-17)

{-17)
{(+1)
(SONUC =-17)

1 11 0 1 1 1 0
+ 0 0 0 0 o0 0 0 1
1 1.1 0 1 1 1 1

FONKSIYON KOMUTLARI TARAFINDAN SAYISAL BILGI ICIN ADRESLERI

SAYISAL BIiLGI FONKSIYON KOMUTU TARAFINDAN KULLANILDIGINDA 2 BYTE VEYA 4 BYTE UZUNLUKTADIR. SiZE
CIFT SAYILI ADRES KULLANMANIZI ONERIRIZ.

GENELLIKLE BINARY OLARAK KULLANILIR VE FORMAT ACIKLAMASI UZERINDE * (YILDIZ) OLARAK ISARETLENIRLER.
ICSEL ROLE ICINDE CIFT SAYI OLARAK ADRESLENIRLER. R YI TAKIP EDEN SAYILAR CIFT SAYIDIRLAR, VE BILGI
TABLOSUNDA GIFTSAYI OLACAK BiR ADRES D HARFINI TAKIP ETTiGINDE GIFT SAYIDIR.

KOMUTUH HIZINL ARTTIRMAK ii;ill SOZKONUSY ADRESLERDE i;iFT SAYI KULLAHARAK

YILDIZ ILE iSARETLENMIS ADRESLER, BiLGi 2 VEYA 4 BYTE OLDUGUNDA
OPTIMIZE EDEBILIRSINIZ.

A+ B o= C
RST * e w HATA
— ) IKISI
ADDB 0 |0oo0 | oooo|oooo | ¥
ARTTIRI (.liﬁ‘,..l“‘\
ACT (SUB36) LACAK ARTIM U—'
BiLGi BiLGisi CIK:
| KOMUT | FORMAT | (ADRES) | (ADRES) | ADRES

FONKSIYON KOMUT KAYITLARI (R9000-R9005)

BU KAYITLAR FONKSIYON KOMUTLARININ SONUCLARINI BARINDIRIR. TUM KOMUTLAR TARAFINDAN PAYLASILIR.
KOMUTUN ISLEMESI BITTIGINDE ACILEN BiLGIYi OKUMALISINIZ. YOKSA DIGER KOMUTUN UZERINE YAZILACAKTIR.
KAYIT PROGRAMLAR ARASINDADA PAYLASILIR. DIGER KOMUT ISLETILINCEYE KADAR DEPOLANIR. PLC PROGRAMI
DEGERI OKUMAYA MUKTEDIRDIR. AMA DOGRUDAN UZERINE YAZAMAZSINIZ

76 5 43210

R9000
RS001
Ro002
R9003
R9004
R9005

BU KAYIT 6 BYTE UZUNLUGUNDADIR VE 1 BIT VEYA 1 BYTE OLARAK OKUNABILIR. R9000 BYTE ININ 1. BITINI
OKUMAK IGIN RD R9000.0 YAZIN.

37



TMR (TIMER)

ISLEVI

BU ZAMANLAYICI GECiKMEDEN SONRA ZAMANLAYICIDIR. ZAMAN SURESi DEGERI
TABLOLAR UZERINDEN VERILIR.

FORMAT

ACT TMR 00 TIMER ROLESI
TMQO TIMER HUMARASI iLE
0000.0 000.0 AVHI OLMALIDIR.
KONTROL KOMUT | TIMER HO
DEGERI ; i
PARAMETRE
KOD SAYFASI
ADINA ADRES BiT
o KOMUT . no | AcIKLAMA
1 RD 0000 .0 ACT } KONTROL DEGERI
2 TMR 00 }wmmm
3 WRT 0000 .0 TMOO - TIMER. ROLESI

KONTROL DEGERi

AKSIYON KOMUTU (ACT)
ACT = 0 : TIMER'I KAPATIR (0 YAPAR)
ACT = 1 : ACAR.

TIMER ROLESI

(TM 00) ]
ASAGIDAKI SEKLE GORE BELIRLENEN ZAMAN PERYODUNDA ACT=1 OLDUGUNDA TIMER
ROLEST ACILIR. ADRESI ISTEGINIZE GORE SECEBILIRSINIZ.

ACT

TMOO
KOMUT iLE BELIRLEHEH
ZAMAH

PARAMETRELER

ROLE NUMARASI }

MS CINSINDEN ZAMANA BAGLI ROLE NO:

1-8 ARASI TIMERLAR HER 48 MS DE

9-100 ARAST TIMERLAR HER 8 MS DE BIR GUNCELLENIRLER.
ORNEGIN TIMER I 38 MS OLARAK SET EDERSENiZ, 38=8x4 + 6
6 TIMERIN 32 MS OLDUGUNU HATIRLATIR.

ZAMAN HASSASIYETI

1-8 ARASI TIMERLAR 48-99,999,999 MS ARASINDADIR.
9-40 ARASI TIMERLAR 8-99,999,999 MS ARASINDADIR.

KOD ORNEGI

BOLUM 9.3 SFT (shift register) BAKIN.
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TMRB (SABIT TIMER)

ISLEVI BU ZAMANLAYICI GECIKMEDEN SONRA ZAMANLAYICIDIR. o
NORMAL TIMERDAN FARKI SUDUR. NORMAL TIMER PLC TABLOSUNDAN DEGISTIRLEBILIR.
TMRB ISE PLC PROGRAM ICINDE KULLANILIR VE DISARIDAN DEGISTIRILEMEZ.
FORMAT
ACT TMRB 00 | 00 TIMER ROLESI
’_ (SUB24) TMB
elele
0000.0 ZAMAN
E— KOMUT | TIMERHO | gjipEsi
KONTROL
DEGERI = — -/
PARAMETRE

KONTROL DEGERi

AKSIYON KOMUTU (ACT)
ACT = 0 : TIMER'T KAPATIR (0 YAPAR)
ACT =1 : ACAR.

TIMER ROLESI

(TMB 000) ) . . .
ASAGIDAKI SEKLE GORE BELIRLENEN ZAMAN PERYODUNDA ACT=1 OLDUGUNDA TIMER ROLES}
AGILIR. ADREST ISTEGINIZE GORE SEGEBILIRSINiZ.

ACT
TMB
KOMUT iLE BELiRLEHEN
ZAMAHN
PARAMETRELER ROLE NUMARASI §
MS CINSINDEN ZAMANA BAGLI 1-100 ARASI FIXED TIMERLAR.
ZAMAN SUREST o o _
BU FIXEDTIMER HER 8 MS DE BIR ISLEM GORULUR. DOLAYISIYLA ZAMAN SURESI 8MS VE
KATLARIDIR.
ZAMAN ZAMAN GECIKMESI 0 - +8MS ARASINDADIR. BU GECIKME ROLENIN GECIKMESINI ICERIR.
HASSASIYETI PROGRAMIN ISLEYISI GIBI DIGER GECIKMELER BU GECIKMEYE DAHIL DEGILDIR.
KOD ORNEGI !

BED X0.1

SUB 24

01

5000

WET ER1.0

%

1 2 3 4 L G [ 8 9 10

HW_1

0a- k——h—EEL— TIRBE b +
Ko 5000 R1.0
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TMRC (TIMER)

ISLEVI BU ZAMANLAYICI GECIKMEDEN SONRA ZAMANLAYICIDIR.
FORMAT
ACT TMRC © 0000 | 0000 TIMER ROLESI
TIMER TIMER i
TIMER AVAR KAYIT
0000.0 KOMUT HASSASIVETI ADRESI ADRESI
N, I — . I ____.'
KONTROL B
DEGERI PARAMETRE
KOD SAYFASI
:glh‘l KOMUT :gRES ag ACIKLAMA
1 RD 0000.0 ACT » KONTROL DEGER]
2 SUB 54 e } KOMUT
Command
: y Accuracy of )
3 (PRM) © the Timer
. y Timer Setting
4 (PRM) 200 Address | \ PARAMETRELER
Timer
5 (PRM) 0000 Register
Address y
G WRT oo00 .0 TMOO ]rTIMER ROLESI
KONTROL DEGERI AKSIYON KOMUTU (ACT)
ACT = 0 : TIMER'T KAPATIR (0 YAPAR)
ACT =1 : ACAR.
TIMER ROLESI (TMB 00)
ASAGIDAKi SEKLE G(")_RI_E BEl__iR!_ENEI\_l_ ZAMAN PERYODUNDA ACT=1 OLDUGUNDA TIMER
ROLESI ACILIR. ADRESI ISTEGINIZE GORE SECEBILIRSINIZ.
ACT
TMB
KOMUT iLE BELIRLEHEN
ZAMAHN
PARAMETRELER

ZAMAN HASSASIYETI 5

MS CINSINDEN ZAMANA BAGLI HASSASIYET iKi SECIMLIDIR.
0: 1ms

1: 8ms

ZAMAN AYAR ADRESH S
BU AYAR TIMERIN ZAMAN AYAR ADRESINI BELIRLER. 2 BYTE BU ADRESTEN BASLAR.
GENELLIKLE D ADRES} KULLANILIR.

TIMER. ZAMAMI +0

ZAMAN
TIMER. ZAMAHI +1

ZAMAMN: TIMER ZAMAN (1~ 65.535)

ZAMAN AYARI 1ms VEYA 8ms ARALIGINDADIR. VE BU DEGER BINARY FORMAT OLARAK
DEPOLANIR.

1ms: 1~63.535 ms

Ems: 8~ 524280 ms
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PARAMETRELER
DEVAMI

ZAMAN KAYIT ADRESI

BU AYAR TIMERIN ZAMAN KAYIT ADRESINI BELIRLER. 4 BYTE BU ADRESTEN BASLAR.

GENELLIKLE R ADRESI KULLANILIR.

KOD ORNEGI

e TMR Reg.
Register +2
Register +3
$E3
RD X0.1
SUE 54
0
Do
R2
WRT R10.1
%
1 2 3
HWL_1
00- ——AET T TwRe 0
K0.4 Do
R2
01 + + +
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DEC ( KOD ¢0zUcU)

ISLEVI
BU KOMUT 2 SATIRLIK BCD KOD SINYALI ILE BELIRLENEN BCD KOD SINYALINI MUKAYESE
EDER.
KAR_SILAS'I_’IRMA SONUCUNDA KARSILASTIRILANLAR AYNI ISE KOMUT CIKISI “1” OLUR.
AKSITAKDIRDE SONUG “0” OLUR. ) N
BU KOMUT YAZILAN M KOMUTLARI VE T KOMUTLARINI COZMEK ICIN KULLANILIR
FORMAT o
DEC QOO0 | OO00 KOD COZUcy
SONUG CIKISI
ACT —_
—— (o
0000.0 phd ~~
N sivaL | cizici | O000.0
KOMUT ADRESI AYARI
KONTROL y
DEGERI - — —
PARAMETRE
o0 00
HUMA HAHNE
KOD SAYFASI
ADIM ADRES BiT
" KOMUT HO NO ACIKLAMA
1 RD 000 .0 ACT  KONTROL DEGER
2 DEC } KOMUT
) QOO0 Sig nal 1
3 (PRM) Address
Decode > PARAMETRE
) alelele]
4 (PRM) Sefting
o
- a 0000 . ¢ W1, Decode
5 WRT 2 Result Output SOHUG
KONTROL DEGERI _
AKSIYON KOMUTU (ACT) )
ACT =0:(W1) II_\_I CIKIS BILGISINI KAPATIR (TUM 8)
ACT = 1 : KOD COZMEYE BASLAR. CIKISI W1 E DEPOLAR.
PARAMETRELER

SINYAL ADREST : iKI SATIRLIK BCD KODLU SINYALIN BASLANGIC ADRESI

KOD COZUCU AYARI: KOD GOZUCU AYARININ IKI ANLAMI VARDIR: NUMARA VE HANE

Q0 00
HUMARA HAHE

KOD GOZUCU AYARI

NUMARA AYARLI.
HANE AYARLI:

KODU GOZULECEK KI KELIME NUMARASI
DESIMAL OLARAK GOSTERILEN iki HANE

01: UST HANE 0 AYARLANIR VE SADECE ALT HANE KODU COZULUR.
10:ALT HANE 0 AYARLANIR VE UST HANE KODU GOZULUR.
11:HER IKI HANENINDE KODU COZULUR.

koD ¢dzUCU SONUCU
CIKISI

W1=0 : VERILEN NUMARA iLE SINYAL AYNI DEGIL.
W1=1: VERILEN NUMARA ILE SINYAL AYNI
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ORNEK

MF  DEN B
| DEC | F10 | 3011 AN300 s M30
XS
F7.0 F1.3 R228 1
KOD SAYFASI
ADIM ADRES BiT
NO KOMUT HO NO ACIKLAMA

1 RD F7 .0

2 AMD F1 .3

3 DEC F10

4 (PRM) 3011

5 WRT R228 1 M30X

KOD ORNEGI
@3
RD RO ACT=1, START DEC
1501 ftnéia + DIGIT
WRT Ri1 ERROR OQUTPUT
1 2 3 4 L G 7 8 9
ACT
0W- ————"oec 0o
RO.0 1501 R1.0

01- + + + + + + + + +
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DECB (BINARY KOD COzZUCU)

ISLEVI
BU KOMUT 1, 2, VEYA 4 BYTE LIK BINARY KODU GOZER.
EGER KOD BILGISI BELIRLENEN 8 SAYIDAN BIRISINI TUTARSA GIKISI 1 YAPAR VE CIKIS
KARSILIK GELEN SAYIYA DENK GELIR. EGER SAYIYA KARSILIK GELMEZSE CIKIS O OLUR.
BU KOMUT YAZILAN M KOMUTLARI VE T KOMUTLARINI COZMEK ICIN KULLANILIR.
KODU COZULMUS CIKIS
KOD PECB | 5000 76543210
BiLGisi - (SUB25)| CO0O -| | | | | | | | |
[ LU R
cOzZULMUS 4+
1,2 VEYA 4 SAYI
BYTE BINARY -
BILGi - t1
-— +7
(8 SAYI: KODU COZULMUS +0, +1, +2, e +7 KOD COZMEK
iCil ESASTIR.
GRHEGIN, KODU GGZULMIS SAYI 62 iSE
1) 8 SAYI, 62-69 ARASI ESASTIR.
2) EGER KOD BIiLGISi 62 ISE CIKIS BiTi 0 ACILIR.
3) EGER KOD BiLGiSi 69 iSE CIKIS BiTi 7 ACILIR.
7l6[5]a]3]2]1]0
6968|6766 (65| 64/63(62
e vy
FORMAT
ACT DECB O] 0000 | OO00O | 0000
O0CO
i i (SUB25)
KOD KOD Hi;.l'[l“ i
BILGi BiLGI | cozicu | ©OZUCU
Q0000 | HoMuT BOYU ADRESI | Avami CIKISI
., - . r
KOHTROL B v B
DEGERI PARAMETRE

KONTROL DEGERi

AKSIYON KOMUTU (ACT)

ACT = 0 : (W1) IN CIKIS BILGISINI KAPATIR (TUM 8)
ACT = 1 : KOD COZMEYE BASLAR. GIKISI W1 E DEPOLAR.

PARAMETRELER

BILGI BOYU: KOD BILGISININ BYTE UUNLUGU

1 ISE: KOD 1 BYTE BINARY BILGI
2 ISE: KOD 2 BYTE BINARY BILGI
4 ISE: KOD 4 BYTE BINARY BILGI

KOD BILGI ADRESI: KOD ADRESI

KOD COZUCU AYARI: 8 SAYININ BASLANGIG SAYISI KOD GOZMEK IGIN KULLANILIR.

KOD COzUCU ADRESI: KODUN GOZULMUS HALININ ALINMIS ADRESTIR. 1 BYTE TIR.
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KOD ORNEGI $@3
RD R0.0 ffread E0.0 —-- the default value iz "1i"
SUB 25 //DECE command
1 //Using 1 byte data
Do J/Input data address
62 J/8tarting number of 8 decode numbers
248,
3
1 2 3 4 L ]
00- +———2T T oecs 1
RO.0 Do
G2
Ra
01 + + 3 + +
02 + + + + + +
CTR (SAYICI)

ISLEVI

SAYICININ ORTAK KULLANIMINI TOPLAMAYI DISARI TASIMAKTIR. BUNA RAGMEN KARMASIK
MAKINA KONTROLUNDE , SAYICI DEGISIK YOLLARLA KULLANILIR. SAYICIDAKI SAYILAR (
BASLANGIC DEGERI, ILAVE DEGER) BCD VEYA BINARY FORMATTA BELIRTILEBILIR.

SAYICI ASAGIDAKI ISLEVLERE SAHIPTIR:

KURULABILEN SAYICI

BU SAYICI BIR DEGERLE BASLAR. DAHA SONRA BELIRTILEN DEGERT ASTIGINDA GIKISTA BU
OLAYI SINYAL VERIR. KURMA DEGERI PLC KONTROL EKRANINDA AYARLANABILIR.
PROGRAM ICINDEDE DEGERi KUARABILIRSINizZ.

HALKA SAYICI ) ' o
BELIRLENEN ZAMAN ASILDIGINDA BU SAYICI DEVAM EDER VE NETICEDE DONGU
BASLANGIC NUMARASINA GERI DONER.

YUKARI/ASAGI SAYICI 5 N
BU SAYICI GERI DONDURULEBILIR SAYICI; YUKARI VE ASAGI SAYABILIR.

BASLANGIC DEGERI _ _
BIR SAYICININ BASLANGIG DEGERINI ( 0 VEYA 1) BELIRLER.

YUKARIDAKI FONKSIYONLAR KOMBINE EDILEREK SADECE TOPLAMA YAPAN BIR SAYICININ
YANISIRA ASAGIDAKI SEKILDEKI GIBI iKi YONE CALISAN BIR HALKA SAYICIDA
OLUSTURABILIRSINiZ.

SAYICIYI BU SEKILDE KULLANIRSANIZ, DONEN OBJENIN YERINI BULABILIRSINiZ.

8 | T
ﬁam‘ma_!_-_ — ,-*"'i’; \
" 44 :‘/\ KURMA DEGERI : 8
' 6 \\ ',/// 3 / VARSAYILAN DEGER : 1
\ -.'.?""'--______—-"' ",
quz 5 4 \bef
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FORMAT

CNO
CL:I.IF'OD%%I\{I:} SAYICI
SONUG
CTR o0 ?*IEEL
o000.0
RST (SUBS) Wi
0000.0
Q020.0
ACT
SAYICI
KOMUT NO
0000.0 [
iy y Y
v PARAMETRE
KOHTROL

DEGER]

KONTROL DEGERI

1-) BASLANGIC DEGERI (CNO)

CNO = 0 : SAYICI 0 DAN BASLAR. (0,1,2,3,.......n0)
CNO = 1 : SAYICI 1 DEN BASLAR. (1,2,3,........... no)

2-) YUKARI/ASAGI(UPDOWN)

UPDOWN = 0 : YUKARI SAYICIYI BELIRLER. BASLANGIC DEGERI CNO iLE SEGILIR.

UPDOWN =1 :ASAGI SAYICIYI BELIRLER. KURMA DEGERI BASLANGIC DEGERI OLUR.

3-) RESET (RST)

RST= 0 : RESET YOK ) o
RST= 1 : RESET. RESET DURUMUNDA W1 0 OLUR(GIKIS DUSER) VE SAYICI DEGERI
BASLANGIG DEGERINE CEVRILIR.

4-)AKSTYON KOMUTU (ACT)
SAYICI AKSIYON SINYALININ KENARINI YAKALAR VE BU NOKTAYI SAYAR.

0 SAYICI KAPALI

A | \ ‘ \ " W1 DEGISMEZ
ACT \
0" T T I <. 0 DAH1E GIDERKEH

SAYAR

SAY SAY

PARAMETRELER

SAYICI NUMARASI: o
20 ADET SAYICI VARDIR. 2 BYTE KURMA VE TOPLAMA DEGER! IGIN KULLANILIR,
DOLAYISIYLA SAYICI NUMARALARINI 1~20 ARASINDAN KULLANABILIRSINIZ.

KOD BILGI ADRESI: KOD ADRESI

KOD COZUCU AYARI: 8 SAYININ BASLANGIC SAYISI KOD COZMEK ICIN KULLANILIR.

KOD COZUCU ADRESI: KODUN GOZULMUS HALININ ALINMIS ADRESIDIR. 1 BYTE TIR.

KOD ¢OzUCU SONUCU
CIKISI

W1=0 : KURMA DE(:SERINE KADAR SAYILMAVDI(VSINDA .
W1=1 : KURMA DEGERINE KADAR SAYILDIGINDA .

46



ORNEK-1

SAYICI ORNEGI #1 : A KURMA DEGERI . _
KURMA SAYICIST SAYAR VE BELIRLENEN SAYIYA ULASILDIGINDA GIKIS VERIR.

* L1 ROLESI CEKER. (TERS KONTAKTAN GECER VE DUZ KONTAK UZERINDEN

ENERJILENIR.

* R200.1 TERS KONTAK OLDUGU iCIN, CNO=0 OLUR (YANI SAYICI 0 DAN BASLAR) .

* R200.1 TERS KONTAK OLDUGU ICIN, UPDOWN = 0 OLUR VE YUKARI SAYICI OLUR.

* X36.0 SAYICIYI RESETLER. 5

* Y6.1 SAYICI YAZILAN DEGERE ULASTIGINDA CIKIS VERIR.

* R200.3 BiTI SAYMA ISLEMI YAPAR. Y6.1 ILE SERI BAGLANDIGI iCIN HEDEF SAYIYA
ULASILDIGINDA SAYMA ISLEMIi SONA ERER. ANCAK RESET SINYALI GELIRSE SAYMA
TEKRAR BASLAR.

L1
| On
R2|1:|1D'1 R200.1
R200.1
L1
3
(CND) | (3) (1)
R200.1
o (2) YUKARI SAYICI
(UPDOWN) | CIKIS
R200.1 CTR 0001 Y
——ICUP
CRSTM ) (suss) ]
(RST) | | Y6.1
X36.0
CUP M30X 0
(ACT) —/H’—|
¥6.1 R200.3
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ORNEK-2

SAYICI ORNEGI #2 : DONEN OBJENIN YERINI KAYDETMEK iGIN SAYICI KULLANIMI

* L1 ROLESI CEKEMEZ.

* R200.1 TERS KONTAK OLDUGU IGIN, CN1=1 OLUR (YANi SAYICI 1 DEN BASLAR) .

* R200.1 DUZ KONTAK OLDUGU IGIN, UPDOWN = 1 OLUR VE ASAGI SAYICI OLUR.
BASLANGIC DEGERI SAYICI KURMA DEGERI OLUR.

* L1 ROLESI GALISMADIGI IGIN SAYICI SUREKLI RESETLENIR.

* SAYICI YAZILAN DEGERE ULASTIGINDA CIKIS VERIR. R200.0

* X36.0 SAYMA ISLEMI YAPAR.

L1
! . FE Y P
Rilﬂl[ﬂ T
: R200.1
L1
(CNO) ¢ &) (1)
R200.1
REWV 2)
IWFUOWN) ¢ | CTR 0002 ~
R200.1 AW
L1 A (8UBS) e
[RST) ¢ - R200.0
R200.1
=]
| S
(ACT) t ——
X380

1-) KONTROL DEGERLER}

A-) SAYICI BASLANGIC NUMARASL : _
YUKARIDAKI SEKILDE (TARET OLABILIR.) SAYICI BASLANGIG NO:1 DIR. BU DURUMDA
SAYMA ISLEMININ 1 ILE BASLAMASI LAZIM. DOLAYISIYLA CNO=1 YAPMALIYIZ

B-) YUKARI-ASAGI SAYMA SECIMI: - o
REV SINYALI DONME YONUNE GORE DEGISIR. SAAT YONUNDE REV=0 YAPILIR VE
SAAT
YONUNUN TERSINE DONUSTE REV=1 YAPILIR. DOLAYISIYLA DONME YONU SAAT
YONUNDEYSE SAYICI YUKARI SAYICI GIBI CALISIR. DONME YONU SAAT YONUNUN
TERSINE ISE SAYICI ASAGI SAYICI GIBI CALISIR.

C-) RESET:
BU ORNEKTE GIKIS (W1) KULLANILMIYOR. DOLAYISIYLA HERZAMAN RST=0 OLACAK.

D-) SAYMA SINYALI:
SAYMA SINYALI POS (X36.0) 12 DEFA SAYAR.
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ORNEK-2 / DEVAM

2-) SAYICI VE W1 CIKISININ DURUMU ) o
BU ORNEKTE GOSTERILDIGI GIBI W1 GIKISI KULLANILMAMASINA RAGMEN , W1 iCIN BIR
ADRES ATAMAK ZORUNLULUGU VARDIR.

3-) ACTION (ACT)

A-) KURMA DEGERININ BELIRTILMES : o
ORNEGIMIZDEKI TARET 12 ISTASYONLU OLDUGU IGIN BURAYA 12 YAZMALIYIZ.

Edit Counter, - Page01: Counter(CO00-CO18) E|

0K ‘ Helnad‘ First | Last | Page |1,l'5 Back |Furward|

C000 Counterl  Preset[Binary]

Total [Binary]

Preset{Binary]

Total [Binary]

Preset{Binary]

Total [Binary]

Preset{Binary]

Total [Binary]

Preset{Binary]

NOTE: “4” SAYICI 2 ‘NIN KURMA DEGERIDIR. C004 DEGERi DEGILDIR.

B-) MEVCUT DEGERININ BELIRTILMEST : L
ONCE FiZIKSEL TARET SAYMA BASLAMA NOKTASINI MEVCUT SAYICI DEGERI ILE
SENKRON YAPIN. BUNDAN SONRA SAYICI MEVCUT DURUMU GOSTERECEKTIR.

C-) A VE B ADIMLARINDAN SONRA: ) o
TARET DONERKEN POS “ON" OLUR VE “OFF” OLUR. SAYICI2 DONME ADEDINI SAYAR.

KOD ORNEGI

£E3
RD K0.0 //k0.0=0 1,2,3,4,5...
RD.S5TE E0.1 //k0.1=0
RD.S5TK X0.1 ffresetc
RD.S5TK X1.0 JF7ACT
SUB S
WRT E10.1
3
1 2 3 4 5 6 T 8 9 10
0. f—j—-=L 2 :>—| +
KO.0 = R10.1
o
01- —K.|U|1_mn— - + -+ -+ -+ -+ +
H¥Y_1
02- —||—B§I— 3 + + + + + +
K04
HWW_C
03- —"—u—&-c]— 3 + + + 4 4 +
X1.0
04- + + + + + + 4 4 4 +
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CTRC (SAYICI)

ISLEVI BU SAYICI BINARY FORMATTA CALISIR.
KURULABILEN SAYICI o o
BU SAYICI BIR DEGERLE BASLAR. DAHA SONRA BELIRTILEN DEGERI ASTIGINDA CIKISTA BU
OLAYI SINYAL VERIR.
HALKA SAYICI . _ o
BELIRLENEN ZAMAN ASILDIGINDA BU SAYICI DEVAM EDER VE NETICEDE DONGU
BASLANGIC NUMARASINA GERI DONER.
YUKARI/ASAGI SAYICI 5 o
BU SAYICI GERI DONDURULEBILIR SAYICI; YUKARI VE ASAGI SAYABILIR.
BASLANGIC DEGERI o _
BIR SAYICININ BASLANGIC DEGERINI ( 0 VEYA 1) BELIRLER.
FORMAT CNO
CTRC | OO0O0O | 0000
C000.0
UPDOWN (SUBSE)
YUKARI
SAYICI
0000.0 CIKISI
RST —~
____{mH —
0C0.0 ~
ACT savict | savic | OCOO.0
KURMA | KAYIT
KOMUT | DEGER] ADRESI
Q000.0 . e W,
S N
PARAMETRELER
KONTROL _
DEGERLERI

KONTROL DEGERi

1-) BASLANGIC DEGERI (CNO)
CNO = 0 : SAYICI 0 DAN BASLAR. (0,1,2,3,.......n0)
CNO = 1 : SAYICI 1 DEN BASLAR. (1,2,3,........... n0)

2-) YUKARI/ASAGI(UPDOWN) _ L N
UPDOWN = 0 : YUKARI SAYICIYI BELIRLER. BASLANGIG DEGERT CNO ILE SECILIR.
UPDOWN =1 :ASAGI SAYICIYI BELIRLER. KURMA DEGERI BASLANGIG DEGERI OLUR.

3-) RESET (RST)
RST= 0 : RESET YOK
RST= 1 : RESET. RESET DURUMUNDA W1 0 OLUR(GIKIS DUSER) VE SAYICI DEGER]
BASLANGIC DEGERINE CEVRILIR.

4-)AKSTYON KOMUTU (ACT)
SAYICI AKSIYON SINYALININ KENARINI YAKALAR VE BU NOKTAYI SAYAR.

e e - - SAYICIKAPALI
" W1 DEGISMEZ
ACT .
0" I 1 0 DAH 1 E GIDERKEH
T T " SAVAR
SAY SAyY -
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PARAMETRELER

SAYICI KURMA DEGERI ADRES]

BU PARAMETRE HAFIZADAKI KURMA DEGERININ BASLANGIC ADRESIDIR. BASLANGIG
ADRESINDEN BASLAYAN 2 BYTE SAYICI KURMA DEGERINI DEPOLAR. GENELLIKLE ADRES
OLARAK “D” KULLANILIR.

KURMA DEGERI +0 ]
CTR ¢ CTR KURMA DEGERI (0~32,767)

’

KURMA DEGERI +1

SAYICI KURMA DEGERI BINARY FORMATINDA VERILIR. 0~32,767 ARASINDA SAYI
BELIRLEYEBILIRSINIZ. SAYICI KURMA DEGERI PLC TABLOSUNDAKI SAYICIYA KARSILIK
GELIR.

SAYICI KAYIT ADRESI

BU PARAMETRE SAYICI KAYIDI ICIN BASLANGIC ADRESIDIR. BASLANGIC ADRESINDEN
BASLAYAN 4 BYTE SAYICI KAYIT DEGERINI DEPOLAR. GENELLIKLE ADRES OLARAK “D”
KULLANILIR.

YUKARI SAYICI CIKISI

W1=0 : SAYICI VERILEN KURMA DEGERINI ASMADI. L o
W1=1 : SAYICI VERILEN KURMA DEGERINI ASTI. W1 ADRESI ISTEGE GORE VERILIR.

SAYICI KAYIT +0 L.
CTR = SAYICI DEGERI
SAYICI KAYIT +1
o
SAYICI KAYIT +2 .
WORK ~ IS KULLANILAMAZ
SAYICI KAYIT +3 |
KOD ORNEGI $E3
RO R200.1
OR.NOT R200.1
WRT R200.1
RED.NOT RZ00.1
ED.NOT.S5TE EZ2 1
ED.STE X0.1
RD.S5TEK X1.1
WET El1 1
1 Fa 3 4 5 l§] T a8 9 10

00-  F— .
R200.1 R200.1

u
01- H + + + + + + +

R
+ + + + +
. A5 |
-+

R201.1 E -
o
03- She (1K) 3 4 -+ -+ -+ +
R200.1
HVI_1
04- —“ B3T 5 4 4 4 4 4 +
LN
HW_Z
05- 4} —ACT 3 + + + + + +

06- + + + + + + + + + +
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ROT (DONME KONTROLU)

ISLEVI BU KOMUT DONER SISTEMLERIN KONTROLU IGIN KULLANILIR. ORNEGIN OTOMATIK TAKIM
DEGISTIRME(ATC), VEYA DONER TABLA. ASAGIDAKI FONKSIYONLARA SAHIPTIR.
1-) DONME YONUNUN EN KISA YOLUNU BULUR
2-) MEVCUT POZISYON iLE HEDEF ARASINDAKI ADIM SAYISINI BULUR.
3-) MEVCUT POZISYON iLE HEDEFTEN BiR ONCEKI ADIMI BULUR.
FORMAT

RMND (5)

| 0000
OO000.0
%ﬁT (4)
[
OO000.0
DIR (3)
I ROT
0000.0 |
POS 2) (SUBE)

-— —

Oo00.0
i
[
Oo000.0
ACT (0)

BOLUNTU

KOMUT

ADEDI

0000

MEVCUT
YERIN
ADRESI

0000

HEDEF
YERIN
ADRESI

0000

SONUG

CIKIS
ADRESI

DONME
YONU

CIKIS

()
oy

0000.0

|
5 A

,__E}Cl D{__-}.D_J- — e -
e PARAMETRELER
KONTROL _
DEGERLERI

KONTROL DEGERLERI]

1-) DONER GOVDE BASLANGIC NO (RNO)
RNO=0 : BASLANGIC NO 0 OLUR.
RNO=1 : BASLANGIC NO 1 OLUR.

2-) BILGI OLCUSU (BYT)
BYT=0 : BILGI 2 HANELI BCD KODLUDUR.
BYT=1 : BILGI 4 HANELI BCD KODLUDUR.

3-) DONME YONUNU AYIRT ETMEK iCIN (DIR)
DIR=0 : DONME YONU ARANMAZ. HER ZAMAN ILERT DONER.
DIR=1 : DONME YONU ARANIR.

4-) HESAPLAMA TiPi (POS)
POS=0 : HEDEFI HESAPLAR
POS=1 : HEDEFTEN BIR ONCESINI HESAPLAR

5-) YER VEYA ADIM SAYISI HESABI (INC)
INC=0 : YER NUMARASINI HESAPLAR.(hedeften bir énceki noktayi hesaplamak igin INC=0
ve POS=1 yapin)
INC=1 : ADIM SAYISIN HESAPLAR. (mevcut nokta ile hedef nokta arasindaki farki
hesaplamak icin INC=1 ve POS=0 yapin.)

6-) AKSIYON KOMUTU (ACT) o
ACT=0 : DONME ISLEMI YAPILMAZ. W1 DEGERI DEGISMEZ.
ACT=1 : DONME KOMUTU ISLETILIR. (genellikle ACT=0 dir. Hesaplama gerektiginde ACT=1

yapilir.)
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PARAMETRELER

1-) BOLUNTU SAYIST
GOVDEDEKI BOLUNTU SAYISI

2-) MEVCUT YERIN ADRESI

3-) HEDEF YERIN ADREST _
T KODUNUN GOSTERDIGI ADRESTIR.

4-) SONUC CIKIS ADRES . o
SONUG BIRIMININ DEPOLANACAGI GIKIS ADRESIDIR. HEDEFE ATILACAK ADIM
SAYISIDIR,

DONME YONU CIKISI
(W1)

KISAYOL KULLANIYORSUNUZ DONUS YONU GIKISI W1 DiR.
W1=0 : ILERI DONUYOR.
W1=1 : GERI DONUYOR.

KOD ORNEGI

OLGCME NOKTASI
EE2
RD B2.0 ff BNO=0, START FROM 0O
RD.5TE R2O.0 4 BYT=0, DATAZ IS5 1 BYTE BCD
RD.5TKE RO.0 f/ DIBR=0, WO DIRECTION
RD.5TKE R3.0 f/ PO3=0
RD.5TE Ed.0 fFf INC=0
RD.5TE Ed.1 /7 ACT=1, EUN ROT COMMAND
SUB &
4
X4l
2&
R230
WRT 228.1
b3
1 2 3 4 5 6 7 ] 9 10
0 ———=0 4 c>—| .
RO.O fe) e R228.1
o F26
R230
01- —||—BL a2 + + + + + +
RO.O
02- —"—D-I-L - + + + 4+ 4+ +
RO.O
03- —||—EQ5— : 4 4 4 4 4 +
RO.O
04. }—qp——1IHC | X n n n n n n
RO.O
05- —||—n—ASL a2 + + + + + +
RO
06- + + + + + + + + + +
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ROTB (BINARY DONME KONTROLU)

ISLEVI

BU KOMUT DONER SISTEMLERIN KONTROLU iGiN KULLANILIR. ORNEGIN OTOMATIK TAKIM
DEGISTIRME(ATC), VEYA DONER TABLA. ASAGIDAKI FONKSIYONLARA SAHIPTIR.

ROT KOMUTUNDAN FARKI SUDUR: ISLEMI BINARY YAPAR VE DONME PARAMETRESININ HESAP
SAYISI SABITTIR. BU KOMUT BIR BIiLGI ADRESINI BELIRTIR. OYLEKI, BU BILGI ISLEM
YAPILIRKEN DEGISEBILIR. GERI KALAN TUM OZELLIKLER ROT KOMUTU iLE AYNIDIR.

FORMAT

RNOD

* ®

OO&?FED-D O (0000 0000 [000C0 |[CO00D

DONME
1 YONU
O0C0.0) CIKIS
POS ROTB N
* 1 F ..ll'l':'lrl :. 4
0OO000.O| (SUB26) /
INE 0000.0
0000.0 MEVCUT | HEDEF | SONUC
AT pilgi | BOLONTU | YERIN | YERIN | CIKIS
11 KOMUT BOYU ADEDI ADRESI ADRESI | ADRESI

0000.0 - — -

" PARAMETRELER

KOHTROL _
DEGERLERI

KONTROL
DEGERLERI

1-) DONER GOVDE BASLANGIC NO (RNO)
RNO=0 : BASLANGIC NO 0 OLUR.
RNO=1 : BASLANGIC NO 1 OLUR.
2-) DONME YONUNU AYIRT ETMEK ICIN (DIR)
DIR=0 : DONME YONU ARANMAZ. HER ZAMAN ILERI DONER.
DIR=1 : DONME YONU ARANIR.
3-) HESAPLAMA TIPI (POS)
POS=0 : HEDEFI HESAPLAR
POS=1 : HEDEFTEN BIR ONCESINI HESAPLAR
4-) YER _VEYA ADIM SAYISI HESABI (INC)
INC=0 : YER NUMARASINI HESAPLAR.(hedeften bir énceki noktayr hesaplamak icin INC=0
ve POS=1 yapin)
INC=1 : ADIM SAYISIN HESAPLAR. (mevcut nokta ile hedef nokta arasindaki farki
hesaplamak igin INC=1 ve POS=0 yapin.)
5-) AKSIYON KOMUTU (ACT)
ACT=0 : DONME ISLEMI YAPILMAZ. W1 DEGERi DEGISMEZ.
ACT=1 : DONME KOMUTU ISLETILIR. (genellikle ACT=0 dir. Hesaplama gerektiginde ACT=1

yapilir.)

PARAMETRELER

1-) BILGI UZUNLUGU (BOYU)
PARAMETRELERIN ILK HANESINDEKI BILGININ BYTE BOYUNU BELIRTIR.
1 OLDUGUNDA: BILGI 1 BYTE BILGIDIR.
2 OLDUGUNDA: BILGI 2 BYTE BiLGIDIR.
4 OLDUGUNDA: BILGI 4 BYTE BILGIDIR.

SAYISAL BILGI ( ISTASYON SAYISI VE MEVCUT ISTASYON BILGISI) BINARY
FORMATTADIR. VE HEDEF SAYI HAFIZADADIR.

2-) BOLUNTU SAYISI
GOVDEDEKI BOLUNTU SAYISI
3-) MEVCUT YERIN ADRESI

4-) HEDEF YERIN ADREST _
T KODUNUN GOSTERDIGI ADRESTIR.

5-) SONUC CIKIS ADRES ) o
SONUG BIRIMININ DEPOLANACAGI GIKIS ADRESIDIR. HEDEFE ATILACAK ADIM
SAYISIDIR.
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DONME YONU
CIKISI (W1)

KISAYOL KULLANIYORSUNUZ DONUS YONU GIKISI W1 DIR.
W1=0 : ILERT DONUYOR.
W1=1 : GERI DONUYOR.

KOD ORNEGI

ASAGIDAKI LADDER DIAGRAM 12 ISTASYONLU BiR TARETIN VERILEN HEDEFE EN KISA YOLDAN
GITMESINI GOSTERIYOR. HEDEFTEN BIR ISTASYON ONCESINDE YAVASLAMA
GERGEKLESTIRILIYOR.

o HEDEF F26-F29 ARASINDAKI BITLER ILE TAKIM OLARAK BELIRTILIYOR.

« MEVCUT YERIN BILGISI TARETTEN GELIYOR (X41)
. I_-|EDEFTEN I_BIR ONCEKI _ADRE_S _R230
o ISLEMTF SINYAL_I ILE ISLETILIR (F7.3) ) o
. KARSILASTIRMA ICIN (COIN) KULLANILIR. COIN DURMA POZISYONU VE BIR ONCE
DURMA POZISYONU ICIN KULLANILIR.
A || ()| Logic 1
| \ J
RO228.0 RO228.0
-
R0O228.0
A IL (4| rROTEB| 4 DO000 | X0041 |FOD26 |RO230
RD'Z a.0 (SUB26
A (3) Marmal | Division| Current| Destin. | Result
FEDI2 a.0 Data |number| Pos. | Pos. | Output
2) Format Address| Address|Address TR FISAYOL
: —L\ 1 KARAR
ROZ238.0 RO778 1 | SONUCU
(1)
MEVCUT| HEDEF | SONU
jP2 iR _ BiLGi BOLUNTU vgriN | vERIN CIKIS ';
TF_H (0)| womuT| BOYU ADEDI | apRESi | ADRESI | ADRESI
FOOO7.3 Y0005.6 Y00O0L.Y
TF (0 COMPB| 1004 [RO230 | Xx0041
LL H(SUB32| Data | Data | Comp
FOOOT.3 Format Diata Addr
TF - YAYASLAMA
LL JJ |TI:EC1 POZISYONU
R9000.0 FOOO7.3 sz/z BULUNMAST
TDE TF YAVASLAMA
\_-M / KOMUTU
RO228.2 FOOOTY.3 Y0055
TCOMPB ‘DEC—M
RO2283 Y0005.5
TF (0y|COMPB| 1004 |FDO26 | X0041
“l(5UB32) Data | Data | Comp
FOO07.3 Format Drata Addr
TF FTOEN HEDEF POZ.
I@ ! {DUR POZ.)
R9000.0 FODO7.3 RO79g.3 | BULUNMASI
TF || CR-CCW| }» TCOMPB r’é.n.ﬁ. ILERI
DONME
FO007.3 R02281  R02283 x,r%GOQE 5
TF CR-CCW| | TCOMPB GERI
\_M/J DONME
FO007.3 R02281  R02283 YOO05.7
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KOD ORNEGI

R
R

00-

01-

02-

03-

04-

05-

—
R228.0

—
R228.0

—|
R228.0

—
R225.0

ROTE

X4
F25
R230

10
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COD (KOD TRANSFORMASYON)

ISLEVI BU KOMUT BCD KODUNU 2 VEYA 4 HANELI BCD SAYISINA CEVIRIR. GIRIS VE CIKIS
ADRESLERI ICIN CEVRIM TABLOSU GEREKLIDIR. GIRIS ADRESI TABLONUN SATIR
NUMARASINA ULASMAK ICIN 2 HANELI BCD OLARAK BELIRTILIR. CIKIS ADRESI BILGI
TABLOSUNDA BELIRTILEN SATIRDAKI DEGERI IHTIVA EDER. ORNEGIN, SEKILDE GORULDUGU
GIBI GIRIS DEGERI 3 TUR VE TABLODA 3 NOLU SATIRDA 137 DEGERI iILE YER ALIR. VE BU
SATIRDAN GIKIS OLARAK ALINIR.

BILGI CEYRIM
S.l;:'IR TABLOSU
GIRIS BILGI 0
ADREST 3
000 SATIR NUMARASINI 1
BURADA BELIRTIN 2
{2 HANELI BCD) .
3 137
4
BILGI CIKIS :
ADRESI P ~
0000 . . L T
BELIRTILEN SATIRDAKI BILGI :
BU ADRESE KOMULUR
n
FORMAT BYT
1 CoOD |OO00O | 0000 |O000
( . HATA CIKI
2 ]RDSTC 2 (SUBT) tis
0000.0 Giris | cIxis -
ACT SATIR | BILGI BILGI 0000.0
. KOMUT NO ADRESI ADRESI
0000.0 . — _
(S ol
' PARAMETRELER
KONTROL
DEGERI SATIR -
NO BILGI TABLOSU
1 O 0 0 O
2 o 0 0 0
3 O 0 0 O
4 o 0 0 0
- __"'\_ __,.-'__ |

KONTROL DEGERLERi

1-) BILGI OLCUSU (BYT)

BYT=0 :TABLODAKI BILGI DEGERI 2 HANELI BCD DiR.
BYT=1 : TABLODAKI BILGI DEGERI 4 HANELI BCD DIiR.

2-) ERROR RESET (RST)

RST=0:NO RESET.
RST=1 : RESETLER. DIGER BIR DEYISLE, W1 0 OLUR.

3-) AKSIYON KOMUTU (ACT)

ACT=0 : COD KOMUTUNUN ISLEMI YAPILMAZ. W1 DEGERI DEGISMEZ.
ACT=1 : COD KOMUTU ISLETILIR.
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PARAMETRELER

1-) SATIR SAYIST ~_ ) L
MUMKUN OLAN DEGERLER 00~ 99 ARASINDADIR.EGR n SONSATIR NUMARASI ISE DEGER DEGERI
n+1 TABLO OLGUSU OLACAKTIR.

2-) GIRIS BILGI ADREST _
BELIRTILEN SATIR NUMARASI. SATIR NUMARASI 1 BYTE TIR (2 HANELI BCD)

3-) CIKIS BILGI ADRESH . L L o
CEVRILMIS DEGERIN BULUNDUGU ADRESTIR. EGER GEVRIM DEGERI 2 HANELT BCD ISE
HAFIZA 1 BTYTE TIR. EGER 4 HANELI BCD ISE HAFIZA 2 BYTE TIR.

HATA CIKISI
(W1)

W1=0 : HATA YOK.
W1=1 : HATA VAR.

ORNEGIN, KOMUT TABLO OLGUSUNDEN BUYUK BIR KOMUTA ULASMAYA GALISIRSA W1=1 OLUR.
HATAYI TAKIP EDEBILMEK ICIN BIR KESME ONCELIGI YAPMANIZI ONERIRIZ. ORNEGIN MAKINA
KONTROL PANELINDE DONER EKSENIN DURDUGUNU,KALKTIGINI GOSTEREN YANIP SONEN BIR LAMBA
GIBI.

CEVRIM BILGI

TABLONUN OLCUSU 100 SATIRDIR.( 00~ 99) BILGI 2 VEYA 4 HANE BCD OLABILIR. BU ISE KONTROL

TABL(__)SU _ DEGERLERINDE BELIRTILIR.
KOD ORNEGI @2

ED R120.1

ED.STE E120.1

ED.S5TE X0.1

S0B 7

X1.1

Do

&

WRT 128.1

%

1 2 3 4 5 G [ 8 9 10
BYT - |

- $—]p—_ + : + + +

R120.1 S }(15.1 R1281
o Do

01- — g 3 + + =+ + =+ +
R120.1 7
HW 1

02- —||—|—EL 3 + + -+ + -+ +
X0

03- + + + + 4 4 4 4 4 +
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CODB (BINARY KOD TRANSFORMASYON)

ISLEVI BU KOMUT BINARY BILGIYI 2 VEYA 4 HANELI BINARY SAYISINA GEVIRIR. CEVRIM ICIN GIRIS VE
GIKIS ADRESLERI VE CEVRIM TABLOSU GEREKLIDIR. CODB KOMUTUNUN COD KOMUTUNDAN
FARKLARI SUNLARDIR. SAYISAL BILGI, 1,2 VEYA 4 BYTE OLABILIR. VE TABLO 256 SATIRA
GENISLEYEBILIR.
BiLGI CEYRIM
Sﬂm TABLOSU
GIRiS BiLGI 3 0
ADRESI
0000 SATIR NUMARASINI 1
BURADA BELIRTIM
{1 BYTE BINARY) 5 NDT:
2)BU 2 BYTE
3 DURUMUDUR
BILGI CIKIS 1250 :
ADRESI A _| 3) TABLO PROGRAM
OOOQ  BELIRTILEN SATIRDAKI BILGI = 7= ILEROMAYAZILIR.
BU ADRESE KONULUR ;
(Nmax=255) f
FORMAT
*
RST HATA
CODB O 000 0000 | 0000 CIKIS
| B _
D(]QCD (SUB2T) -K:.“-.\'.
acT | BP0 B WU
! GIRIS CIKIS
BILGI _ . BILGI Bilcl | OO00.0
O00. KOMUT |uzunLuGu | BILGINO | apREST ADRESI
M —
KONTROL v
DEGER PARAMETRELER
KONTROL
DEGERLERI 1-) ERROR RESET (RST)
RST=0: NO RESET. _
RST=1 : RESETLER. DIGER BIR DEYISLE, W1= 0 OLUR.
2-) AKSIYON KOMUTU (ACT) _ .
ACT=0 : CODB KOMUTUNUN ISLEMI YAPILMAZ. W1 DEGERI DEGISMEZ.
ACT=1: CODB KOMUTU ISLETILIR.
PARAMETRELER

1-) BILGI UZUNLUGU (BOYU)
TABLODAKI BILGININ BYTE BOYUNU BELIRTIR.
1 OLDUGUNDA: BILGI 1 BYTE BINARY BILGIDIR.
2 OLDUGUNDA: BILGI 2 BYTE BINARY BILGIDIR.
4 OLDUGUNDA: BILGI 4 BYTE BINARY BILGIDIR.

2-) BILGI NO (_SATIR SAYISI) . L
MUMKUN OLAN DEGERLER 00~ 255 ARASINDADIR.EGER n SON SATIR NUMARASI ISE DEGER
DEGERI n+1 TABLO OLGUSU OLACAKTIR. 255 IGIN 256

3-) GIRIS BILGI ADRESI _
BELIRTILEN SATIR NUMARASL. SATIR NUMARASI 1 BYTE TIR (8 BIT)

4-) CIKIS BILGI ADRESI

CEVRILMIS DEGERIN BULUNDUGU ADRESTIR. GEREKLI HAFIZA MIKTARI BYTE OLARAK
KOMUT ICINDE BELIRTILIR.
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HATA CIKISI
(W1)

W1=0 : HATA YOK.
W1=1 : HATA VAR.

CEVRIM BILGI
TABLOSU

TABLONUN OLCUSU 255 SATIRDIR

KOD ORNEGI

EE3
l,-'l,-' WO WWOW W W W W W W W W W W W W W W W W W W WOW W W W W W W W W W
/f ¥ Please create I data apace in the data table as

fFf * D0 - D1 A5 1 BYTE BCD

G0 e e R R R R R R R R R

RD ED.1 S FfBRET=0, no reaet

RD.5TE RO.0O F/AACT=1, run CODE command

3UB 27

2 {/Data Length: 2 byvte binary

S {fHumber of data tabkle's row: 0-25&
Do {/Input data address, 1 byte

D1 {fOutput data address, 1, 2 or 4 bytes
120 ffBow 0

121 FfRow 1

122 ffRow 2

123 ffRow 3

124 {fRow 4

WRT RDO.1 {ferror output

followsa:

3
1 2 3 4 5 G 7 8 9
RST =2 - |
00-
KO0 E; g RO.1
o 0o
01- —||—|—a-L L - + + + + +
RO.0
02- A + + + + + + + + +
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DCNV (BILGI CEVIRIMI)

ISLEVI BU KOMUT BINARY KODU BCD VE VICE VERSA KODUNA CEVIRIR.
FORMAT
BYT (3)
1 (1) ()
0000.0
CNV . DCNVY | 0000|0000
| | HATA
| (SUB14) CIKIS
0000.0 N
W o ool
| Q000.0
0000.0 s
el (0) BIGI | BILGI
I I KOMUT ADREST ADRESI
0000.0 N —
\—‘I’—J PARAMETRELER
KONTROL
DEGERI
KONTROL 1-) BILGI OLCUSU (BYT) _
DEGERLERI BYT=0 : 1 BYTE BILGIYI ISLETIYOR (8 BIT).
BYT=1: 2 BYTE BILGIYI ISLETIYOR (16 BIT).
2- CEVRIM FORMATI (CNV) .
CNV=0 : BINARY KODU BCD KODA GEVIRIR
CNV=1 : BCD KODU BINARY KODA CEVIRIR
3-) ERROR RESET (RST)
RST=0: NO RESET. . .
RST=1 : RESETLER. DIGER BIR DEYISLE, W1=0 OLUR.
3-) AKSIYON KOMUTU (ACT) L
ACT=0 : GEVRIM YAPILMAZ. W1 DEGERI DEGISMEZ.
ACT=1 : CEVRIM YAPILIR.
PARAMETRELER 1-) GIRIS BILGI ADRESI }
GIRIS BILGISININ DEPOLANDIGI ADRES
2-) CIKIS BiLGI ADREST _
CEVRILMIS BILGININ CIKIS ADRESI
HATA CIKISI (W1) | W1=0 : NORMAL (CEVIRIM HATASI YOK.)
v W1=1 : CEVIRIM HATASI VAR.
KOD ORNEGI 263
RD RO.0O FfBYT=0, 1 BYTE DATZA
ED.3TE ERO.1 FfCAV=1, BCD TO BINARY
RD.STE R0O.2 f/RST=0, NO RESET
RD.5TE RO.3 fARCT=1, RUN COMMAND
5UB 14
Do S AINPOT
D190 S OUTPUT
WRT R1.0 S /ERROR QUTPUT
E3
1 ¥ 3 4 L 6 T a 9 10
00- ——E8T = 0o N
RO.0 ) D10 R1.0
[m]
01- —R!JHL 3 + + + + + +
02- _F‘.!le_EL 3 + + + + + +
03- _p}]l_._aL:} a 4 4 4 4 + +
04- + + + + 4 4 4 4 + +
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DCNVB (GENISLETILMIS BILGI CEVIRIMI)

ISLEVI BU KOMUT1,2 VEYA 4 BYTE BINARY KODU BCD KODA VEYA BCD KODU BINARY KODA GEVIRILIR.
BELIRTILEN BYTE BOYU ILE HAFIZA CEVRIM SONUCU CIKIS BILGISI ICIN GEREKLIDIR.
FORMAT .
| : z
|
DCNVEB
0QQO-0 O |0000 |0000
I {SUB31) HATA
CIKIS
OQRP0 o
] N
o0 O iri CIKIS
Aﬁ? phicl | BiGd | eum | OO0COO
] KOoMUT BOYU ADRESI ADRESI
0000.0, —
— —e ¥
-\ PARAMETRELER
KONTROL
o DEGERI . e .
*BU ADRESLER ICIN 2 VEYA 4 BYTE OLDUGUNDA KOMUTUN HIZINI ARTTIRMAK ICIN CIFT SAYI
KULLANABILIRSINIZ.
KONTROL o
DEGERLERI 1-) BCD — BINARY ICIN ISARET (SIN) _ o _
SIN BCD KODU BINARY KODA CEVIRIRKEN BCD KODUN ISARETINI GOSTERIR.
SIN=0 : POZITIF GIRIS BILGISI (BCD KODU).
SIN=1 : NEGATIF GIRIS BILGISI (BCD KODU).
2- CEVRIM FORMATI (CNV) .
CNV=0 : BINARY KODU BCD KODA CEVIRIR
CNV=1 : BCD KODU BINARY KODA CEVIRIR
3-) ERROR RESET (RST)
RST=0:NORESET. = _
RST=1 : RESETLER. DIGER BIR DEYISLE, W1=0 OLUR.
3-) AKSIYON KOMUTU (ACT) L
ACT=0 : CEVRIM YAPILMAZ. W1 DEGERI DEGISMEZ.
ACT=1 : CEVRIM YAPILIR.
PARAMETRELER

1-) BILGI UZUNLUGU (BOYU)
TABLODAKI BILGININ BYTE BOYUNU BELIRTIR.
1 OLDUGUNDA: BILGI 1 BYTE BINARY BILGIDIR.
2 OLDUGUNDA: BILGI 2 BYTE BINARY BILGIDIR.
4 OLDUGUNDA: BILGI 4 BYTE BINARY BILGIDIR.

2-) GIRIS BiLGI ADREST }
GIRIS BILGISININ DEPOLANDIGI ADRES.

3-) CIKIS BILGI ADRES] o _
BCD VEYA BINARY KOD GEVRILMIS CIKISIN ADRESI.

HATA CIKISI (W1)

W1=0 : NORMAL (CEVIRIM HATASI YOK.)
W1=1 : CEVIRIM HATASI VAR.

HESAP SONUC
KAYIDI (R9000)

HESAP BILGIST AYARI ALIR VE HER BIT “1” OLDUGUNDA ASAGIDAKI SEKILDEKI GIBI OLUR.
BINARY BILGININ BCD KODA GEVRIMININ POZITIF VEYA NEGATIF AGIKLAMASINI GOSTERIR.

76543210
RO T T I TITT]

L == MEGATIF

L = TASMA {(BYTE BOYU ASILDI)
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KOD ORNEGI

EE3

ff
fF
I
I

00-

M-

02-

13-

04-

WOWCROWWW WP W W W W W W WM MWW W MWW W W W W W W W W W W W W W W W W W W W
ate [ data the data tabkble as
1 BYTE BCD

EE R A E R AR AR R E R E N AR AR R R R E R E R E R AR R R R R E R R E R R R E® W

¥ Please C follows:
# D0 - D1

R OR R R R W R W

gpace in

=)
=
RS

"

RO .0 /f ONLY BE USED WHEN BCD -> BIN SIN=0(+)
STE ER0O.1 ff CHNV=1, BCD -> BIN
STE RO.2 /f R3T=0, MO BESET
STE ER0.3 S aCT=1, EUN DATA CONVERT
31
/¢ DATA LENGTH 1 BYTE DATA
/¢ INPUT DATA ADDRESS
/¢ OUTUT DATA ADDRESS
R1.0 ff ERROR OQUTPUT WHEN WRT==1, EREROR.

1 2 3 4 5 i [} 8 9 10
BYT o
1! 2 :
RO.0 5] 01 R1.0
(m] D2
3 + + + + + +
R0.1
3 + + + + + +
R0.2
- + -+ -+ -+ -+ +
R0.3
+ + + + 4 4 -+ -+ 4 +
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MOVE (MASKELENMIS BILGI TRANSFERI)

ISLEVI
BU KOMUTU EMIN OLDUGUNUZ B BIT SINYAL BITLERININ BiR ADRESLE BELIRTIRKEN
KULLANIN. DOLAYISIYLA MASKELENMIS DEGER DENIR.
{BILGI)* — (CIKIS BILGISI) — CIKIS, CIKIS BiLGI ADRESINE
GIRIS BILGISI 1 BYTE (8 BIT)
7 6 5 4 3 2 10
cirispigisi |0 |0 [0 [0 0j0]0)0
LOJiK BiLGI | | | | | | | |
O O 0O 0O, 00 0 O,
v v
ST 4 BIT ALT 4 BIT
FORMAT
OO0O0 | OO0 | OO00 | CO0O0
ACT MOVE
'—{ }— (SUBB) —1
Ginis CIKIS
O000.0 BiLGI BILGI
b —/| KOMUT | UST4BIT ALT4BIT | ADRESI & ADRESI
KONTROL - ~
DEGERI '_' T -
PARAMETRELER
KONTROL _
DEGERLERIT 1-) AKSTYON KOMUTU (ACT)
ACT=0 : MOVE KOMUTU ISLETILMEZ.
ACT=1 : MOVE KOMUTU ISLETILIR.
PARAMETRELER . _ o
1-) UST 4 BIT LOJIK BILGI o
1 BYTE LOJIK BILGININ UST 4 BITI.
2-) ALT 4 BIT LOJIK BILGI o
1 BYTE LOJIK BILGININ ALT 4 BITI.
3-) GIRIS BILGI ADRESI
GIRIS BILGI ADRESI.
4-) CIKIS BIL GI ADRESI
CIKIS BILGI ADRESI.
MOVE KOMUT . . - . . - . . . =
KULLANIMINA MAKINADAN GELEN X35 GIRIS ADRESININ ICINDE FARKLI SINYAL VE KOD SINYALT
ORNEK KARISTIGINDA, BITLER X35 SINYALINE KARSILIK GELMEZ. X35 SINYALI R20 ADRESINE

TASINIR.
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X35

7 6 5 4 3 2 1
b A -
s T
DIGER KOD SINYALI KOD SINYALL

Looikeigi | 0 | O | O | 1 T |1
- bl =~ T
ST 4 BIT ALT 4 BILGI
LOJiK BILGI LOJIK BILGI

R210 [ 0 | 0| 0
M L A
y
KOD SINYALL
MOVE (1) (2) (3 (4)

(susgy 0001 | 1111

X035 | R210

KOD ORNEGI

EE32

L A e |
[l
]
(ST
[

LI e e O e T T 5
[ |
[}
I

0o-

01-

02-

03-

HVI_1

H——2 T move

K01

00a0
1001

1]
01
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MOVOR (BIT-WISE BILGI TRANSFERI)

iSLEVI

BU KOMUT BIT-WISE SUM(OR) GIRIS BILGISINI VE LOJIK SUM BILGISINI (HER BIR BYTE)TASIR
VE CIKIS ADRESINE TRANSFER EDER.

GIRiS BiLGiSi

YEYA

LOJiK suM BILGIsI

CIKIS BiLGisi

FORMAT

L 3

ACT

0000.0
KONTROL
DEGERI

MOWVOR

(SUB28)

KOMUT

Q000

GiRiS
BILGI _
ADREST

Q000 | 0000

LOJiK SUM
BILGI
ADREST

CIKIS
BilGI _

—
PARAMETRELER

KONTROL
DEGERLERI

1-) AKSIYON KOMUTU (ACT)

ACT=0 : MOVOR KOMUTU ISLETILMEZ.
ACT=1 : MOVOR KOMUTU ISLETILIR.

PARAMETRELER

1-) GIRIS BILGI ADRESI

GIRIS BILGI ADRESI.

2-) LOJIK SUM BILGI ADRESI

LOJIiK SUM IN TASINDIGI ADRES.

3-) CIKIS BILGI ADRESI

GIKIS BILGI ADRESI.

KOD ORNEGI

EE3

RED RO.0

SUB 28

00-

M-

I

ACT

[0V |
b2

+
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SFT (SHIFT REGISTER- KAYIT KAYDIRMA)

ISLEVI BU KOMUT 2 BYTE(16 BIT) BILGIYI SAGA VEYA SOLA KAYDIRIR. W1=1 OLDUGUNDA BiLGI “1” SOL
TARAFTAN (BIT 15 “1” IKEN) SAGA KAYAR. W1 TEMEL OLARAK TASMA DEGERIDIR.
FORMAT
DIR
| DDHD O | SFT *
- 0000 KAYMA
CONT SONUC
—— | (SUB33) CIKIsT
00000 e
T
0000.0 KAYMA iz 2l fe
ACT BILGI _
. | | KOMUT | ADREsI
0000.0 "
e PARMMETRELER
KONTROL
DEGERI
KONTROL 1-) KAYMA YONU (DIR)
DEGERLERIT DIR=0 : KAYMA SOLA OLUR.

DIR=1 : KAYMA SAGA OLUR.

2-) SART OZELLIKLERI (CONT)
CONT=0 : BU NORMAL KAYMADIR.

15 14 13 12 11 10 9 &

1 BIT S0LA KAYAR

15.BIT DISHRTKM?DI_R-:ILIR.
T 6 5 4 3 2 1 0 0. BIT 0 OLUR.

1 BIT SOLA KAYAR

CONT=1 : KAYMA CONT=0 OLDUGU GIBIDIR. MAMAFIH ORIJINAL BIT “1” OLDUGUNDA BiR “1”
OLDUGUNU HATIRLATIR. DOLAYISIYLA TUM BITLER BIR 1 URETIR.
15 14 13 12 11 10 9

8
oloflolo|lo]o]|1]|™M

e

_/

1 BiTi S0LA KAYDIRIR.
BIiTLER DRIJINAL OLARAK BiR "1" , BIR "1" HATIRLATIR.

3-) ERROR RESET (RST)
RST=0:NO RESET.
RST=1 : RESETLER. DIGER BIR DEYISLE, W1=0 OLUR.

3-) AKSIYON KOMUTU (ACT)

ACT=0 : KAYMA ISLEMI YAPILMAZ. N
ACT=1 : KAYMA ISLEMI YAPILIR. SADECE 1 KAYDIRMAK IGIN ACT=1 YAPILIR. ,SONRA
ACILEN ACT=0 OLUR.
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PARAMETRELER | KAYMA BILGI ADRESI
KAYDIRILACAK BILGININ ADRESIDIR. ADRES 2 BYTE IHTIYAC DUYAR. BITLER ASAGIDA
TANIMLANMISTIR.
15 14 13 12 11 10 9 8
BELIRTILEN ADRES
7 6 5 4 3 2 1 0
BELIRTILEN ADRES +1
KAYMA SONUC | W1=0 : “0” KAYDIRILDIGINI GOSTERIR.

CIKISI (W1)

W1="":“1"” KAYDIRILDIGINI GOSTERIR.

KOD ORNEGI

E3

{f * Default wvalue of EO0 : E0.0=0 E0.1=1 EO.3=1
f/ * I data tabkle set to : D250: 2 byte BIN, DZ51: 2 byvte BIN
ff F D250 = 1
ff F Timer : TRM 1=2000 (23ec)
l,ll,l _______________________________________________________________________
RD Ed.3 ff BED.3 =1
AND.NOT ERO.1
WRT EQ.0
RD RO.0
THMR 1
WRT RO.1 // It will be turned on every 2 sec
RD Ed.0 /4 DIE = 0 shift to left
RD.5TKE ED.1 S/ CONT = 0 keep previous wvalue
RD.5TE Ed.2 ff BRET = 0 Ho reset
RD.5TE RO.1 ff ACT = 1 run 5FT command
5UB 323
D250 {/+ Data addreas 2 bytes
WRT RO.2 // result output
i-———————
%
1 2 3 4 5 i [} a
00-  —J——% -
K03 RO.1 RO.0
o- t———=2—{7me [ 1} .
RO.0 RO
DIR
02- i} e T | +
K0.0 - S RO.2
L
W
03- —} . COUNT i B B "
K1
04-  —i} : BaT ! 4 4 4
Ki.2
05- i} ACT 1 + + +
RO.1
06- + + + + + + + +
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JMP (DALLANMA)

ISLEVI BU KOMUT BOBIN BOLGESINDEKI HESAPLAMALARI ATLAR. BOLGE SAYILARLA BELIRTILIR.
FORMAT
ACT JMP 2i2.8.2
| | (SUB10) | kaPATILACAK
BOBIN NO
_0~9999
0: BOLGE
. DIGER: SAYI
Ifd- -H\I
|\- _fﬂ"l
If’d- -x\\l
W
JMPE BOBIN NO=D
* + OLDUGUNDA
SUB30 KULLANILIR.
FORMAT
JMP (olelele]
ACT (SUB10)
DALLA
MALCAK
©O000.0, BOBIN
KONTROL A2
DEGERI .
—_—
PARAMETRELER
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BOLUM-6 = PLC REGISTER ACIKLAMASI

GENEL BAKIS

SERYOWORKS CNC UYGULAMASI
MC-Quad , 5-100M,5-1200,5-140M

F SinvALT

g

G SiNvALQ

—

SERYOWORKS CNC MOTORU

v SINYALI T |

VERSIO BUS ADAPTOR KARTI
(FP-105)

¥ SINYALI y by sinvaLi

SERYO INTERFACE MODULU({DC-155)
I/0 MODULD (IM-350)

v SINVALT b % sinvaLi

MAKINA

F : CNC DEN PLC YE GIDER.

G : PLC DEN CNC YE GIDER.

X : MAKINADAN PLC YE GIDER.

Y : PLC DEN MAKINAYA GIDER.

® SinvALL
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CNC DEN PLC YE GELEN SINYALLERIN ACIKLAMASI
ADRES | ADI ACIKLAMA NOTLAR
F00.4 | SPL CYCLE STOP PROGRAM DUR 0: PROGRAM BASLADI VEYA RESET
1: PROGRAM DURDU (FEED HOLD)
F00.5 |STL CYCLE START PROGRAM BASLA 0: PROGRAM DURDU VEYA RESET
1: PROGRAM BASLADI
F00.6 |SA SERVO READY SERVO HAZIR 0: KULLANILAN EKSENLER ENABLE YAPILMADI
1: KULLANILAN EKSENLER ENABLE YAPILDI
F00.7 | OP AUTO MODE OTOMATIK MODE 0: RESET
RUNNING CALISIYOR 1: PROGRAM BASLADI VEYA DURDU VEYA SON.
F001.0 | AL CNC ALARM CNC ALARM 0: CNC E-STOP DURUMUNDA DEGIL.
1: CNC E-STOP DURUMUNDA.
F001.1 | RST CONTROL RESET KONTROL RESET 0: CNC RESET DURUMUNDA DEGIL
1: CNC RESET DURUMUNDA
F001.3 | DEN DISTRUBITION DONE | DAGITIM TAMAM 0: BLOK PALS DAGITIMI TAMAMLANMADI
1: BLOK PALS DAGITIMI TAMAMLANDI
F001.4 | ENB SPINDLE COMMAND | IS MILI KOMUTU 0: IS MILI STOP KOMUTU
ENABLED ENABLE YAPILDI 1: IS MiLi DON KOMUTU
F001.5 | RGD RIGID TAPPING SENKRON DiS CEKME | 0: DIS CEKME SENKRON MODDA DEGIL
MODE 1: DIS CEKME SENKRON MODDA.
F001.6 | SOR SPINDLE IS MiLi 0: IS MILI ORYANTASYON YAPMIYOR.
ORIENTATION ORYANTASYONU 1: IS MiLI ORYANTASYON YAPIYOR.
F001.7 | MA CNC READY CNC HAZIR 0: CNC HAZIR DEGIL.(CIHAZLAR ARASI
ILETISIM YOK
1: CNC HAZIR.
F002.5 | OPSTP | OPTIONAL STOP ISTEGE BAGLI DURMA | 0: ISTEGE BAGLI DURMA AKTIF DEGIL.
1: ISTEGE BAGLI DURMA AKTIF.
F002.6 | CUT SIGNAL FOR KESME MODU ICIN 0: GO0
CUTTING MODE SINYAL 1: KESME MODU(G01) OTO VE MDI MODUNDA
GECERLI.
F002.7 | MDRN | DRY RUN KURU CALISMA 0: KURU CALISMA MODU GECERSIZ.
1: KURU CALISMA MODU GECERLI.
F003.0 | MINC | INCREMENTAL FEED | EKLEMELI ILERLEME TABLOYA BAKIN
SELECT SECIMi
F003.1 | MH MANUAL MANUAL EL TEKERI TABLOYA BAKIN
HANDWHEEL MODE | MODU
F003.2 | MJ JOG MODE JOG MODU TABLOYA BAKIN
F003.3 | MMDI | MDI MODE MDI MODU TABLOYA BAKIN
F003.4 | MRMT | DNC MODE DNC MODU TABLOYA BAKIN
F003.5 | MMEM | AUTO MODE OTOMATIK MODU TABLOYA BAKIN
F004.0 | MBDT1 | OPRIONAL BLOCK ISTEGE BAGLI SATIR | 0: ISTEGE BAGLI SATIR ATLAMA YOK.
SKIP ATLAMA 1: ISTEGE BAGLI SATIR ATLAMA VAR.
F004.2 | MASBM | MANUAL ABSOLUTE | MANUAL MUTLAK MOD | 0: MAN. MUTLAK MOD YOK.
MODE 1: MAN. MUTLAK MOD VAR.
F004.3 | MSBK | SINGLE BLOCK ADIM-ADIM 0: ADIM MODU YOK.
1: ADIM MODU VAR.
FO04.5 | MREF | MANUAL REFERANCE | MANUAL REFERANS TABLOYA BAKIN
POINT RETURN NOKTASINA DONUS.
F004.6 | MREF1 | MANUAL REFERANCE | MANUAL REFERANS TABLOYA BAKIN
POINT RETURN NOKTASINA DONUS.
| ADRES | ADI | ACIKLAMA | NOTLAR
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F005.0 | MBDT2 | OPTIONAL SKIP 2 ISTEGE BAGLI ATLA 2 | 0: ISTEGE BAGLI ATLA SINYALI 2-9 YOK.
F005.7 | MBDT9 | OPTIONAL SKIP 9 ISTEGE BAGLI ATLA 9 | 1: ISTEGE BAGLI ATLA SINYALI 2-9 VAR.
F007.0 | MF M STROBE M SINYALI 0: M SINYALI YOK.
1: M SINYALI VAR.
F007.2 | SF S STROBE S SINYALI 0: S SINYALI YOK.
1: S SINYALI VAR.
F007.3 | TF T STOROBE T SINYALI 0: T SINYALI YOK.
1: T SINYALI VAR
F009.4 | DM30 | M30 DECODE M30 KOD ¢OzUcU 0: M30 FONKSIYONU YOK.
1: M30 FONKSIYONU VAR.
F009.5 | DM02 | M02 DECODE M02 KOD ¢OzUcCU 0: M02 FONKSIYONU YOK.
1: M02 FONKSIYONU VAR.
F009.6 | DMO1 | MO1 DECODE M01 KOD ¢OzUcCU 0: MO1 FONKSIYONU YOK.
1: MO1 FONKSIYONU VAR.
F009.7 | DMOO | MOO DECODE M00 KOD ¢OzUcU 0: MO0 FONKSIYONU YOK.
1: MOO FONKSIYONU VAR.
FO10 |MDC1 | M CODE DECODE IN | BINARY FORMATTAM | EN DUSUK DEGER
BINARY FORMAT KoD ¢OzUMU-1
BYTE 1
FO11 | MDC2 | M CODE DECODE IN | BINARY FORMATTA M
BINARY FORMAT KoD ¢OzUMU-2
BYTE 2
FO12 | MDC3 | M CODE DECODE IN | BINARY FORMATTA M
BINARY FORMAT KoD ¢OzUMU-3
BYTE 3
FO13 | MDC4 | M CODE DECODE IN | BINARY FORMATTAM | EN YUKSEK DEGER.
BINARY FORMAT KoD ¢OzUMU-4
BYTE 4
F020.0 | MILK1p | INTERLOCK1+ ORTAK KESME1+ 0: EKSEN ARTI YONDE KESME 1-8 KAPALI
F020.7 | MILK8p | INTERLOCKS+ ORTAK KESME8+ 1: EKSEN ARTI YONDE KESME 1-8 ACIK
F021.0 | MILK1n | INTERLOCK1- ORTAK KESME1- 0: EKSEN EKSI YONDE KESME 1-8 KAPALI
F021.7 | MILK8n | INTERLOCKS- ORTAK KESMES- 1: EKSEN EKSI YONDE KESME 1-8 ACIK.
F022 |SDC1 |S CODE DECODE IN | BINARY FORMATTAS | EN DUSUK DEGER
BINARY FORMAT KOD ¢OzUMU-1
BYTE 1
F023 |SDC2 | S CODE DECODEIN | BINARY FORMATTAS
BINARY FORMAT KOD ¢OzUMU-2
BYTE 2
F024 |SDC3 | S CODE DECODEIN | BINARY FORMATTA'S
BINARY FORMAT KoD ¢OzUMU-3
BYTE 3
F025 |SDC4 | S CODE DECODEIN | BINARY FORMATTAS | EN YUKSEK DEGER.
BINARY FORMAT KOoD ¢OzUMU-4
BYTE 4
F026 | TDC1 | T CODE DECODEIN | BINARY FORMATTAT | EN DUSUK DEGER
BINARY FORMAT KoD ¢OzUMU-1
BYTE 1
F027 |TDC2 | T CODE DECODEIN | BINARY FORMATTA T
BINARY FORMAT KoD ¢OzUMU-2
BYTE 2
F028 | TDC3 | T CODE DECODE IN | BINARY FORMATTA T
BINARY FORMAT Kob ¢OzUMU-3
BYTE 3
F029 |TDC4 | T CODE DECODEIN | BINARY FORMATTAT | EN YUKSEK DEGER.
BINARY FORMAT KoD ¢OzUMU-4
BYTE 4
F54.0 | UOO USER’S OUTPUT KULLANICININ TABLOYA BAKIN
F55.7 | UO15 | FROM MACRO TO PLC | MAKRODAN PLC YE
BITS 0 TO 15 GONDERDIGI

BITLER(0-15)
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ADRES | ADI ACIKLAMA NOTLAR
F085.4 | MP1 HANDWHEEL EL TEKERI COKLU TABLOYA BAKIN
MULTIPLE SECIM 1
SELECTION 1
F085.5 | MP2 HANDWHEEL EL TEKERI COKLU TABLOYA BAKIN
MULTIPLE SECIM 2
SELECTION 2
F086.0 | HS1A HANDWHEEL EL TEKERI MANUAL TABLOYA BAKIN
MANUAL AXIS EKSEN SECIM A
SELECTION A
F086.1 | HS1B HANDWHEEL EL TEKERI MANUAL TABLOYA BAKIN
MANUAL AXIS EKSEN SEGIM B
SELECTION B
F086.2 | HS1C HANDWHEEL EL TEKERI MANUAL TABLOYA BAKIN
MANUAL AXIS EKSEN SECIM C
SELECTION C
F086.3 | HS1D HANDWHEEL EL TEKERI MANUAL TABLOYA BAKIN
MANUAL AXIS EKSEN SECIM D
SELECTION D
F088.0 | HS1IA | HANDWHEEL EL TEKERI KESME TABLOYA BAKIN
INTERRUPT AXIS EKSEN SECIM A
SELECTION A
F088.1 | HS1IB | HANDWHEEL EL TEKERI KESME TABLOYA BAKIN
INTERRUPT AXIS EKSEN SECIM B
SELECTION B
F088.2 | HS1IC | HANDWHEEL EL TEKERI KESME TABLOYA BAKIN
INTERRUPT AXIS EKSEN SECIM C
SELECTION C
F088.3 | HS1ID | HANDWHEEL EL TEKERI KESME TABLOYA BAKIN
INTERRUPT AXIS EKSEN SECIM D
SELECTION D
F094.0 | ZP1 ZERO REFERANCE SIFIR REFERANS 0: EKSENLER EVDE DEGIL.
F094.7 | ZP8 POINT RETURN NOKTASINA DONUS1 1: EKSENLER EVDE.
1 TO ZERO SIFIR REFERANS
REFERENCE POINT NOKTASINA DONUS1
RETURN 8
F102.0 | MV1 IN MOTION 1 TO IN | EKSENLER HAREKET 0: EKSENLER HAREKET ETMIYOR.
F102.7 | MV8 MOTION 8 EDIYOR 1-8 1: EKSENLER HAREKET EDIYOR.
F104.0 | INP1 IN POSITION 1 TO IN | EKSENLER 0: EKSENLER POZISYONDA DEGIL.
F104.7 | INP8 POSITION 8 POZISYONDA. 1-8 1: EKSENLER POZISYONDA.
F106.0 | MVD1 MOTION IN EKSENLER NEGATIF 0: EKSENLER NEGATIF YONDE HAREKET
F106.7 | MVD8 | NEGATIVE YONDE HAREKET ETMIYOR.
DIRECTION 1 TO EDIYOR 1-8 1: EKSENLER NEGATIF YONDE HAREKET
MOTIONIN NEGATIVE EDIYOR.
DIRECTION 8
F120 | ZRF1 ZERO REFERENCE SIFIR REFERANS 0: EVE GIDILMEDI (REFERANS NOKTASI).
ZRF8 POINT FINDING 1 TO | NOKTASI BULMA 1-8 1: EVE GIDILDI .
8
F150 | USRD1 | USER DEFINED CNC | KULLANICININ KULLANICININ KENDi ISTEGI ICIN GEREKLI
F199 | USRD50 | STATUS DATA TANIMLADIGI CNC ARAYUZ ADRESLERI
ADDRESS DURUM BILGI ADRESI
F235 | BUF5 PLC AXIS #6: PLC 6. PLC EKSENI 0: KOMUT BELLEGI DOLU DEGIL
AXIS BUFFER FULL TAMPON BELLEK DOLU | 1:DOLU
SIGNAL SINYALI
F235.1 | DEN5 PLC AXIS #6: PLC 6. PLC EKSENI: PLC 0: HAREKET PALSI DAGITIMI SONA ERMEDI.
AXIS DISRUBITION EKSENI DAGITIM SON | 1: HAREKET PALSI DAGITIMI SONA ERDI.
END SIGNAL SINYALI
F235.2 | CNCA5 | PLC AXIS #6: PLC 6. PLC EKSENI: PLC 0: KOMUT OKUMA TAMAMLANMADI

AXIS CONTROL
COMMAND READ-IN
COMPLETED SIGNAL

EKSENI KONTROL
KOMUT OKUMA _
TAMAMLANDI SINYALI

1:

KOMUT OKUMA TAMAMLANDI
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F236.0 | C5P00 | PLC AXIS #6: PLC 6. PLC EKSENI: PLC
F236.7 | C5P07 | AXIS COUNTER EKSENI SAYICI DEGERI
VALUE SIGNAL, SINYALI ,
BYTE 1 BYTE 1
F237.0 | C5P08 | PLC AXIS #6: PLC 6. PLC EKSENI: PLC
F237.7 | C5P15 | AXIS COUNTER EKSENI SAYICI DEGERI
VALUE SIGNAL, SINYALI,
BYTE 2 BYTE 2 ENKODERDEKI SAYMADA GERI BESLEME
F238.0 | C5P16 | PLC AXIS #6: PLC 6. PLC EKSENI: PLC POZISYONU
F238.7 | C5P23 | AXIS COUNTER EKSENI SAYICI DEGERI
VALUE SIGNAL, SINYALI,
BYTE 3 BYTE 3
F239.0 | C5P24 | PLC AXIS #6: PLC 6. PLC EKSENI: PLC
F239.7 | C5P31 | AXIS COUNTER EKSENI SAYICI DEGERI
VALUE SIGNAL, SINYALI,
BYTE 4 BYTE 4
F240 | BUF6 | PLC AXIS #7: PLC 7. PLC EKSENI TAMPON | 0: KOMUT BELLEGI DOLU DEGIL
AXIS BUFFER FULL BELLEK DOLU SINYALI | 1:DOLU
SIGNAL
F240.1 | DEN6 | PLC AXIS #7: PLC 7. PLC EKSENI: PLC 0: HAREKET PALSI DA@ITIMI SONA ERMEDI.
AXIS DISRUBITION EKSENI DAGITIM SON | 1: HAREKET PALSI DAGITIMI SONA ERDI.
END SIGNAL SINYALI
F240.2 | CNCA6 | PLC AXIS #7: PLC 7. PLC EKSENI: PLC 0: KOMUT OKUMA TAMAMLANMADI
AXIS CONTROL EKSENI KONTROL 1: KOMUT OKUMA TAMAMLANDI
COMMAND READ-IN | KOMUT OKUMA
COMPLETED SIGNAL | TAMAMLANDI SINYALI
F241.0 | C6P00 | PLC AXIS #7: PLC 7. PLC EKSENI: PLC
F241.7 | C6P07 | AXIS COUNTER EKSENI SAYICI DEGERI
VALUE SIGNAL, SINYALI,
BYTE 1 BYTE 1
F242.0 | C6P08 | PLC AXIS #7: PLC 7. PLC EKSENI: PLC
F242.7 | C6P15 | AXIS COUNTER EKSENI SAYICI DEGERI
VALUE SIGNAL, SINYALI,
BYTE 2 BYTE 2 ENKODERDEKI SAYMADA GERI BESLEME
F243.0 | C6P16 | PLC AXIS #7: PLC 7. PLC EKSENI: PLC POZISYONU
F243.7 | C6P23 | AXIS COUNTER EKSENI SAYICI DEGERI
VALUE SIGNAL, SINYALI,
BYTE 3 BYTE 3
F244.0 | C6P24 | PLC AXIS #7: PLC 7. PLC EKSENI: PLC
F244.7 | C6P31 | AXIS COUNTER EKSENI SAYICI DEGERI
VALUE SIGNAL, SINYALI ,
BYTE 4 BYTE 4
F245 | BUF7 PLC AXIS #8: PLC 8. PLC EKSENI TAMPON | 0: KOMUT BELLEGI DOLU DEGIL
AXIS BUFFER FULL BELLEK DOLU SINYALI | 1:DOLU
SIGNAL
F245.1 | DEN7 | PLC AXIS #8: PLC 8. PLC EKSENI: PLC 0: HAREKET PALSI DAGITIMI SONA ERMEDI.
AXIS DISRUBITION EKSENI DAGITIM SON | 1: HAREKET PALSI DAGITIMI SONA ERDI.
END SIGNAL SINYALI
F245.2 | CNCA7 | PLC AXIS #8: PLC 8. PLC EKSENI: PLC 0: KOMUT OKUMA TAMAMLANMADI

AXIS CONTROL
COMMAND READ-IN
COMPLETED SIGNAL

EKSENI KONTROL
KOMUT OKUMA
TAMAMLANDI SINYALI

1: KOMUT OKUMA TAMAMLANDI
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F246.0 | C7P00 PLC AXIS #8: PLC 8. PLC EKSENI: PLC
F246.7 | C7P07 AXIS COUNTER EKSENI SAYICI
VALUE SIGNAL, DEGERI SINYALI ,
BYTE 1 BYTE 1
F247.0 | C7P08 PLC AXIS #8: PLC 8. PLC EKSENI: PLC
F247.7 | C7P15 AXIS COUNTER EKSENI SAYICI
VALUE SIGNAL, DEGERI SINYALI ,
BYTE 2 BYTE 2 ENKODERDEKI SAYMADA GERI BESLEME
F248.0 | C7P16 PLC AXIS #8: PLC 8. PLC EKSENI: PLC POZISYONU
F248.7 | C7P23 AXIS COUNTER EKSENI SAYICI
VALUE SIGNAL, DEGERI SINYALI ,
BYTE 3 BYTE 3
F249.0 | C7P24 PLC AXIS #8: PLC 8. PLC EKSENI: PLC
F249.7 | C7P31 AXIS COUNTER EKSENI SAYICI
VALUE SIGNAL, DEGERI SINYALI ,
BYTE 4 BYTE 4
F299.0 | MCQEXIT | MC-QUAD EXIT MC-QUAD CIKIS EGER MC-QUAD “OTO. MODUNDAN SONRA
SIGNAL SINYALI PC YI KAPAT” SEKLINDE KURULMUSSA, MC-
QUAD PC YI KAPATMADAN 100ms ONCE
F299.0=1 YAPAR. BU SINYALI PC Yi
KAPATMADAN ONCE CIHAZLARINIZI
KAPATMAK ICIN PLC DE KULLANIN.
1)SADECE MC-QUAD ICIN KULLANIN.
2) 14.9 BOLUMUNDE PC YI KAPATMAYA
BAKIN.
F300.0 | PDO1X00 | POSITION DATA FOR | 1.EKSENDE TAMSAYI
F300.7 | PDO1X07 | AXIS#1 IN INTEGER | OLARAK POZISYON
FORMAT BYTE 1 BILGISI. BYTE 1
F301.0 | PDO1X08 | POSITION DATA FOR | 1.EKSENDE TAMSAYI
F301.7 | PDO1X15 | AXIS#1 IN INTEGER | OLARAK POZISYON
FORMAT BYTE 2 BILGISI. BYTE 2
F302.0 | PDO1X16 | POSITION DATA FOR | 1.EKSENDE TAMSAYI
F302.7 | PDO1X23 | AXIS#1 IN INTEGER | OLARAK POZISYON
FORMAT BYTE 3 BILGISI. BYTE 3
F303.0 | PD01X24 | POSITION DATA FOR | 1.EKSENDE TAMSAYI
F303.7 | PDO1X31 | AXIS#1 IN INTEGER | OLARAK POZISYON
FORMAT BYTE 4 BILGISI. BYTE 4
F304.0 | PD02X00 | POSITION DATA FOR | 2.EKSENDE TAMSAYI
F304.7 | PD02X07 | AXIS#2 IN INTEGER | OLARAK POZISYON
FORMAT BYTE 1 BILGISI. BYTE 1
F305.0 | PD02X08 | POSITION DATA FOR | 2.EKSENDE TAMSAYI
F305.7 | PD02X15 | AXIS#2 IN INTEGER | OLARAK POZISYON
FORMAT BYTE 2 BILGISI. BYTE 2
F306.0 | PD02X16 | POSITION DATA FOR | 2.EKSENDE TAMSAYI - C i -
F306.7 | PD02X23 | AXIS#2 IN INTEGER | OLARAK POZISYON E?Lzéi‘c’éo(':,ﬁ“\‘g%sgggggGERI BESLEME
FORMAT BYTE 3 BILGISI. BYTE 3
F307.0 | PD02X24 | POSITION DATA FOR | 2.EKSENDE TAMSAYI
F307.7 | PD02X31 | AXIS#2 IN INTEGER | OLARAK POZISYON
FORMAT BYTE 4 BILGISI. BYTE 4
F308.0 | PDO3X00 | POSITION DATA FOR | 3.EKSENDE TAMSAYI
F308.7 | PD0O3X07 | AXIS#3 IN INTEGER | OLARAK POZISYON
FORMAT BYTE 1 BILGISI. BYTE 1
F309.0 | PD0O3X08 | POSITION DATA FOR | 3.EKSENDE TAMSAYI
F309.7 | PD0O3X15 | AXIS#3 IN INTEGER | OLARAK POZISYON
FORMAT BYTE 2 BILGISI. BYTE 2
F310.0 | PD0O3X16 | POSITION DATA FOR | 3.EKSENDE TAMSAYI
F310.7 | PD0O3X23 | AXIS#3 IN INTEGER | OLARAK POZISYON
FORMAT BYTE 3 BILGISI. BYTE 3
F311.0 | PD03X24 | POSITION DATA FOR | 3.EKSENDE TAMSAYI
F311.7 | PD0O3X31 | AXIS#3 IN INTEGER | OLARAK POZISYON

FORMAT BYTE 4

BILGISI. BYTE 4
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F312.0 | PD04X00 | POSITION DATA FOR | 4.EKSENDE TAMSAYI
F312.7 | PD04X07 | AXIS#4 IN INTEGER | OLARAK POZISYON
FORMAT BYTE 1 BILGISI. BYTE 1
F313.0 | PD04X08 | POSITION DATA FOR | 4.EKSENDE TAMSAYI
F313.7 | PD04X15 | AXIS#4 IN INTEGER | OLARAK POZISYON
FORMAT BYTE 2 BILGISI. BYTE 2
F314.0 | PD04X16 | POSITION DATA FOR | 4.EKSENDE TAMSAYI
F314.7 | PD04X23 | AXIS#4 IN INTEGER | OLARAK POZISYON
FORMAT BYTE 3 BILGISI. BYTE 3
F315.0 | PD04X24 | POSITION DATA FOR | 4.EKSENDE TAMSAYI
F315.7 | PD04X31 | AXIS#4 IN INTEGER | OLARAK POZISYON
FORMAT BYTE 4 BILGISI. BYTE 4
F316.0 | PDO5X00 | POSITION DATA FOR | 5.EKSENDE TAMSAYI
F316.7 | PDO5X07 | AXIS#5 IN INTEGER | OLARAK POZISYON
FORMAT BYTE 1 BILGISI. BYTE 1
F317.0 | PDO5X08 | POSITION DATA FOR | 5.EKSENDE TAMSAYI
F317.7 | PDO5X15 | AXIS#5 IN INTEGER | OLARAK POZiSYON
FORMAT BYTE 2 BILGISI. BYTE 2
F318.0 | PDO5X16 | POSITION DATA FOR | 5.EKSENDE TAMSAYI
F318.7 | PDO5X23 | AXIS#5 IN INTEGER | OLARAK POZiSYON
FORMAT BYTE 3 BILGISI. BYTE 3
F319.0 | PDO5X24 | POSITION DATA FOR | 5.EKSENDE TAMSAYI
F319.7 | PDO5X31 | AXIS#5 IN INTEGER | OLARAK POZiSYON
FORMAT BYTE 4 BILGISI. BYTE 4
F320.0 | PDO6X00 | POSITION DATA FOR | 6.EKSENDE TAMSAYI
F320.7 | PDO6X07 | AXIS#6 IN INTEGER | OLARAK POZiSYON
FORMAT BYTE 1 BILGISI. BYTE 1
F321.0 | PDO6X08 | POSITION DATA FOR | 6.EKSENDE TAMSAYI
F321.7 | PDO6X15 | AXIS#6 IN INTEGER | OLARAK POZISYON POZISYON BiLGISi= EKSEN GERI BESLEME
FORMAT BYTE 2 BILGISI. BYTE 2 BILGISI (MM VEYA DERECE)
F322.0 | PD06X16 | POSITION DATA FOR | 6.EKSENDE TAMSAYI
F322.7 | PD06X23 | AXIS#6 IN INTEGER | OLARAK POZiSYON
FORMAT BYTE 3 BILGISI. BYTE 3
F323.0 | PD06X24 | POSITION DATA FOR | 6.EKSENDE TAMSAYI
F323.7 | PD0O6X31 | AXIS#6 IN INTEGER | OLARAK POZiSYON
FORMAT BYTE 4 BILGISI. BYTE 4
F324.0 | PDO7X00 | POSITION DATA FOR | 7.EKSENDE TAMSAYI
F324.7 | PDO7X07 | AXIS#7 IN INTEGER | OLARAK POZISYON
FORMAT BYTE 1 BILGISI. BYTE 1
F325.0 | PDO7X08 | POSITION DATA FOR | 7.EKSENDE TAMSAYI
F325.7 | PDO7X15 | AXIS#7 IN INTEGER | OLARAK POZISYON
FORMAT BYTE 2 BILGISI. BYTE 2
F326.0 | PD07X16 | POSITION DATA FOR | 7.EKSENDE TAMSAYI
F326.7 | PD07X23 | AXIS#7 IN INTEGER | OLARAK POZISYON
FORMAT BYTE 3 BILGISI. BYTE 3
F327.0 | PD07X24 | POSITION DATA FOR | 7.EKSENDE TAMSAYI
F327.7 | PDO7X31 | AXIS#7 IN INTEGER | OLARAK POZISYON
FORMAT BYTE 4 BILGISI. BYTE 4
F328.0 | PDO8X00 | POSITION DATA FOR | 8.EKSENDE TAMSAYI
F328.7 | PDO8X07 | AXIS#8 IN INTEGER | OLARAK POZISYON
FORMAT BYTE 1 BILGISI. BYTE 1
F329.0 | PDO8X08 | POSITION DATA FOR | 8.EKSENDE TAMSAYI
F329.7 | PD0O8X15 | AXIS#8 IN INTEGER | OLARAK POZISYON
FORMAT BYTE 2 BILGISI. BYTE 2
F330.0 | PD0O8X16 | POSITION DATA FOR | 8.EKSENDE TAMSAYI
F330.7 | PD0O8X23 | AXIS#8 IN INTEGER | OLARAK POZISYON
FORMAT BYTE 3 BILGISI. BYTE 3
F331.0 | PD08X24 | POSITION DATA FOR | 8.EKSENDE TAMSAYI
F331.7 | PD0O8X31 | AXIS#8 IN INTEGER | OLARAK POZISYON

FORMAT BYTE 4

BILGISI. BYTE 4
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PLC DEN CNC YE GIDEN SINYALLERIN ACIKLAMASI

ADRES | ADI ACIKLAMA NOTLAR
G004.3 | FIN DONE SIGNAL ISLEM TAMAM SINYALI | 0: HARICI(M/S/T) TAMAMLANMADI.
1: HARICI(M/S/T) TAMAMLANDI.
G005.0 | MFIN | M DONE M TAMAM SINYALI 0: M KOMUTU TAMAMLANMADI.
1: M KOMUTU TAMAMLANDI.
G005.2 | SFIN S DONE S TAMAM SINYALI 0: S KOMUTU TAMAMLANMADI.
1: S KOMUTU TAMAMLANDI.
G005.3 | TFIN T DONE T TAMAM SINYALI 0: T KOMUTU TAMAMLANMADI.
1: T KOMUTU TAMAMLANDI.
G006.2 | ABSM | MANUAL ABSOLUTE | MANUAL ABSOLUT 0: MANUAL ABSOLUT MOD ACIK.
MODE MOD 1: MANUAL ABSOLUT MOD KAPALI.
G006.6 | SKIPP | SKIP SIGNAL ATLA SINYALI BU SINYAL GELDIGINDE G31 SATIRI ATLANIR.
G007.2 | ST CYCLE START START NC PROGRAMIN BASLAMASI ICIN BU BIT 1
YAPILIR.
G008.0 | IT ALL AXES BI- TUM EKSENLER HER 0: TUM EKSENLER KILITLENIR.
DIRECTIONAL YONE KILITLENIR. 1: TUM EKSENLER KILITLENMEZ.
INTERLOCK
G008.4 | ESP EMERGENCY STOP ACIL DUR 0: CNC ACIL DURUMUNDA
1: CNC ACIL DUR DURUMUNDA DEGIL
NOT: GENELLIKLE G008.4=1 OLARAK MUHAFAZA
EDILiR. BIR ALARM GELDIGINDE G008.4=0
YAPILIR.
G008.5 | SP CYCLE STOP STOP NC PROGRAMIN DURUDURULMASTI ICIN BU BIT 0
YAPILIR.
G008.7 | ERS EXTERNAL RESET HARICI RESET CNC YI RESETLEMEK ICIN 1 YAPIN.
G010 | JVO MANUAL FEED EL ILE ILERLEME TABLOYA BAKIN
G011 | Jv15 OVERRIDE ASIMI
G012.0 | FVO FEED OVERRIDE ILERLEME BIT 0-7 TABLOYA BAKIN
G012.7 | FV7 BIT 0-7
G014.0 | ROV1 | RAPID OVERRIDE 1 HIZLI HAREKET ASIMI | TABLOYA BAKIN
1
G014.1 | ROV2 | RAPID OVERRIDE 2 HIZLI HAREKET ASIMI | TABLOYA BAKIN
2
G018.0 | HS1A | HANDWHEEL EL TEKERI MANUAL TABLOYA BAKIN
MANUAL AXIS EKSEN SECIMI A
SELECTION A
G018.1 | HS1B | HANDWHEEL EL TEKERI MANUAL TABLOYA BAKIN
MANUAL AXIS EKSEN SECIMI B
SELECTION B
G018.2 | HS1C | HANDWHEEL EL TEKERI MANUAL TABLOYA BAKIN
MANUAL AXIS EKSEN SECIMI C
SELECTION C
G018.3 | HSID | HANDWHEEL EL TEKERI MANUAL TABLOYA BAKIN
MANUAL AXIS EKSEN SECIMI D
SELECTION C
G019.4 | MP1 HANDWHEEL EL TEKERI COKLU TABLOYA BAKIN
MULTIPLE SECIMI 1
SELECTION 1
G019.5 | MP2 HANDWHEEL EL TEKERI COKLU TABLOYA BAKIN
MULTIPLE SECIMI 2
SELECTION 2
G027.6 | RGD RIGID TAPPING SENKRON DiS CEKME | 0: DIS CEKME SENKRON MODUNDA DEGIL.

0: DIS CEKME SENKRON MODUNDA.
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G027.7 | CON SPINDLE C AXIS IS MILI C EKSENI 0: C EKSENI IPTAL.
CONTROL KONTROLU 1: C EKSENI ACILDI.
G029.5 | SOR SPINDLE IS MILI ORYANTASYON | 0: M19 KAPALI.
ORIENTATION (M19) 1: M19 ACIK
G029.6 | SSTP SPINDLE PILS IS MILI PALS ENABLE | 0: I$ MILI DON KOMUTU DUR.
ENABLE 1: IS MILI DON KOMUTU BASLA.
G030.0 | SOVO SPINDLE OVERRIDE | IS MiLI DVIR ASIMI TABLOYA BAKIN
G030.7 | SOV7 BIT 0-7 BIT 0-7
G041.0 | HS1IA | HANDWHEEL EL TEKERI KESME TABLOYA BAKIN
INTERRUPT AKIS EKSENI SECIMI A
SELECTION A
G041.1 | HS1IB | HANDWHEEL EL TEKERI KESME TABLOYA BAKIN
INTERRUPT AKIS EKSENI SECIMI B
SELECTION B
G041.2 | HS1IC | HANDWHEEL EL TEKERI KESME TABLOYA BAKIN
INTERRUPT AKIS EKSENI SECIMI C
SELECTION C
G041.3 | HS1ID | HANDWHEEL EL TEKERI KESME TABLOYA BAKIN
INTERRUPT AKIS EKSENI SECIMI D
SELECTION D
G043.0 | MD1 NC MODE SELECTION | NC MOD SECIMI TABLOYA BAKIN.
G043.1 | MD2 NC MODE SELECTION | NC MOD SECIMI TABLOYA BAKIN.
G043.2 | MD4 NC MODE SELECTION | NC MOD SECIMI TABLOYA BAKIN.
G043.3 | DNC1 SET DNC MODE DNC MODUNA GEC TABLOYA BAKIN.
G043.4 | ZRN ZERO REFERENCE SIFIR REFERANS TABLOYA BAKIN.
POINT RETURN NOKTASINA DONUS
G043.5 | RT RAPID MOVE HIZLI HAREKET TABLOYA BAKIN.
G044.0 | BDT1 OPTIONAL BLOCK ISTEGE BAGLI 0: KAPALI
SKIP 1 DURMAYI ATLA 1 1: ACIK
G044.2 | REF2 RETURN TO REFERANS NOKTASINA | 0: REFERANS NOKTASI 2 YE DONUS DUR.
REFERNCE POINT 2 DONUS 2 0: REFERANS NOKTASI 2 YE DONUS BASLA.
G044.3 | REF3 RETURN TO REFERANS NOKTASINA | 0: REFERANS NOKTASI 3 E DONUS DUR.
REFERNCE POINT 3 DONUS 3 0: REFERANS NOKTASI 3 E DONUS BASLA.
G044.4 | REF4 RETURN TO REFERANS NOKTASINA | 0: REFERANS NOKTASI 4 E DONUS DUR.
REFERNCE POINT 4 | DONUS 4 0: REFERANS NOKTASI 4 E DONUS BASLA.
G045.0 | BDT2 OPTIONAL BLOCK ISTEGE BAGLI 0: KAPALI
G045.7 | BDT9 SKIP 2-9 DURMAYI ATLA 2-9 1: ACIK
G046.0 | OPSTP | OPTIONAL STOP ISTEGE BAGLI DURMA | 0: ISTEGE BAGLI DURMA KAPALL.
0: ISTEGE BAGLI DURMA ACIK.
G046.1 | SBK SINGLE BLOCK SATIR-SATIR 0: ADIM-ADIM KAPALI.
0: ADIM-ADIM ACIK.
G046.7 | DRN DRY RUN KURU CALISMA 0: KURU CALISMA KAPALI.
0: KURU CALISMA ACIK.
G054.0 | UIO USER’S INPUT FROM | KULLANICININ PLCD TABLOYA BAKIN
G055.7 | UI15 PLC TO MACRO BITS | DEN MAKROYA
0-15 GIRECEGI BITLER 0-15
G100 | +J1 JOG AXIS 1+ 8+ MANUAL MODDA +
+18 YONDE HAREKET
ETTIRLECEK OLAN
EKSENLER 1-8
G100 | -1 JOG AXIS 1- 8- MANUAL MODDA - TABLOYA BAKIN
-18 YONDE HAREKET
ETTIRLECEK OLAN
EKSENLER 1-8
G108.0 | MLK1 MACHINE LOCK AXIS | EKSENLERI FIZIKSEL 0: EKSENLER KILITLI DEGIL.
G108.7 | MLKS8 1- 8 OLARAK KILITLE 1-8 0: EKSENLER KILITLi.
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ADRES | ADI ACIKLAMA NOTLAR
G114.0 | LMS1P PLUS HARD LIMIT ARTI DONANIM SINIRI | 0: ARTI DONANIM SINIRI KAPALI.
G114.7 | LMS8P SWITCH AXIS 1-8 EKSENLER 1-8 1: ARTI DONANIM SINIRI AGIK.
NOT:
1) G198.4=1 YONLERI TERS CEVIiRIR. YANI
*0”, “1” OLUR.
2)
3) BU SINYALLER SADECE
NC_PARAM.switchLimitinMode AKTIF
YAPILMISSSA GECERLIDIR.
G116.0 | LMSIM MINUS HARD LIMIT | ARTI DONANIM SINIRI | 0: EKSI DONANIM SINIRI KAPALI.
G116.7 | LMS8M SWITCH AXIS 1-8 EKSENLER 1-8 1: EKSI DONANIM SINIRI ACIK.
NOT:
1) G198.4=1 YONLERI TERS CEViRIR. YANI
*0”, “1” OLUR.
2)
3) BU SINYALLER SADECE
NC_PARAM.switchLimitinMode AKTIF
YAPILMISSSA GECERLIDIR.
G126.0 | SVF1 SERVO ON/OFF AXIS | SERVO SURUCULERI 0: SURUCUYU KAPAT
G126.7 | SVF8 1-8 AC KAPAT 1-8 1: SURUCUYU AC
G127.0 | SVF9 SERVO ON/OFF AXIS | SERVO SURUCULERI 0: SURUCUYU KAPAT
G127.7 | SVF16 9-16 AC KAPAT 9-16 1: SURUCUYU AC
G130 |IT1 BI-DIRECTIONAL TEK YONE KILITLENEN | 0: EKSENLER AGILDI.
IT8 INTERLOCK AXIS EKSENLER 1-8 1: EKSENLER KAPANDI.
1-8
G132.0 | MIT1p INTERLOCK AXIS KILITLENEN EKSENLER | 0: ARTI YONDE EKSENLER ISLEMDE DEGIL.
G132.7 | MIT8p +1,48 +1,48 1: ARTI YONDE EKSENLER ISLEMDE.
G134.0 | MIT1m INTERLOCK AXIS KILITLENEN EKSENLER | 0: EKSI YONDE EKSENLER ISLEMDE DEGIL.
G134.7 | MIT8m -1,-8 -1,-8 1: EKSI YONDE EKSENLER ISLEMDE.
G196.0 | HMS1 HOME LIMIT SWITCH | EVE GIT SINIR 0: EVE GIT SINIR SALTERI AKTIF DEGIL.
G196.7 | HMS8 1-8 SALTERI 1-8 1: EVE GIT SINIR SALTERI AKTIF.
NOT:
1) G198.4=1 YONLERI TERS CEVIRIR. YANI
*0”, “1” OLUR.
2) BU SINYALLER SADECE
NC_PARAM.switchHomelnMode AKTIF
YAPILMISSSA GEGERLIDIR.
G198.4 | GMS_REV | SWITCH REVERSAL SALTERI TER CEVIR 0: ARTI VEYA EKSI DONANIM SALTER

SINYALINI VEYA EVE GIT SINIR SALTERINI

TERS CEVIRMEZ.
0: ARTI VEYA EKSI DONANIM SALTER

SINYALINI VEYA EVE GIT SINIR SALTERINI

TERS GEVIRIR. ORNEGIN; G198.4=1 VE
G196.0=0 ISE EVE GIT SALTERI AKTIF
OLUR.
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ADRES | ADI ACIKLAMA NOTLAR
G200.0 | ROVIE PLC AXIS RAPID PLC EKSENI HIZLI TABLOYA BAKIN.
OVERRIDE HAREKET ASIMI SECIM
SELECTION SIGNAL 1 | SINYALI 1
G200.1 | ROV2E PLC AXIS RAPID PLC EKSENI HIZLI TABLOYA BAKIN.
OVERRIDE HAREKET ASIMI SECIM
SELECTION SIGNAL 2 | SINYALI 2
G260.0 | SBK5 PLC AXIS #6: PLC 6. PLC EKSENI BLOK
AXIS BLOCK STOP DUR SINYALI
SIGNAL
G260.1 | STP5 PLC AXIS #6: PLC 6. PLC EKSENI GECICI
AXIS TEMPORARY DUR SINYALI
STOP SIGNAL
G260.2 | RTS5 PLC AXIS #6: PLC 6. PLC EKSENI RESET
AXIS RESET SIGNAL | SINYALI
G260.3 | PMCA5 PLC AXIS #6: PLC 6. PLC EKSENI
AXIS CONTROL KONTROL KOMUTU
COMMAND READ-IN | OKUNUYOR GECICI
STROBE SIGNAL SINYALI
G260.4 | CSKP5 PLC AXIS #6: PLC 6. PLC EKSENI KOMUT
AXIS COMMAND SKIP | ATLA SINYALI
SIGNAL
G260.5 | MSBK5 PLC AXIS #6: PLC 6. PLC EKSENI SATIR
AXIS BLOCK STOP DUR 1ZIN SINYALI
PROHIBITED SIGNAL
G261.0 | OV5X00 | PLC AXIS #6: PLC 6. PLC EKSENI TABLOYA BAKIN
G261.7 | OV5X07 | AXIS FEEDRATE ILERLEME ASIMI
OVERRIDE SIGNALS | SINYALLERI
G262.0 | CD5X00 | PLC AXIS #6: PLC 6. PLC EKSENI
G262.7 | CD5X07 | AXIS CONTROL KONTROL KOMUT KOD
COMMAND CODE SINYALLERI
SIGNALS
G263.0 | FD5X00 | PLC AXIS #6: PLC 6. PLC EKSENI BINARY FORMAT-DUSUK DEGERLI BYTE
G263.7 | FD5X07 | AXIS FEEDRATE ILERLEME KONTROL
CONTROL SIGNALS SINYALLERI
G264.0 | FD5X08 | PLC AXIS #6: PLC 6. PLC EKSENI BINARY FORMAT-YUKSEK DEGERLI BYTE
G264.7 | FD5X15 | AXIS FEEDRATE ILERLEME KONTROL
CONTROL SIGNALS SINYALLERI
G265.0 | D5X00 PLC AXIS #6: PLC 6. PLC EKSENI BINARY FORMAT- DUSUK DEGERLI BYTE
G265.7 | D5X07 AXIS CONTROL DATA | KONTROL BILGI
SIGNALS SINYALLERI
G266.0 | D5X08 PLC AXIS #6: PLC 6. PLC EKSENI BINARY FORMAT
G266.7 | D5X15 AXIS CONTROL DATA | KONTROL BILGI
SIGNALS SINYALLERI
G267.0 | D5X16 PLC AXIS #6: PLC 6. PLC EKSENI BINARY FORMAT
G267.7 | D5X23 AXIS CONTROL DATA | KONTROL BILGI
SIGNALS SINYALLERI
G268.0 | D5X24 PLC AXIS #6: PLC 6. PLC EKSENI BINARY FORMAT-YUKSEK DEGERLI BYTE
G268.7 | D5X31 AXIS CONTROL DATA | KONTROL BILGI

SIGNALS

SINYALLERI
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ADRES | ADI ACIKLAMA NOTLAR
G270.0 | SBK6 PLC AXIS #7: PLC 7. PLC EKSENI BLOK

AXIS BLOCK STOP DUR SINYALI

SIGNAL
G270.1 | STP6 PLC AXIS #7: PLC 7. PLC EKSENI GECICI

AXIS TEMPORARY DUR SINYALI

STOP SIGNAL
G270.2 | RTS6 PLC AXIS #7: PLC 7. PLC EKSENI RESET

AXIS RESET SIGNAL | SINYALI
G270.3 | PMCA6 PLC AXIS #7: PLC 7. PLC EKSENI

AXIS CONTROL KONTROL KOMUTU

COMMAND READ-IN | OKUNUYOR GECICI

STROBE SIGNAL SINYALI
G270.4 | CSKP6 PLC AXIS #7: PLC 7. PLC EKSENI KOMUT

AXIS COMMAND SKIP | ATLA SINYALI

SIGNAL
G270.5 | MSBK6 PLC AXIS #7: PLC 7. PLC EKSENI SATIR

AXIS BLOCK STOP DUR 1ZIN SINYALI

PROHIBITED SIGNAL
G271.0 | OV6X00 | PLC AXIS #7: PLC 7. PLC EKSENI TABLOYA BAKIN
G271.7 | OV6X07 | AXIS FEEDRATE ILERLEME ASIMI

OVERRIDE SIGNALS | SINYALLERI
G272.0 | CD6X00 | PLC AXIS #7: PLC 7. PLC EKSENI
G272.7 | CD6X07 | AXIS CONTROL KONTROL KOMUT KOD

COMMAND CODE SINYALLERI

SIGNALS
G273.0 | FD6X00 | PLC AXIS #7: PLC 7. PLC EKSENI BINARY FORMAT-DUSUK DEGERLI BYTE
G273.7 | FD6X07 | AXIS FEEDRATE ILERLEME KONTROL

CONTROL SIGNALS SINYALLERI
G274.0 | FD6X08 | PLC AXIS #7: PLC 7. PLC EKSENI BINARY FORMAT-YUKSEK DEGERLI BYTE
G274.7 | FD6X15 | AXIS FEEDRATE ILERLEME KONTROL

CONTROL SIGNALS SINYALLERI
G275.0 | D6X00 PLC AXIS #7: PLC 7. PLC EKSENI BINARY FORMAT- DUSUK DEGERLI BYTE
G275.7 | D6X07 AXIS CONTROL DATA | KONTROL BILGI

SIGNALS SINYALLERI
G276.0 | D6X08 PLC AXIS #7: PLC 7. PLC EKSENI BINARY FORMAT
G276.7 | D6X15 AXIS CONTROL DATA | KONTROL BILGI

SIGNALS SINYALLERI
G277.0 | D6X16 PLC AXIS #7: PLC 7. PLC EKSENI BINARY FORMAT
G277.7 | D6X23 AXIS CONTROL DATA | KONTROL BILGI

SIGNALS SINYALLERI
G278.0 | D6X24 PLC AXIS #7: PLC 7. PLC EKSENI BINARY FORMAT-YUKSEK DEGERLI BYTE
G278.7 | D6X31 AXIS CONTROL DATA | KONTROL BILGI

SIGNALS

SINYALLERI

81



ADRES | ADI ACIKLAMA NOTLAR
G280.0 | SBK7 PLC AXIS #8: PLC 8. PLC EKSENI BLOK

AXIS BLOCK STOP DUR SINYALI

SIGNAL
G280.1 | STP7 PLC AXIS #8: PLC 8. PLC EKSENI GECICI

AXIS TEMPORARY DUR SINYALI

STOP SIGNAL
G280.2 | RTS7 PLC AXIS #8: PLC 8. PLC EKSENI RESET

AXIS RESET SIGNAL | SINYALI
G280.3 | PMCA? PLC AXIS #8: PLC 8. PLC EKSENI

AXIS CONTROL KONTROL KOMUTU

COMMAND READ-IN | OKUNUYOR GECICI

STROBE SIGNAL SINYALI
G280.4 | CSKP7 PLC AXIS #8: PLC 8. PLC EKSENI KOMUT

AXIS COMMAND SKIP | ATLA SINYALI

SIGNAL
G280.5 | MSBK7 PLC AXIS #8: PLC 8. PLC EKSENI SATIR

AXIS BLOCK STOP DUR 1ZIN SINYALI

PROHIBITED SIGNAL
G281.0 | OV7X00 | PLC AXIS #8: PLC 8. PLC EKSENI TABLOYA BAKIN
G281.7 | OV7X07 | AXIS FEEDRATE ILERLEME ASIMI

OVERRIDE SIGNALS | SINYALLERI
G282.0 | CD7X00 | PLC AXIS #8: PLC 8. PLC EKSENI
G282.7 | CD7X07 | AXIS CONTROL KONTROL KOMUT KOD

COMMAND CODE SINYALLERI

SIGNALS
G283.0 | FD7X00 | PLC AXIS #8: PLC 8. PLC EKSENI BINARY FORMAT-DUSUK DEGERLI BYTE
G283.7 | FD7X07 | AXIS FEEDRATE ILERLEME KONTROL

CONTROL SIGNALS SINYALLERI
G284.0 | FD7X08 | PLC AXIS #8: PLC 8. PLC EKSENI BINARY FORMAT-YUKSEK DEGERLI BYTE
G284.7 | FD7X15 | AXIS FEEDRATE ILERLEME KONTROL

CONTROL SIGNALS SINYALLERI
G285.0 | D7X00 PLC AXIS #8: PLC 8. PLC EKSENI BINARY FORMAT- DUSUK DEGERLI BYTE
G285.7 | D7X07 AXIS CONTROL DATA | KONTROL BILGI

SIGNALS SINYALLERI
G286.0 | D7X08 PLC AXIS #8: PLC 8. PLC EKSENI BINARY FORMAT
G286.7 | D7X15 AXIS CONTROL DATA | KONTROL BILGI

SIGNALS SINYALLERI
G287.0 | D7X16 PLC AXIS #8: PLC 8. PLC EKSENI BINARY FORMAT
G287.7 | D7X23 AXIS CONTROL DATA | KONTROL BILGI

SIGNALS SINYALLERI
G288.0 | D7X24 PLC AXIS #8: PLC 8. PLC EKSENI BINARY FORMAT-YUKSEK DEGERLI BYTE
G288.7 | D7X31 AXIS CONTROL DATA | KONTROL BILGI

SIGNALS

SINYALLERI
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F VE G ADRESI ICIN MOD SECIMI

NC HODE MINC MH MJ mMapl | MRMT | mmem | MREF | MREF1
(Fou3.0) | (F003.1) | (F003.2) | (F003.3) | (Foo3.4) | (Fo03.5) | (Fooa.5) | (Food.6)
MDI 0 0 0 1 0 1 a 0
HOME 0 0 0 0 0 0 1 1
AUTO 0 0 0 0 0 1 0] 0
JOG/
JOG CONT 0 0 1 0 0 0 a 0
HAMDWHEEL 1 1 0 0 0 0 0] 0
RAPID 0 0 1 0 0 0 a 0
POSITION f
JOG INCR 0 0 0 1 0 0 0] 0
IDLE 0 0 0 0 0 0 0 0
NC MODE | MD1(G43.0) | MD2 (G43.1) | MD4 (G43.2) | DNCI (G43.3)| ZRN (G43.4) | RT (G43.5)
MDI 0 0 0 0 0 N/A
HOME 1 0 1 0 1 MNfA
AUTO 1 0 0 0 0 N/A
JOGf
JOG CONT ! 0 ! 0 0 0
HANDWHEEL 0 0 1 0 MNFA
RAPFID 1 0 1 0 0 1
POSITION / .
JOG INCR 0 1 1 0 0 MNFA
IDLE 1 1 1 0 0 MNIA
EL TEKERI EKSEN SECIMI
HS1A HS1B HS1C HS1D
AXIS (F86.0, G18.0) (F86.1, G18.1) (F86.2, G18.2) (F86.3, G18.3)
HS11A HS1IB HS1IC HS1ID
(F88.0, G41.0) (F88.1, G41.1) (F88.2, G41.2) (F88.3, G41.3)
1 1 0 0 0
2 0 1 0 0
3 1 1 0 0
4 0 0 1 0
5 1 0 1 0
6 0 1 1 0
T 1 1 1 0
a 0 0 0 1
EL TEKERI ADIM SECIMI
MULTIPLE MP1 (F85.4/G19.4) MP2 (F85.5/G19.5)
X1 0 0
x10 1 0
X100 0 1
X1000 1 1
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IS MILI DEVIR ASIMI ICIN G TABLOSU

ADDRESS SIGNAL WEIGHT NOTLAR:
30.0 0 1 1-) I MiLi DEVIR ASIMI = G30.0 ILE G30.7 ARASINDADIR %
1 0 OLARAK DEGERLENDIRILIR. _ _
301 0 2 2-) SINYAL DEGERI 00000000 iSE DEVIR ASIMI OLMAZ YANI
' 1 0 %100 OLUR. ]
3-) MAXIMUM DEVIR ASIMI %254 TUR.
630.2 0 4
1 0
5303 0 8
1 0
G30.4 0 16
1 0
G30.5 0 32
1 0
530.6 0 64
1 0
G30.7 0 128
1 0
MANUAL ILERLEME ASIMI ICIN G TABLOSU
ADDRESS SIGNAL WEIGHT ADDRESS SIGNAL WEIGHT
G10.0 0 " G11.0 0 256
1 0 1 0
G10.1 0 2 5111 0 512
1 0 1 0
G10.2 0 4 G119 0 1024
1 0 1 0
G10.3 0 8 5113 0 2048
1 0 1 0
G104 0 16 G114 0 4096
1 0 1 0
G105 0 32 G115 0 3192
1 0 1 0
G106 0 64 G116 0 16384
1 0 1 0
G10.7 0 128 G117 0 32768
1 0 1 0
NOTLAR:

1-) MANUAL ILERLEME ASIMI = G10.0 ILE G11.7 ARASINDA % OLARAK DEGERLENDIRILIR.
2-) SINYAL DEGERI 00000000 00000000 ISE ILERLEME ASIMI OLMAZ YANI %100 OLUR.
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ILERLEME ASIMI

NOTLAR:

1-) ILERLEME = G12.0 ILE G12.7 ARASINDA % OLARAK

DEGERLENDIRILIR.

2-) SINYAL DEGERI 00000000 iSE iLERLEME ASIMI

OLMAZ YANI %100 OLUR.

3-) MAXIMUM DEVIR ASIMI %254 TUR.

ADDRESS SIGNAL WEIGHT
G12.0 0 !

1 0
6121 0 2

1 0
G12.2 0 4

1 0
G12.3 0 8

1 0
G124 0 16

1 0
G12.5 0 32

1 0
G126 0 64

1 0
G127 0 128

1 0

HIZLI HAREKET ASIMI

RAPID OVERRIDE

ROV (G14.0)

ROV2 (G14.1)

100

0

0

50

W]

25

1

0

1

JOG, RAPID (MANUAL) VE HOME (EVE GIT) MODUNDA EKSENLERIN KONTROLU

ADDRESS NAME IN JOG MODE IN RAPID MODE | IN AUTO MODE IN HOME MODE
Start searching for Z
Move axis in plus | Move axis in plus | Move axis in plus |  pulse in the plus
G100 +J11o +J6 | direction at jog | direction at rapid | direction at jog | direction if the home
feedrate feedrate feedrate direction parameter
is set to plus

Start searching for Z

Move axis in Move axis in Move axis in pulse in the minus

G102 -J1 1o -J8 |minus direction at| minus direction at | minus direction at | direction if the home

Jog feedrate rapid feedrate Jog feedrate directicn parameter

is set fo minus
1 Axis 1 (X%) G100.0 G102.0
2 Axis 2 (Y7) G100.1 G102.1
3 Axis 3 (Z°) G100.2 G102.2
ServoWorks - -
S-100M. 4 Spindle 1003 G102.3
S5-120M and c : 2, .

S-140M 5 Axis 4 mf G100.4 G102.4
B Axis 5 (B7) G100.5 G102.5
7 Axis B G100.6 G102.6
8 Axis 7 G100.7 G1027
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PLC ILE MAKRO ARASINDA HABERLESME ICIN GEREKLI DEGISKENLER

Wacto System PLC Address
#1000 G54.0
#1001 G541
#1002 5542
#1003 5543
#1004 G54 4
#1005 554.5
#1006 G546
#1007 G54.7
#1008 G550
#1009 G551
#1010 (555.2
#1011 5553
#1012 G554
#1013 5555
#1014 5556
#1015 GEA.T

The 16-bit binary value of
significant byte.

Hacto System PLC Address
#1100 Fh4.0
#1101 Fh4.1
#1102 Fh42
#1103 Fh43
#1104 Fod.4
#1105 Fo4.5
#1106 Fh4.6
#1107 Fo4.7
#1108 F55.0
21109 F35.1
#1110 F552
#1111 F553
#1112 F55.4
#1113 FBEE
#1114 FBEE
#1115 FBET
The 16-bit binary value of
i | bmrsdem s
significant byte.
The 32-bit binary value of
21133 bytes F56, F57, F58, and

F59, F56 being the least
significant byte.
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PLC EKSENLERDE ILERLEME ASIMI

ADDRESSES
PLC Axis | PLC Axis | PLC Axis SIGNAL | WEIGHT
#6 #7 #B
i r CI 1
c261.0 | 2710 | G281.0
1 0
c261.1 | 2711 | G281 —2 2
1 0
c2612 | 62712 | 62812 |2 4
1 0
o 0 .
c2613 | c271.3 | 62813
1 0
G614 | 2714 | G281.24 |0 16
1 0
c2615 | 62715 | 62815 |—2 32
1 0
c2616 | 62716 | 62816 |2 64
1 0
c2617 | c271.7 | G2817 |0 128
1 0

NOTLAR:

1-) ILERLEME = G261.0 ILE G261.7 ARASINDA % OLARAK

DEGERLENDIRILiR.

2-) SINYAL DEGERI 00000000 ISE ILERLEME ASIMI %0 OLUR.

3-) “00000000” VEYA “11111111” OLDUGUNDA iLERLEME OLMAZ.

PLC EKSENLERDE HIZLI HAREKET ASIMI

RAPID OVERRIDE ROVAE (G200.0) ROV2E (G200.1)
100 0 0
50 1 0
25 0 1
0 1 1
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MAKINADAN PLC YE GELEN X GIRIS SINYALLERININ ACIKLAMASI (EL TEKERI-FP105/J1)

ADRES | ADI ACIKLAMA NOTLAR
X00.0 | HW_ESTP | HANDWHEEL E-STOP | EL TEKERINDEKI 0: ACIL DUR AKTIF.(BUTON BASILI)
MANTAR BUTON 1: ACIL DUR AKTIF DEGIL.(BUTON BASILI
DEGIL)
X00.1 | HW_X HANDWHEEL AXIS X | EL TEKERINDEKI X 0: X SECILI DEGIL.
EKSENI SECIMI 1: X SECILI
X00.2 | HW_Y HANDWHEEL AXIS Y | EL TEKERINDEKI Y 0: Y SEGILi DEGIL.
EKSENI SECIMI 1: Y SECILI
X00.3 | HW_Z HANDWHEEL AXIS Z | EL TEKERINDEKI Z 0: Z SECILI DEGIL.
EKSENI SECIMI 1: Z SECILI
X00.4 | HW_4 HANDWHEEL AXIS 4 | EL TEKERINDEKI 4. 0: 4 SECILI DEGIL.
EKSEN SECIMI 1: 4 SECILI
X00.5 | HW_5 HANDWHEEL AXIS 5 | EL TEKERINDEKI 5. 0: 5 SECILI DEGIL.
EKSEN SECIMI 1: 5 SECILI
X00.7 | HW_X1 HANDWHEEL EL TEKERINDE 1 0: 1 MIKRON SECILi DEGIL.
MULTIPLE X1 MIKRON SECIMI 1: 1 MiKRON SECILI
X01.0 | HW_X10 | HANDWHEEL EL TEKERINDE 10 0: 10 MIKRON SECILi DEGIL.
MULTIPLE X10 MIiKRON SECIMIi 1: 10 MIKRON SECILI
X01.1 | HW_X100 | HANDWHEEL EL TEKERINDE 100 0: 100 MiKRON SECILI DEGIL.
MULTIPLE X100 MIKRON SECIMI 1: 100 MIKRON SECILI

[1]2]3]4]5]6]|7]a]9 [10[11[12[13[14]15 16 17 ]18]19] 20] 21 22|23 24 2526 |

el ] = | | on] =]
== eI E =
L= E=1E=] =====E
| =) = = = I =] =

EL TEKERi

i

MANUAL
L ]

PANEL
*
EL
TEKERI T

ADIN SECiMi

ACIL DUR EKSEN SECimi

88 FP-105 / J1
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MAKINADAN PLC YE GELEN X GIRIS SINYALLERININ ACIKLAMASI (MAKINA PANELI-FP105/32)

ADRES | ADI ACIKLAMA NOTLAR
X02.0 | FP_Din_0 | LOCAL(FP BOARD) FP105 KARTI-GIRIS 0 | 0: GIRIS YOK.
DIGITAL INPUT 0 1: GIRIS VAR.
X02.1 | FP_Din_1 | LOCAL(FP BOARD) FP105 KARTI-GIRIS 1 | 0: GIRIS YOK.
DIGITAL INPUT 1 1: GIRIS VAR.
X02.2 | FP_Din_2 | LOCAL(FP BOARD) FP105 KARTI-GIRIS 2 | 0: GIRIS YOK.
DIGITAL INPUT 2 1: GIRIS VAR.
X02.3 | FP_Din_3 | LOCAL(FP BOARD) FP105 KARTI-GIRIS 3 | 0: GIRIS YOK.
DIGITAL INPUT 3 1: GIRIS VAR.
X02.4 | FP_Din_4 | LOCAL(FP BOARD) FP105 KARTI-GIRIS 4 | 0: GIRIS YOK.
DIGITAL INPUT 4 1: GIRIS VAR.
X02.5 | FP_Din_5 | LOCAL(FP BOARD) FP105 KARTI-GIRIS 5 | 0: GIRIS YOK.
DIGITAL INPUT 5 1: GIRIS VAR.
X02.6 | FP_Din_6 | LOCAL(FP BOARD) FP105 KARTI-GIRIS 6 | 0: GIRIS YOK.
DIGITAL INPUT 6 1: GIRIS VAR.
X02.7 | FP_Din_7 | LOCAL(FP BOARD) FP105 KARTI-GIRIS 7 | 0: GIRIS YOK.
DIGITAL INPUT 7 1: GIRIS VAR.
X03.0 | FP_Din_8 | LOCAL(FP BOARD) FP105 KARTI-GIRIS 8 | 0: GIRIS YOK.
DIGITAL INPUT 8 1: GIRIS VAR.
X03.1 | FP_Din_9 | LOCAL(FP BOARD) FP105 KARTI-GIRIS 9 | 0: GIRIS YOK.
DIGITAL INPUT 9 1: GIRIS VAR.
X03.2 | FP_Din_10 | LOCAL(FP BOARD) FP105 KARTI-GIRIS 10 | 0: GIRIS YOK.
DIGITAL INPUT 10 1: GIRIS VAR.
X03.3 | FP_Din_11 | LOCAL(FP BOARD) FP105 KARTI-GIRIS 11 | 0: GIRIS YOK.
DIGITAL INPUT 11 1: GIRIS VAR.
X03.4 | FP_Din_12 | LOCAL(FP BOARD) FP105 KARTI-GIRIS 12 | 0: GIRIS YOK.
DIGITAL INPUT 12 1: GIRIS VAR.
X03.5 | FP_Din_13 | LOCAL(FP BOARD) FP105 KARTI-GIRIS 13 | 0: GIRIS YOK.
DIGITAL INPUT 13 1: GIRIS VAR.
X03.6 | FP_Din_14 | LOCAL(FP BOARD) FP105 KARTI-GIRIS 14 | 0: GIRIS YOK.
DIGITAL INPUT 14 1: GIRIS VAR.
X03.7 | FP_Din_15 | LOCAL(FP BOARD) FP105 KARTI-GIRIS 15 | 0: GIRIS YOK.
DIGITAL INPUT 15 1: GIRIS VAR.
2
[E23533585252 88282 83] FP-105 / J2
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MAKINADAN PLC YE GELEN X GIRIS SINYALLERININ ACIKLAMASI (DC-155 / I0-1) — SINIRLAR 1,2

ADRES | ADI ACIKLAMA NOTLAR
X12.1 | HS_1 I:OME SWITCH AXIS gXETcI;EIRTisEIIL\JSIEN . |15 | 1?| 33| 34| 35| 3ﬁ| DC-155 / 10-1
X12.2 | NLS_1 NEGATIVE LIMIT NEGATIF SINIR ] A B B AT
SWITCH AXIS 1 SALTERI EKSEN 1 | X X x| =| <
X12.3 | PLS_1 POSITIVE LIMIT POZITIF SINIR P I -
SWITCH AXIS 1 SALTERI EKSEN 1 “0 4 4 2l 4 =
X12.5 | HS_ 2 HOME SWITCH AXIS | EVE GIT SINIR e e B e Bl e
2 SALTERI EKSEN 2 U G B B
X12.6 | NLS_ 2 NEGATIVE LIMIT NEGATIF SINIR
SWITCH AXIS 2 SALTERI EKSEN 2
X12.7 | PLS_2 POSITIVE LIMIT POZITIF SINIR

SWITCH AXIS 2

SALTERI EKSEN 2

MAKINADAN PLC YE GELEN X GIRI

SINYALLERININ ACIKLAMASI (DC-155 / 10-2)- SINIRLAR 3,4

X13.1 | HS_3 HOME SWITCH AXIS | EVE GIT SINIR

3 SALTERI EKSEN 3
X13.2 | NLS_3 NEGATIVE LIMIT NEGATIF SINIR

SWITCH AXIS 3 SALTERI EKSEN 3
X13.3 | PLS_3 POSITIVE LIMIT POZITIF SINIR

SWITCH AXIS 3 SALTERI EKSEN 3
X13.5 | HS_4 HOME SWITCH AXIS | EVE GIT SINIR

4 SALTERI EKSEN 4
X13.6 | NLS_4 NEGATIVE LIMIT NEGATIF SINIR

SWITCH AXIS 4 SALTERI EKSEN 4
X13.7 | PLS_4 POSITIVE LIMIT POZITIF SINIR

SWITCH AXIS 4

SALTERI EKSEN 4

|15 17| 33| 34| 35| 36| DC-155,10-2

X13.6

NLS4

NLS3 X13.2
PLS4

y

-y

X13.7

X13.5

HS4

PLS3 X13.3

*

X13.1

HS3

MAKINADAN PLC YE GELEN X GIRIS SINYALLERININ ACIKLAMASI (DC-155 / I0-3) — SINIRLAR 5,6

ADRES | ADI ACIKLAMA NOTLAR

X28.1 | HS_5 I;OME SWITCH AXIS SXET(EIRTi ?EIIEISIERN i e

X28.2 | NLS_5 NEGATIVE LIMIT NEGATIF SINIR gl 3 5 2 8| @
SWITCH AXIS 5 SALTERI EKSEN 5 N 8 8 8| 9 W

X283 | PLS_5 POSITIVE LIMIT POZITIF SINIR ol Wl o -
SWITCH AXIS 5 SALTERI EKSEN 5 o @ @ o w w»

X28.5 | HS_6 HOME SWITCH AXIS | EVE GIT SINIR =z 2 =| £ 2| T
6 SALTERI EKSEN 6

X28.6 | NLS_6 NEGATIVE LIMIT NEGATIF SINIR T A IR T I
SWITCH AXIS 6 SALTERI EKSEN 6

X28.7 | PLS_6 POSITIVE LIMIT POZITIF SINIR

SWITCH AXIS 6

SALTERI EKSEN 6

MAKINADAN PLC YE GELEN X GIRI

SINYALLERININ ACIKLAMASI (DC-155 / 10-4)- SINIRLAR 7,8

X29.1 | HS_7 HOME SWITCH AXIS | EVE GIT SINIR

7 SALTERI EKSEN 7
X29.2 | NLS_7 NEGATIVE LIMIT NEGATIF SINIR

SWITCH AXIS 7 SALTERI EKSEN 7
X29.3 | PLS_7 POSITIVE LIMIT POZITIF SINIR

SWITCH AXIS 7 SALTERI EKSEN 7
X29.5 | HS_8 HOME SWITCH AXIS | EVE GIT SINIR

8 SALTERI EKSEN 8
X29.6 | NLS_8 NEGATIVE LIMIT NEGATIF SINIR

SWITCH AXIS 8 SALTERI EKSEN 8
X29.7 | PLS_8 POSITIVE LIMIT POZITIF SINIR

SWITCH AXIS 8

SALTERI EKSEN 8

15 | 17| 33| 34| 35| 36| DC-155/10-4
@l ol Nl @l 2 2
=] gif q| @ =
8 & R Y ¥ =
@ | @ [
[y | WA == ] [
| ) Nl = 7]
= = o =| o ==
L J L ] > . * *
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MAKINADAN PLC YE GELEN X GIRIS SINYALLERININ ACIKLAMASI (DC-155 / I0-1) — GIRISLER 1

ADRES ADI ACIKLAMA NOTLAR

X16.0 | DC_#1_Din_0 | Digital Input 0 GIRIS 0

X16.1 | DC_#1_Din_1 | Digital Input 1 GIRIS 1 12 | 13| 29| 30| 31
X16.2 | DC_#1_Din_2 | Digital Input 2 GIRIS 2 ml ] | =] o =] ~
X16.3 | DC_#1_Din_3 | Digital Input 3 GIRIS 3 e gl gl £ 2| g £
X16.4 | DC_#1_Din_4 | Digital Input 4 GIRIS 4 | | x| x| x| x| X
X16.5 | DC_#1_Din_5 | Digital Input 5 GIRIS 5 ~l e o = 2| 2|
X16.6 | DC_#1_Din_6 | Digital Input 6 GIRIS 6 @l a|al a S48 a
X16.7 | DC_#1_Din_7 | Digital Input 7 GIRIS 7 PO S Y

MAKINADAN PLC YE GELEN X GIRIS SINYALLERININ ACIKLAMASI (DC-155 / I0-2) — GIRISLER 2

ADRES ADI ACIKLAMA NOTLAR

X17.0 | DC_#1_Din_8 | Digital Input 8 GIRIS 8

X17.1 | DC_#1_Din_9 | Digital Input 9 GIRIS 9 12 | 13] 29 30| 31
X17.2 | DC_#1_Din_10 | Digital Input 10 GIRIS 10 || | =] e =]
X17.3 | DC_#1_Din_11 | Digital Input 11 GIRIS 11 e e
X17.4 | DC_#1_Din_12 | Digital Input 12 GIRIS 12 ol el ol I I Rl
X17.5 | DC_#1_Din_13 | Digital Input 13 GIRIS 13 | nlal 9| B 2 o
X17.6 DC_#1_Din_14 | Digital Input 14 GIRIS 14 a|l =l 8l = = 2| 2
X17.7 | DC_#1_Din_15 | Digital Input 15 GIRIS 15 LN N R

MAKINADAN PLC YE GELEN X GIRIS SINYALLERININ ACIKLAMASI (DC-155 / 10-3) — GIRISLER 3

ADRES ADI ACIKLAMA NOTLAR

X32.0 | DC_#2_Din_0 | Digital Input 0 GIRIS 0

X32.1 | DC_#2_Din_1 | Digital Input 1 GIRIS 1 12 | 13| 29| 30/ 31
X32.2 DC_#2_Din_2 | Digital Input 2 G;R!SZ N P P O I
X32.3 | DC_#2_Din_3 | Digital Input 3 GIRIS 3 o N o] | | o] o
X32.4 | DC_#2 Din_4 | Digital Input 4 GIRIS 4 QIR 2 I aee
X32.5 | DC_#2_Din_5 | Digital Input 5 GIRIS 5 | o] = @] =
X32.6 | DC_#2_Din_6 | Digital Input 6 GIRIS 6 ao|la|l a|l a| alal a
X32.7 | DC_#2_Din_7 | Digital Input 7 GIRIS 7 4 4 4 4 4

MAKINADAN PLC YE GELEN X GIRIS SINYALLERININ ACIKLAMASI (DC-155 / 10-4) — GIRISLER 4

ADRES ADI ACIKLAMA NOTLAR

X33.0 | DC_#2_Din_8 | Digital Input 8 GIRIS 8 _

X33.1 | DC_#2 Din_9 | Digital Input 9 GIRIS 9 ! 2N L (§0 I /p

X33.2 | DC_#2_Din_10 | Digital Input 10 GIRIS 10 i e B A s
- T O m) m [nz] m m| M m

X33.3 | DC_#2_Din_11 | Digital Input 11 GIRIS 11 gl 2 2 9| a|al o

X33.4 | DC_#2_Din_12 | Digital Input 12 GIRIS 12

X33.5 | DC_#2_Din_13 | Digital Input 13 GIRIS 13 N el 9l & 2 e

X33.6 | DC_#2_Din_14 | Digital Input 14 GIRIS 14 al 2| 2] 2| ol 2| =

X33.7 | DC_#2_Din_15 | Digital Input 15 GIRIS 15 ottty




MAKINADAN PLC YE GELEN X GIRIS SINYALLERININ ACIKLAMASI (DC-155 / SERVO-1-4) — ALARMLAR 1-4

ADRES ADI ACIKLAMA NOTLAR
X14.0 | AF_1 Amplifier Fault Axis 1 | 1.EKSEN ALARM GIRISI
X144 | AF 2 Amplifier Fault Axis 2 | 2.EKSEN ALARM GIRISI 4| 5|6 | 7|8
X15.0 | AF 3 Amplifier Fault Axis 3 | 3.EKSEN ALARM GIRISI
X15.4 | AF_4 Amplifier Fault Axis 4 | 4.EKSEN ALARM GIRISI
X14.0| 1.EKSEN
X14.4| 2.EKSEN
X15.0| 3.EKSEN -
X15.4| 4.EKSEN =
o
i
»
FAULT
X30.0 | AF 5 Amplifier Fault Axis 5 | 5.EKSEN ALARM GIRISI
X30.4 | AF 6 Amplifier Fault Axis 6 | 6.EKSEN ALARM GIRISI 4| 5|6 | 7|8
X31.0 | AF 7 Amplifier Fault Axis 7 | 7.EKSEN ALARM GIRISI
X31.4 | AF_8 Amplifier Fault Axis 8 | 8.EKSEN ALARM GIRISI X30.0 | 5.EKSEN
X304 | 6.EKSEN
X30.0 | 7.EKSEN 5
X304 | 8.EKSEN =
=]
i

FAULT

o

MAKINADAN PLC YE GELEN X GIRIS SINYALLERININ ACIKLAMASI (IM-305 ) — GIRISLER 1

1[2[3]4]s[e[r[efofw|[t]2]s[s]s]e[7[e]oefw][1][a]s]4[s][c[7[s]ofw][1]2]s[s]s]c[7]s]ofr]
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X21.0
X21.1
X21.2
X21.3
X214
X21.5
X21.7
Com
X22.7
Ccom
X23.2
X23.7

] o | | | e
o~ MME IR~ R
> [ x| X | x

X23.0

o
~
>

X22.0
X22.1
X22.3
X22.4
X22.5

= o
~ ~
> >

GDI0D
GDI07
GDI08
GD15
GDI16
GDI23
GDI24
GDI31

-
-
-
-
-
-
-
-
-~
-
-
-
-
-
-
-
-
-
-
-
-
-
-
-

+24Y

'

+
2 L 3
-

'.

92




MAKINADAN PLC YE GELEN X GIRIS SINYALLERININ ACIKLAMASI (IM-305 ) — GIRISLER 2
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MAKINADAN PLC YE GELEN X GIRIS SINYALLERININ ACIKLAMASI (IM-305 ) — GIRISLER 3
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MAKINADAN PLC YE GELEN X GIRIS SINYALLERININ ACIKLAMASI (IM-305 ) — GIRISLER 4
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PLC DEN MAKINAYA GIDEN Y CIKIS SINYALLERININ ACIKLAMASI (DC-155-1 / 10-1,2) — CIKISLAR 1,2

ADRES ACIKLAMA NOTLAR
Y00.0 | DC_#1_Dout_0 Digital Output 0 CIKIS 0
Y00.1 | DC_#1 Dout_1 Digital Output 1 CIKIS 1 2| 3| 4520|2123 24
Y00.2 | DC_#1_Dout_2 Digital Output 2 CIKIS 2
Y00.3 | DC_#1 Dout 3 Digital Output 3 CIKIS 3 @ 2| 2|3 =2 o2
Y00.4 | DC_#1_Dout_4 Digital Output 4 CIKIS 4 ,§ S|IS|IE| S S| E| 5
Y00.5 | DC_#1_Dout_5 Digital Output 5 CIKIS 5
Y00.6 | DC_#1_Dout_6 Digital Output 5 CIKIS 6 | = = =
Y00.7 | DC_#1_Dout_7 Digital Output 7 IKIS 7 gl 3| o| 2| 2| 8| 2| &
. _#1_Dout_ igital Outpu GIKIS = 2 &l al al 2 & a
Vd Vd| Ve VaIvd| vdivd va
+24¥
*
Y01.0 | DC_#1_Dout_8 Digital Output 8 CIKIS 8
Y01.1 | DC_#1_Dout_9 Digital Output 9 CIKIS 9 N —
Y01.2 | DC_#1 Dout_10 Digital Output 10 CIKIS 10 20] 21
Y01.3 | DC_#1 Dout_11 | Digital Output 11 CIKIS 11 o= | = =] | & =
Y01.4 | DC_#1_Dout_12 | Digital Output 12 CIKIS 12 ml2|l 22 2| 2| 2| B
Y01.5 | DC_#1 Dout 13 | Digital Output 13 CIKIS 13 SIFIE|F 77| F| T
Y01.6 | DC_#1 Dout_14 | Digital Output 14 CIKIS 14 | ol 2l ol 9] » 2| o
Y01.7 | DC_#1_Dout_15 | Digital Output 15 IKIS 15 = o| 2| S| &
_#1_Dout_ g p GIKIS ol gl 22| 8 ol 2 8
LA A LA L AL
+24%
-

PLC DEN MAKINAYA GIDEN Y CIKIS SINYALLERININ ACIKLAMASI (DC-155-2 / 10-3,4) — CIKISLAR 3,4

ADRES ACIKLAMA NOTLAR
Y02.0 | DC_#2 Dout_0 Digital Output 0 CIKIS 0
Y02.1 | DC_#2 Dout 1 Digital Output 1 CIKIS 1 2] 3] 4]5]20)21]23] 24
Y02.2 | DC_#2_Dout_2 Digital Output 2 CIKIS 2 - S I [ R
Y02.3 | DC_#2_Dout 3 Digital Output 3 CIKIS 3 @l G|l N o 8| o o) g
Y02.4 | DC_#2 Dout_4 Digital Output 4 CIKIS 4 }g_ SIE(F| | =] 5| =
Y02.5 | DC_#2_Dout_5 Digital Output 5 CIKIS 5
Y02.6 | DC_#2 Dout 6 Digital Output 5 CIKIS 6 gl 3| 83| 3| gl 8| 8
Y02.7 | DC_#2_Dout_7 Digital Output 7 CIKIS 7 a| 8 ala] 2 a | =
Vd Vvl Ve A Ivd | vdivd v
+24Y
»
Y03.0 | DC_#2_Dout_8 Digital Output 8 CIKIS 8
Y03.1 | DC_#2 Dout 9 Digital Output 9 CIKIS 9 2|3 4|5 |20[21]23) 2
Y03.2 | DC_#2_Dout_10 Digital Output 10 CIKIS 10 w| | =] =] N =
Y03.3 | DC_#2 Dout 11 | Digital Output 11 CIKIS 11 alo| d|d| 9| 8| 9 8
Y03.4 | DC_#2 Dout_12 | Digital Output 12 CIKIS 12 SIE|E|F| 5| 7| F
Y03.5 | DC_#2 Dout_13 | Digital Output 13 CIKIS 13 +| ol = 9| ml 2| o
Y03.6 | DC_#2 Dout_14 | Digital Output 14 CIKIS 14 22 3|2 2| 2| 2| 2
Y03.7 | DC_#2_Dout_15 | Digital Output 15 CIKIS 15 S| e a|a| | g | =
LA LA
+24%
»
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PLC DEN MAKINAYA GIDEN Y CIKIS SINYALLERININ ACIKLAMASI (IM-305 ) — CIKISLAR 1

B B sl I S|l =N 2w e AR R I B R s = ]
SR R HEHEHEHERE EHHEHHEE R EHEHEHEHEHE R HEEEEEEEE
: 3| |2 L S :
2 g 2 3 3 <@ @ @
LA LALAAAALALAL] CACALALALALALAL] CALAALALALALAL]
+24%
L
oy
L
PLC DEN MAKINAYA GIDEN Y CIKIS SINYALLERININ ACIKLAMASI (IM-305 ) — CIKISLAR 2
[t]2[3[s]s[6[7[8]on]|[1]2]af[a]s][6]7[s[ofw|[1]2]s[a[s[6]7 8 a]n][1[2]3]4[5]6[7]8]s]n]
- it Il B R e It ] B 2lald a2 e el s . el B e s s ) cIEEEEREEE
§ >‘:>‘:>‘:>‘:>‘:>‘:>‘:>‘Z§ >':>‘:>‘:>‘:>‘:>‘:>'->‘:§ >‘:>“->‘:>‘:5:>‘:>‘:>'-§ SIEIR|F|IF|FIFE
o - -
= ~ = = = & 3 =
va|va|va|va va valvava va|va|va|vava vavalva va|va|valva va valvalva va|va|va|vave vl vava
+24%
L
1}
*
PLC DEN MAKINAYA GIDEN Y CIKIS SINYALLERININ ACIKLAMASI (IM-305 ) — CIKISLAR 3
[t]2[3]a]s]e[7[8]o]n][1]2]3[a]s[6][7]a]ofrf[1]2]s[a]s]6]7]s]ofr][1]2]a][4][5][6][7]a]0][n]
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§ >‘:>‘:>‘:>‘:>‘:>‘:>‘:>‘:§ >‘:>->->->->->‘Z>-§ >‘:>‘:>‘:>‘:>‘:>‘:>‘:>‘:§ SIEIRERFIFRREE
: 5 | |8 gl | |8 I :
= 2 & e e = @ @
LAAALALALALALA LA LALAALALALALA LACAALALALALALA L LAALALALALALA
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PLC DEN MAKINAYA GIDEN Y CIKIS SINYALLERININ ACIKLAMASI (IM-305 ) — CIKISLAR 4
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PLC DEN MAKINAYA GIDEN Y CIKIS SINYALLERININ ACIKLAMASI (MAKINA PANELI-FP105/32)
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PLC DE LADDER ILE MNEMONIC UYGULAMA KARSILIKLARI

1- TEKLI OR UYGULAMASI

RD F9.6
AND F2.5
OR F9.7
AND F7.0
OR R11.1

WRT.NOT G8.5

// M01 KOD ¢OzUcU

// ISTEGE BAGLI DURMA

// M00 KOD ¢OzUcU

// M SINYALI

// STOP BUTONUNA BASILDI

// CNC YE STOP BILGISINI GONDERIYORUZ.

oMot OPSTP

—it il
F9.6 F2.5

DMOoo
F9.7

]
R11.1

2- IKILI OR UYGULAMASI

RD.NOT F9.4 // M30 KOD ¢OzUCU SINYALL

AND R1.0

RD.STKR1.4

AND.NOT R1.6

OR.STK

WRT R1.4 // M30 SINYALININ DUSEN KENARINDA ICSEL ROLE CEKER.
DM30 |

He——| {2
F9.4 R1.0 RT4 |
—i : SH- + + + + + + +

R1.4 R1.6

3- UCLU OR UYGULAMASI

RD.NOT F1.4 // IS MILI ENABLE

RD.STK Y0.0

AND.NOT Y0.1

AND.NOT Y0.2

OR.STK

WRT  Y0.0 // 1S MiLi DUR ROLESI-PROJEYE GORE DEGISTIRILECEK CIKIS
ENB |
e -
F1.4 Y00 |

Y

+—i =4 e + + + + + +

Y0.0 Y0.1 Y0.2
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4- UCLU OR

, VE UYGULAMASI

RD  F7.0 //MSINYALI _
AND R3.3 // M03 (IS MILI SAGA DON) IGSEL ROLESI
RD.STKYO.1 o
AND F1.4 // 1S MILI ENABLE
OR.STK
AND.NOT R3.4 - - - v P - P v - -
WRT Y0.1 // 1S MILI SAGA DON ROLESI-PROJEYE GORE DEGISTIRILECEK GIKIS
MF Y
1 _l : } : : I‘“|'1Ir\|I T T T T T T
F7.0 R3.3 R3.4 Y0.1
Y ENBE
+—i i + + + + + + +
Y0.1 F1.4

5- YUKSELEN KENAR UYGULAMASI

RD X17.0 // START BUTONU ICIN YUKSELEN KENAR SINYALI OLUSTURULUYOR,
WRT  R10.0 // START BUTONUNU ICSEL ROLEYE ATIYORUZ.
RD X17.0 // BU BUTON YERINE KENDi GIRISIMizZi EKLEYECEGIZ.
AND.NOT R10.0 .
WRT R11.0 // START BUTONUNUN YUKSELEN KENARINDA ICSEL ROLE CEKER
—l {2
X17.0 R10.0
—l e {2
17.0 R10.0 R11.0
6- ZAMAN ROLESI UYGULAMASI
RD R1.4 // M30 ROLEST
TMR 1 // ZAMAN ROLESI ILE _ S
WRT R1.7 /] GECIKEREK CEKEN M30 SINYALI BILGISi
| ACT I'tmr 1 } - |
R1.4 RT.7 |
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X= RD,AND

I

M KOD ¢0zUcuU

- = AND.NOT
128 [64 [32 |16 |8 4 2 1
F10.7 | F10.6 | F10.5 | F10.4 | F10.3 | F10.2 | F10.1 | F10.0
- - - - - - X X 3 M03
- - - - X - - 4 M04
- - - - - X - X 5 M05
- - - - - X X - 6 M06
- - - - X - - - 8 M08
- - - - X - - X 9 M09
- - - X - - X X 19 | M19
- - - X - X - - 20 | M20
- - X - - - - - 32 | M32
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Is MiLi KODLAMASI

1- ONCE ROTARY SWITCH ILE GIRISLERI BINARY KODLUYORUZ.

bin

1 2 4

X2.1 X2.3 X2.5
R102.0 - - - 0
R102.1 X - - 1
R102.2 X - 2
R102.3 X X - 3 Dec
R102.4 - - X 4
R102.5 X - X 5
R102.6 - X X 6
R102.7 X X X 7

// IS MILI DEVIR ASIMI, HARICI GIRISLERI OKUYUP ICSEL ROLELERE YAZIYORUZ.

RD.NOT X2.1

AND.NOT X2.3

AND.NOT X2.5

WRT R102.0

[ RHRFFAFFAAAFKFAFFAKARK POZISYON THHRHHHAAAKFAKAAKA KA AK
RD X2.1

AND.NOT X2.3

AND.NOT X2.5

WRT R102.1

RD.NOT X2.1

AND  X2.3
AND.NOT X2.5
WRT R102.2

RD X2.1

AND  X2.3
AND.NOT X2.5
WRT R102.3

RD.NOT X2.1

AND.NOT X2.3

AND  X2.5

WRT R102.4

[ JRHRFFEFFAKAAFFRFAAAARK POZISYON SHRAFHAKAAAAFKAAKAHKAAKK
RD X2.1

AND.NOT X2.3

AND X2.5

WRT R102.5

RD.NOT X2.1

AND  X2.3
AND  X2.5
WRT R102.6

RD X2.1

AND  X2.3
AND  X2.5
WRT R102.7
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2- BINARY KODLANAN CIKISLARI % CINSINDEN CNC YE BILDIRIYORUZ.

R102.0 | R102.1 R102.2 R102.3 R102.4 | R102.5 R102.6 | R102.7

1 G30.0 X

2 G30.1 X X

4 G30.2 X X X X X
bin 8 G30.3 X X X X

16 G30.4 X X X X X

32 G30.5 - X X X X

64 G30.6 - X X X

128 G30.7 - X

%10 %20 %40 %60 %80 %100 %125 %150

// OKUDUGUMUZ ICSEL ROLELERI CNC YE GONDERIYORUZ.

RD R102.6

WRT G30.0

JJRRFRIEFFFF KRR BTN QHHAFAKK
RD R102.0

OR R102.7

WRT G30.1

|| FHRFRRFRKRAAKAKBIN 4HAAFAAK
RD R102.1

OR R102.3

OR R102.5

OR R102.6

OR R102.7

WRT G30.2

JJRRFRFEIE R KRR BIN GHHRHAAKK
RD R102.0

OR R102.2

OR R102.3

OR R102.6

WRT G30.3

J[RRFREFEFFRFRF R BIN ] GRHHFFHKK
RD R102.1

OR R102.3

OR R102.4

OR R102.6

OR R102.7

AND.NOT R102.5

WRT G30.4

JJRERFFEFFRIA KA BIN 3RRAFFAKK
RD R102.2

OR R102.3

OR R102.5

OR R102.6

AND.NOT R102.1

WRT G30.5

JJRERFFEFF KKK AK BIN GAKAHFFAKK
RD R102.4

OR R102.5

OR R102.6

AND.NOT R102.1

WRT G30.6

J[RRFRFEFERF KRR BIN 1 2GHHH KK
RD R102.7

AND.NOT R102.1

WRT G30.7
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